6 S 4 | 3 2 1
SCHEMA FUNTONALE IWFANTO LF FOMFPACG/O 4+ 7 — F706 Fr 44550 1+750 | 4+850 | 5+250 | 6+100 | 6+625 | 9+778 I Le eleltropornpe dowranno essere de/ lpo sommerqgione con grante antimnliasamento,
N°IMPIANTO (PTO1) | (PTOB) | (PT13) | (PTO7)| (PTO8) | (PT12) avent/ /e seguent/ coralleristiche operal/ve oltre g guele g/a riportate nella ltabel/a
soprastanite:
a/) Jensione/rrequenza; 400 V. — 50 Hz
Livello marcia a secco 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 bﬁ Moltore C/O/7 Z/O/@Z/Oﬁé’ IPOE Tunzionarmenlto conlimuo v ambrenle o J<I0C e
Livello di arresto pompa 0,4 0,4 0,4 0,4 0,4 0,4 mmimo, 15 avy /b,
2 Ogrn/ elettropompa sard completa o prede o accoppramento, FNIO wunito o
Pompa 1 avviata 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 IvelazIone anomane a Lorao gquaaro e/eltrico, cavo somumerqre e catena as
Pompa 2 avviata 09 09 09 09 09 09 J jongéiZiﬁZZ‘ Z/Oﬁ/igggg/iziaigeggij;‘/em ar tubazions o ghisa per rell rognarie
Pompa 3 avviata 1,3 1,3 1,3 1,3 1,3 1,3 cornrorm/ agll stanaard FN 595 ed /SO 756 com raccorar o nangia e guarriiziorn’ 177
| NER [e tubazion/ saranno rivesiite esternarmente comn zinco,alumimio
gormnma
A CARICO DIHDRAULICA : A CARICO DEIMPIANTEMECCANIC Pompa 4 avviata n 1.7 n n n n metanico, massa mimima 400 gr 2 finito con uno Stralto i pritura epossiaica, 17
4<_—| Allarme overflow 17 2.1 17 17 17 17 CQﬁfO/m/fd\ cor /o Stanaard LN 595 //?/6’//70/7’/‘6’/’/"/6’ /e fuqu/on/ saran10 p/pfeffg corn
: VGNA < GE ALIMENTAZIONE POMPA TRAMITE AVVIAMENTO SOFT STARTER rvestimento mierno ad alta anumiinazione, gpplicalo 1meaiante centriiigazione /17
T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T 0 con’ormita con /e rnormalive LN 5985 ed /SO 756, con spessore /mmnnmo pars g IO
I K I | [77/77.
’ lll \@T e i ALIMENTAZIONE POMPA TRAMITE AVVIAMENTO SOFT STARTER : L Jully / raoccorar saronno i glrisa siero/gdale con rivesiimenio mierno ed esterno 177
,I : VGNA VNR I l________________________________________r ___________________________________________________________________________________________________________________________________ R I resInG enoss/aIca, 1 coniormiia corn gliit standard FN 595 ed FN 7490
| | - GF ON400 : : ALIMENTAZIONE POMPA TRAMITE AVVIAMENTO SOFT STARTER : i 5 Soro previsto un twbo i PYVC 2700 con funzione o ‘calma sonda’
' '] | W I I I e SSSSSSTSTTTTTTTST——————————EEGSSHHEBSL | | | FORNITURA SCHEDA SIM E 6 Le pompe saranno egupaggiate con (bl guida da mimimo S e accraro nox
],I' I: | DC):II | Wl : : : : = ALIMENTAZIONE POMPA TRAMITE AVVIAMENTO SOFT STARTER : : : ggygi%ﬂg%%vggicésggo DI slarral’ secondo /e raccormandazion/ de/ cosiruilore.
! © VGNA  WNR o : | ] T ALIMENTAZIONE POMPA TRAMITE AVVIAMENTO SOFT STARTER T Tl GESTORE 7 Julte fe stalfe o ancoragglo soranno sincale per assiurare una vie utle minimg
| - | I 3 L Ty e - I I I : ,
]],,I/ I: I DC):II | | M DN400 ! i i : : : i i_ :'F_____________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________T_: : i i i i :_ﬁ_l “ //\/Z/ féaf/;, 0//?20;7f0/6i d/é‘i@éf@f&“ﬁ/j{;ﬁﬁ@ //;?/iiéd%i4622@/d/ﬁ€f
| I I I P —— I I a wnto ar smontagglo rigido o tre rHange )
I | | 1 I I I
i | VGNA  VNR A | ; . | T e T N o S b) Volvolo o palto autopulents i ghisa CIS—500—7 Hongiata [EN 10922 o /SO
IIII | -« GF : : : : : : : P : I : : I S I_N_P_!-I_- AN@EQ?_'QQ_Q; _29_”_"5 _____________________ . | : : | : : : I | : [ 7005—2/, protella do reswma eposs/aica, corn/orme alo stondord N 72050—4;
]’III ! Y] | Bl DN400 | P | | A | A | BRI | | | | I o) Valvola Gote in ghisa sferoidale GJS—500—7 PN 70, Aangiata (FIN 1092—2 o /SO
I ’ v ' ' v v . .. . . . ..
I’II’/ ! | = : | | | R | ! NEEREEE | l__________INELJJ’_[_)I_G_IJ’A_L_E_-_ CONTATTOPULITO . EEREE é | é | é | é | é | INTERFACCIA TRAMITE MODEM L 7005-2), protetia con resing epossidica ed indicatore ai posizione,
I | PS ___ __ | o ___ S I L b | - | e S S I ' _ N T O I | I I I |  GSM PER GESTIONE REMOTA | G Quoadro eelltrico do mlerrno, per Jocornondo e cornirolo o b pormpée 7
il | VGNA VNR I | 1 | I A B | | | |————————I—NEl—J-—r—QI—G—II'—A‘I—‘—E——QQNJAI—EQRQL—IIQ ————————————— - b G @1 &1 @ @1 TRAMITE APP O MESSAGGISTICADI | | corBorozione 4ty ed /p “etond—by” oopure o 4 oo Epcmpwﬁ// Lrozione
i | - GF U400 ; i | e e — e B RN | N INPUT DIGITALE - CONTATTOPULITO IR A A SR Ryl 5 configurazione 7 duly; " aopure ol 4 pomp 7
0 PO i | | J T D S o A | ] INPUT DIGITALE - CONTATTOPULITO __~ _ bbb g0 F0 0 ELOE I N duly ed ] stang=by con (e sequenl cargllerisiiche:
i/ ! | | 3 | | Al | | Eant INPUT DIGITALE - CONTATTO PULITO Tipeorrrin 8 g1 &1 81 gl | | R %) Armadlo equipaggialo con ventlozione od estration] M e lermastate, con
- e S [ S I J I T oD T RIS A AT AT I~ B e ————————— | | | ——ldl oM L 41 .
I"’//// 4<_J B i i ; i : : N : : i : i_"——I—N—F—)LJI_QI—G—II—ALI—E—-—QQ—I\]—-I-—A—[-[Q—P—QI:IIQ— ————————— ‘I—i i i i : : : i : : i N i N i N i N I N i : : GSM : : L) ///ii/agfi/;ﬁ;pézjiﬁoépa con azionamento siel/a trinago/o, con all/vazione /7
'/// . . : : : : : : : : : : : :I___G_lN_E)l_JI_QI_G_II_Al‘l:_C_O_N_-I_-A-_r-_rl_E)y_l‘l-[l_(p_aglf'y_PTrﬂ_l: : : : : : : : : : : : % : g : g : % : % : : b : seqguenza /egala al sensors ar velo 400 V — 50 Hz
.~ TUBAZIONI PREMENTI A VALLE DELLA VALVOLA D | | | | : ' SENSORE DI : : Ll :I T (O A A IR a L . . | ' o) VN guodgro sard completalo con /e seguents qoparecchiature o polenzainterruittore
| I | I | Ll PEELEIE gyt N N | I I : . : -
INTERCETTAZIONE I | I I | LT LIVELLO Ly EEERRIRRERE LT il o el el sl ol | | generale avltomalt/ico magrnelolerm/ico, o adegualo loralura, corn arspos/t/vo
I ! : ! : : : : : : I! LIVELLO DI ALLARME SEGNALE PERICOLO : : : : : H : : : : : : : : : : : ] : W : W : ] : ] : : : bloccoporta, /:ﬁfe//ufqug magﬁefofefm/bo /06)/'0//)776’/7f02/?/76’ centraling d/i comanao
| | | | | HEREEL RN EEN L1yl oy ©1I ©) Ol 0O | I e controno, iro anliaisiurbs e scaricalore ar sowralens/ione per  prolezione aenag
INTERFACCIA 4-4: LE TUBAZIONI PREMENTI A VALLE DELLE ' ' ' ' | Lol 1 LEEEE g L AR S~ ™ B B M N ' I centroling di comando e controllo;batlerie lamporne per alimenliozione dela
o | o I o | o I o I Ly LIVELLO DI ALLARME ALTO LIVELLO NERERIREEE O O - O . . . I I ~ o
VALVOLE DI INTERCETTAZIONE (DIMENSIONI, NUMERO, S I S | S | S | S | L | AR | | L B | | Lzl 1 &' g Lz | | INTERFACCIA RJ45 CON | centralina lampada o) segnalazione verde generale (presenza lensions)
CARATTERISTICHE, ecc:), SONO INCLUSE E DI = | = ! = ! 3 ! S | | 111l 1] ATS) INTERRUTTORE DI LIVELLO N° 6 e Bbis | 111! e 2 | =1 21 2 2 | PROTOCOLLO MODBUS TCP/IPO | lrasformatore monofase 400,24 V, o/ potenza adeguala, per circurt/ ausiiar/ ar
) | ) | ) | ) | ) ! R : : : : : :I RN : AT S B S - G - : <! | PROTOCOLLO MQTT | comando e segnalazione, completo ar fusbii ar protezione
COMPETENZA DEL PROGETTO DI IDRAULICA I | I ! I RERE e e = | % /2 ez ’
| | | | | R i ' LIVELLO DI PARTENZA QUARTA POMPA S | | o | | | | | 2 | 2 | 2 | 2 | 2 | | _; 70 Lo afwf/ov//ﬁg dgyfd essere /O/O‘Q/’OWWO.ZZO per realizzare / 0/2‘/?02/006 C/';//'CO delle
BPIONE A SRAVITA PER = | | | | i L R A I T N Comaors ralogie. = consequente sttaine. doglt friemtion o oo ¢ bosse el
| I | | | ° i L1 I I I I I I /
INGRESSO ACQUA : : : : : : : : $ I@I INTERRUTTORE DI LIVELLO N* 5 & 5bis e e ——— I CoOrmanao aultomaltico ar emergenza pompe cosliivilo do selellore a criave ar
I : I : | : : : : : abiitazione de/ circurto con timer o mserimento o scalare delle pompe (sermpre
: I : | : : : : LIVELLO DI PARTENZA TERZA POMPA : : gestito daogly mterrvitorr ar livello posts i vasca)
INTERFACCIA 1-1: LA TUBAZIONE A GRAVITA' I ' | ' I L1 I I 77, le qoparecchialure ar aulomaz/ione saranno costiiuite aa:
| | I | I I [ I
PER INGRESSO ACQUA NELLA VASCA DI : : : : : Lol INTERRUTTORE DI LIVELLO N° 4 e 4bis [ a) Centraing o/ telecomando, telecontrollo ed automazione /ocale composia da
SOLLEVAMENTO. E' INCLUSA NEL PROGETTO 1 I | | I | : | l : : IoOauo  ar /'ﬁgfess//usc/z‘e con wr nwmero ar L) 00 Al e re/e surncients’ ad
DI IDRAULICA ’ <__| : : : : : I : I LIVELLO DI PARTENZA SECONDA POMPA : : nnplementare /e /unzion’ ar /ogica ed nieriaocc/a. Lo centraling noiuaerad U
| : : : : I : I : I I pannel/o operalore 65 da rronle quaaro corn aspl/ay [, fastiera deaicala, porte
| | I | | : : : : : : serial S 252 ed KRS 455, porte Lihernelr pannel/o alarrms e programma Soltware
I : : : : : | I 1 INTERRUTTORE DI LIVELLO N° 3 e 3biSl QUADRO DI COMANDO E CONTROLLO : oaoltto alo gestione compl/elo della sltaz/ione ar pormpagglo.
I ! ! ! ! I I I | | b) Moderrr GSM, complelo dr interfacce o alimentazione e seriale, peér /o gestione da
1 J' - - 4 — — 0 0 - — — | - — o - — : : LIVELLO DI PARTENZA PRIMA POMPA : : remolto tramite App od mvio ar rmessaggl ar alarme 7 Jormaio SMS suo lelesons
<_ I B : I r I — ﬂl - : R : S I : | : : cellulars (1mmnimo 5 numers dowranno essere selezionabil);
- I )' )l )' I : : : I I c) Sensore sommergibie ar livello, con campo di misura O—710 m, con élemento
o /) / / ; / : & INTERRUTTORE DI LIVELLO N° 2 e 2biSl I senswie i ceramica, ammentazione 7 cc, vscrla =20 mA, corpo i1 acciaro 170X
VASCA DI CALMA 4 4 4 4 4 | I L rTTTTTOTOT | AlS) 3761, grado i protezione IPEE:
POMPA 1 POMPA 2 POMPA 3 POMPA 4 POMPA 5 | I LIVELLO DI ARRESTO POMPE | \{/ \1/ | a) & (nel caso configurazione 4+7) 0 b (nel caso conliguraozione 3+7) mterrutiors o
BACK-UP : : I 2 2 | nvello per avlomazione @’ Lack—up pormpe
| I e e it ettt - e) Cigue (nel caso configurazione 4+7) o gualtro (ne/ coso conligurazione 3+7)
| LA LIVELLO DI ALLARME MARCIA A SECCO . . . . .
/ | | SWItCh O press/ione per control/o 1Unzionalia pormee.
| I ~| o o «| w
O\ | | © ®© ®© ®© ®©
CD\ & & ° ' ol of g g e INTERFACCIA 2-2: LE LINEE DI ALIMENTAZIONE
VASCA POMPE @ LS\ |NTERRUTTORE DI LIVELLO N° 1 e 1bis L E R ReaNS A UAnRG SONG COMPRESE NEL enang|  x|comasaine] poRTaTa PORTATA [ exaa| £OTENEA | Collgamento
R (km) eletrompompa (m.c.a) eletropompa logica
% é é % é PROGETTO LFM pompe (I/s) s) (kW) avviamento
SCHEMA TIPOLOGICO DI MASSIMA, PER L'ESATTA CONFIGURAZIONE FARE RIFERIMENTO AGLI ELABORATI DI IDRAULICA E DI OPERE CIVILI | &| &| £| £ 1 14750 (PTOT) | 3 B e | 880 293,33 25 125 [Stella-Triangolo
L J ®| o o o o 4 pompe duty ;
2 4+850 (PTO06) +1 di riserva 1150 287,5 25 125 avviLa?]?(IeCrio "
3 5+250 (PT13) 580 193,33 21 65 cascata
4 6+100 (PT07) iﬁogﬁpiug 490 163,33 22 65 Cg:n p;;trteer\rsgo
) regolabile per
5 6+625 (PT08) riserva 640 213,33 21 75 mezzo di
segnale dei
6 9+778 (PT12) 770 256,67 19 75 livellostati
SCHEMA  FUNZITONALE IMFANTO L) POMPAGCGIO S+ 7 — FPI07 Fk 7+750 7 FPI75 5+250 7 P07 64700  FIOS 6+625  FI72 9+7785 O
atl ed allarmi disponiblli per interfaccia
] . . . Tipo 110 Tipo di segnale
Tipologia servizio Descrizione (digitale, analogico, relé)| (stato, allarme,comando) ABBREVIATIONS
Attiva/Ferma Pompa 1 Digitale Stato - input
Attiva/Ferma Pompa X Digitale Stato - input T TEMPERATURA
i i i i igi -i LA LIVELLO DI ALLARME
| Monitoraggio Stati Superamento livello Acqua 1 Digitale Stato - input
A CARICO DI IDRAULICA | A CARICO DI IMPIANTI MECCANICI Superamento Ivello Acqua X Digtale | St “input Lx  LIVELLO DI CONTROLLO
LS INTERRUTTORE DI
I | tenzione (esclusi - .
- | e e 1T [RASHETITORED
| VGNA - GF Comandi . ee - LIVELLO
¥ | | DN400 Accensione Pompa X Rele Comando - output GF  GIUNTO DI SMONTAGGIO
,, |: | m \@ lﬂ'ﬂl I Gestione Allarmi Superamento Livella Massimo Digitale Allarme - input VNR l\?/fl_l\?(())LpA?I)Dllzll:lA(\)NNGE
| l ALIMENTAZIONE POMPA TRAMITE AVVIAMENTO SOFT STARTER /Diagnostica Mancanza Tonsione Digitale Allarme - input RITORNO A PALLA
I I e ) VGNA VALVOLA GATE
I I I :
| : | ALIMENTAZIONE POMPA TRAMITE AVVIAMENTO SOFT STARTER | FORNITURA SCHEDA SIM E [aoele /dej/e /ﬁfef//acce PR xggy%MENTE
| | VGNA VNR | [ T T T T T oo 7 | CONNESSIONE VERSO NODO DI ele0 el progelio g jaraled PS  SWITCH DI PRESSIONE
| I B o . . | o oo rerogets g2l Coct
I I /01711527
: O il 2ON400 | | O O R A AT S R e o GESTORE Inclvso nel orodetio ) L
T ] | 1y | | bs " i | | — mcluso nel, progetto ar 71C od a
l’II : VGNA VNR Y (N S— R g | ‘ ALIMENTAZIONE POMPA TRAMITE AVVIAMENTO SOFT STARTER | | | \ll/: :\Il/ carrco gelf Lnle gestore
I | M GF | | AN | e I 2R
[ [ | [T | DN400 | PS I | | \ \YWwr-------------- -~ ----ZZ=Z=/7 —: : | | | | |1
I I DOQ | (l l I Lo I P R R I I I |
I | - s | I . I S T INPUT ANALOGICO 0-20mA N |
[ e U ——|-—-1- | - — — — :
I ~ VGNA VAR oF I | | HE | : N i ________INPUTDIGITALE-CONTATTOPULITO 1Bl B BB INTERFACCIA TRAMITE MODEM | | P i
i y ~ s 1 DN40O | | ] B s -l | INPUTDIGITALE - CONTATTOPULITO RIEREE I 1 GSM PER GESTONEREMOTA | | I RF/
I,III/ // I m ! il | | | I R o I B | | i R INPUT DIGITALE - CONTATTO PULITO o | N | | ; | ; | ; | ; | ALLARME L RETE FERROVIARIA ITALIANA
iy | | | L | Ay | N r—————:—“1;—8—;—B—:g:—;zi::—g—1%—8—3%%%—8—5—8{%8 ——————————— . il TR B B & == ] GRUPPO FERROVIE DELLO STATO ITALIANE
I | | e |\~ 0 I R I |1 - Lty by ©f ol ol o | [
i ' ! ! I ! | T T o Srrgly gy er ol ol Aol r—4 GSM L-———————- 41 0G ONE:
yi 4€—- ~ | | | | | nREEER 5 INPUT DIGITALI - CONTATTI PULITI (back-up)  Illiji i gt b i v ] | | PROGETTAZIONE
i | | | | | T T b b S E0 Zo I SRR | P
{ “TUBAZIONI PREMENTI A VALLE DELLA VALVOLA D | | | | " SENSORE Di 11— LA3 ] LIVELLO DI ALLARME SEGNALE PERICOLO R A I A N A | i VI ;7a1FERR
| | | = i e <
| INTERCETTAZIONE i i | | LT | LVELLO i Iy BRI | i RO FERROVIE DELLG STATO TALIANE
Lol Pt Ll w w w L |
| | | | | FEETT | I [z = | = | = | | |
| | | | Foror PETE b 1) ol o | o | Ol | |
4. | | | | N RERN I I I I I I I
INTERFACCIA 4-4: LE TUBAZIONI PREMENTI AVALLE DELLE | | | | |1 H=T A2 | LIVELLO DI ALLARME ALTO LIVELLO AU T R R OB R | | INFRASTRUTTURE FERROVIARIE STRATEGICHE DEFINITE
VALVOLE DI INTERCETTAZIONE (DIMENSIONI, NUMERO S ! S ! S ! S ! AT by b =0 50 50 5 I !
, g g | g | g | g | IR LEEU by by @ @1 @1 @ | INTERFACCIA RJ45 CON | DALLA LEGGE OBIETTIVO N. 443/01
CARATTERISTICHE, ecc:), SONO INCLUSE E DI 3 | 2 | > | > | U AT R R | PROTOCOLLO MODBUS TCP/IP O |
a | 5 | 8 | 5 | I INTERRUTTORE DI LIVELLON°® 5 e 5bis || }}/lliifr i 20 20 21 2| | PROTOCOLLO MQTT |
COMPETENZA DEL PROGETTO DI IDRAULICA | | | | Cﬁ/ N T \@/ i H i i i i i i | | i 51 51 5 B i i
' I | | ! b R R - A - A - A - A T | = o | S — J
TUBAZIONE A GRAVITA' PER — | : : : | =1 L3 | LIVELLO DI PARTENZA TERZA POMPA sy 80 81 8 | $.0. IMPIANTI INDUSTRIALI E TECNOLOGICI
INGRESSO ACQUA I I I I C)Q\ AT SO 1 N I I AR o
| | | | L AN o T |
: : : : : | ¢ ):“ \@/ INTERRUTTORE DI LIVELLO N° 4 e 4bis : : PROGETTO DEFINITIVO
I I I I L] | |
INTERFACCIA 1-1: LA TUBAZIONE A GRAVITA' | | | | i | i LIVELLO DI PARTENZA SECONDA POMPA | | NODO DI BARI
PER INGRESSO ACQUA NELLA VASCA DI | | | | L | |
SOLLEVAMENTO, E' INCLUSA NEL PROGETTO 1 | | | : S | | A5 \NTERRUTTORE DI LIVELLO N° 3 6 3bis | | BARI NORD - VARIANTE SANTO SPIRITO PALESE
- I I I I I
DI IDRAULICA < 7 | | | | N By | |
| I I I I | | -L1 LIVELLO DI PARTENZA PRIMA POMPA | |
| I I I I b I | I
! | ! | ! L | | QUADRO DI COMANDO E CONTROLLO |
| |
| | | ! : QO B | As) o o | | IMPIANTI DI SOLLEVAMENTO
T e 1 R . ¢ INTERRUTTORE DI LIVELLO N° 2 e 2bis | I
<_J e e T e (e : : \@V : : SCHEMA FUNZIONALE PIAZZALI (PTO1=PTO6—PT13—PTO7—-PT08—PT12)
I I I I
— )I )I )I )I | : LO | LIVELLO DI ARRESTO POMPE i i SCALA:
| |
[ N [ 7 / / 4 | | I |
VASCA DI CALMA ’ g g g SOMPA 4 | "= LA1| LIVELLO DI ALLARME MARCIA A SECCO L rTTTTT T | e
I I
POMPA 1 POMPA 2 POMPA 3 ' ' Y% A\ |
BACK-UP O\ | | \@/ng?\ INTERRUTTORE DI LIVELLO N° 1 e 1bis i__g__ e JI COMMESSA  LOTTO FASE ENTE TIPODOC.  OPERA/DISCIPLINA PROGR.  REV.
— ||/ADR| (00 D 17 DX |1Tol0o02 001 A
~| | o <«
® ® ® ®
al o 2 & INTERFACCIA 2-2: LE LINEE DI ALIMENTAZIONE
VASCA POMPE E_ §_ E_ E_ ED ”_ REEA\C-HVO QUADRO SONO COMPRES()E NEL Rev. Descrizione Redatto Data Verificato Data Approvato Data Autorizzato Data
,L‘ ,l‘ ILI ILI F) R O G E TTO L F M , A Emissione esecutiva F8 i?z Novembre 2023 /%%3/\ Novembre 2023 Q.ijaggio Novembre 2023 NoveSIII’\f)irC:gom
I T T T LA © thosg
3 3| 3| 3 0 YU\
A A \ /[
SCHEMA TIPOLOGICO DI MASSIMA, PER L'ESATTA CONFIGURAZIONE FARE RIFERIMENTO AGLI ELABORATI DI IDRAULICA E DI OPERE CIVILI a| o| o| &
L J ™| ™| o ®
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1. Le elettropompe dovranno essere del tipo sommergibile con girante antintasamento, Le elettropompe dovranno essere del tipo sommergibile con girante antintasamento, aventi le seguenti caratteristiche operative, oltre a quelle già riportate nella tabella soprastante: a) Tensione/frequenza: 400 V - 50 Hz. Tensione/frequenza: 400 V - 50 Hz. b) Motore con protezione IP68, funzionamento continuo in ambiente a T<40°C e, Motore con protezione IP68, funzionamento continuo in ambiente a T<40°C e, minimo, 15 avv/h. 2. Ogni elettropompa sarà completa di piede d'accoppiamento, PN10, unità di Ogni elettropompa sarà completa di piede d'accoppiamento, PN10, unità di rivelazione anomalie a bordo quadro elettrico, cavo sommergibile e catena di sollevamento di lunghezza adeguate. 3. Il sistema di pompaggio sarà completo di tubazioni in ghisa per reti fognarie Il sistema di pompaggio sarà completo di tubazioni in ghisa per reti fognarie conformi agli standard EN 598 ed ISO 7186 con raccordi a flangia e guarnizioni in gomma NBR. Le tubazioni saranno rivestite esternamente con zinco/alluminio metallico, massa minima 400 gr/m2, finito con uno strato di pittura epossidica, in conformità con lo Standard EN 598. Internamente le tubazioni saranno protette con rivestimento interno ad alta alluminazione, applicato mediante centrifugazione in conformità con le normative EN 598 ed ISO 7186, con spessore minimo pari a 3.5 mm. 4. Tutti i raccordi saranno in ghisa sferoidale con rivestimento interno ed esterno in Tutti i raccordi saranno in ghisa sferoidale con rivestimento interno ed esterno in resina epossidica, in conformità con gli standard EN 598 ed EN 14901.   5. Sarà previsto un tubo in PVC,  100, con funzione di "calma sonda". Sarà previsto un tubo in PVC,  100, con funzione di "calma sonda".6. Le pompe saranno equipaggiate con tubi guida da minimo 3'', in acciaio inox, Le pompe saranno equipaggiate con tubi guida da minimo 3'', in acciaio inox, staffati secondo le raccomandazioni del costruttore. 7. Tutte le staffe di ancoraggio saranno zincate per assicurare una vita utile minima Tutte le staffe di ancoraggio saranno zincate per assicurare una vita utile minima di 20 anni in classe di corrosione C4 media. 8. Nel tratto orizzontale di sbocco saranno installati nell'ordine: Nel tratto orizzontale di sbocco saranno installati nell'ordine: a) Giunto di smontaggio rigido a tre flange PN16 DN400; Giunto di smontaggio rigido a tre flange PN16 DN400; b) Valvola a palla autopulente in ghisa GJS-500-7, flangiata (EN 1092-2 o ISO Valvola a palla autopulente in ghisa GJS-500-7, flangiata (EN 1092-2 o ISO 7005-2), protetta da resina epossidica, conforme allo standard EN 12050-4; c) Valvola Gate, in ghisa sferoidale GJS-500-7, PN 10, flangiata (EN 1092-2 o ISO Valvola Gate, in ghisa sferoidale GJS-500-7, PN 10, flangiata (EN 1092-2 o ISO 7005-2), protetta con resina epossidica ed indicatore di posizione. 9. Quadro elettrico da interno, per il comando e controllo di 5 pompe in Quadro elettrico da interno, per il comando e controllo di 5 pompe in configurazione 4 "duty" ed 1 "stand-by" oppure di 4 pompe con configurazione 3 "duty" ed 1 "stand-by" con le seguenti caratteristiche: a) Armadio equipaggiato con ventilazione ad estrattori, filtri e termostato, con Armadio equipaggiato con ventilazione ad estrattori, filtri e termostato, con fissaggio a pavimento. b) Avviamento delle pompe, con azionamento stella trinagolo, con attivazione in Avviamento delle pompe, con azionamento stella trinagolo, con attivazione in sequenza legata ai sensori di livello 400 V - 50 Hz; c) Il quadro sarà completato con le seguenti apparecchiature di potenza:interruttore Il quadro sarà completato con le seguenti apparecchiature di potenza:interruttore generale automatico magnetotermico, di adeguata taratura, con dispositivo bloccoporta; interruttore magnetotermico per alimentazione centralina di comando e controllo; filtro antidisturbi e scaricatore di sovratensione per  protezione della centralina di comando e controllo;batterie tampone per alimentazione della centralina; lampada di segnalazione verde generale (presenza tensione); trasformatore monofase 400/24 V, di potenza adeguata, per circuiti ausiliari di comando e segnalazione, completo di fusibili di protezione;  10. La centralina dovrà essere programmata per realizzare l'attivazione ciclica delle La centralina dovrà essere programmata per realizzare l'attivazione ciclica delle pompe, attivazione dell'automazione di backup delle pompe in caso di guasto del sensore analogico e conseguente attivazione degli interruttori di alto e basso livello, comando automatico di emergenza pompe costituito da selettore a chiave di abilitazione del circuito con timer di inserimento a scalare delle pompe (sempre gestito dagli interruttori di livello posti in vasca). 11. Le apparecchiature di automazione saranno costituite da: Le apparecchiature di automazione saranno costituite da: a) Centralina di telecomando, telecontrollo ed automazione locale composta da Centralina di telecomando, telecontrollo ed automazione locale composta da modulo di ingressi/uscite con un numero di DI, DO, AI e relè, sufficienti ad implementare le funzioni di logica ed interfaccia. La centralina includerà un pannello operatore IP65 da fronte quadro con display LCD, tastiera dedicata, porte seriali RS 232 ed RS 485, porte Ethernet, pannello allarmi e programma software adatto alla gestione completa della stazione di pompaggio. b) Modem GSM, completo di interfacce di alimentazione e seriale, per la gestione da Modem GSM, completo di interfacce di alimentazione e seriale, per la gestione da remoto tramite App od invio di messaggi di allarme in formato SMS su telefoni cellulari (minimo 5 numeri dovranno essere selezionabili); c) Sensore sommergibile di livello, con campo di misura 0-10 m, con elemento Sensore sommergibile di livello, con campo di misura 0-10 m, con elemento sensibile in ceramica, alimentazione in cc, uscita 4-20 mA, corpo in acciaio inox AISI 316L, grado di protezione IP68; d) 6 (nel caso configurazione 4+1) o 5 (nel caso configurazione 3+1) interruttori di 6 (nel caso configurazione 4+1) o 5 (nel caso configurazione 3+1) interruttori di livello per automazione di back-up pompe; e) Cinque (nel caso configurazione 4+1) o quattro (nel caso configurazione 3+1) Cinque (nel caso configurazione 4+1) o quattro (nel caso configurazione 3+1) switch di pressione per controllo funzionalità pompe.
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