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SCHEMA FUNTONALE AN 7O D) FOMFAGC/O 7+ 7 — NOT7T-=N1D~2

ALIMENTAZIONE POMPA MEDIANTE COLLEGAMENTO STELLA-TRIANGOLO

SCHEMA LIMENSIONAL L IMFAN 7O LS FOMFAGGC/O 7+ 7 —
MO T =NOZ=NVOZE/S =MD SNV O S5/S5 =NV O5A4A—=NVT 7

VIAGI /74"

SELJONE TIFOLOG/ICA

VASCA L) SOLLEVAMENTO — FLUOR SCALA

/. Le eleltropompe dovwranno essere ael lpo sommerqgibre con grante

antmitasarmento, avents /e seguent/ carallerisiiche operal/ve, oltre o guelle g/a

rportate nella tabel/a soprasianie:

a) Jensione Treguenzo: 400 V — 50 Hz
L) Molore con prolfezione /P68 funzionamento continuo in ambriente o 7<40C &

mimimo, 15 avi/h.

2 Ogns eleltropompa sard completa ar prede o accoppramento, FNIO wnito o
rIvelazione anomane a borado quaoaro elellr/ico, cavo sommerqible e calena as

solevarmento o unghezza adeguale.

J. N sistema ar pormpaggio sard complelo ar lubazion 1 ghisa per rell jognarre
conrorm/ agll standard N 595 ed /SO 756 corn roccorar a fangia e guarizion
- gomma NER Le tubazions soronno rivestite esternarmente corn zimco,/alummo
melallico, massa mmima 400 gr/mZ, fin/ito con wuno strolo or pritura eposs/oca,
w7 conormiid con /o Stondord LN S95. /nternamente /e lubazion! sararnio
protelle con rvesinmento mierrno ad alta alummazione aqoplicalo /mearante
centriivgazione i conlorm/iia corn /e normaltive LN 595 ed /SO 756, con

SOESSore /mmmoe parr a 3.5 /7/77.

N

DN DY

a) Gunto Hessbie vibrante i gomma,

b)) Volvolo o palla autopulente i ghisa GJS—500— 7 Hangiata (EN 1092-2 o /SO
JO005-2) prolelto dao resma epossidica, conforme allo standard LN 72050— 4

o) Volvolo Gale 1 ghisa sieroidale GJS—500—7 FN 70 Aangiata (EN 709°2—2 o
/SO 7005-2) protelia con resing evossigica ed maicalore ar posizione.

fLtlr T roccorar saranno 77 grisa srero/aale con rivestmenio nierno ed esterro
" reSINIG EDOSSITICa, 117 Conlornmiiad con gl standard N 595 ed LN T4LI07.
Saro previsto un (wbo i PYC 2700 con funzione o ‘caima sonda’
L& pompe saranno egupaggiale con [ubl guida da mimimo 3, i acciaio o,
starfal/ secondo /e raccomandaziorn) adel costrviiore.
lutte /e stalle ar arncoraggio saranno zimmcale per ass/icuraoré una wlo wive
mmnma ar 20 anns i olosse ar corrosione C4 meadia.

Ne/ tratto orizzontale oi sbocco saranno mstalal’ nell ordine:

G CQuaaro elellrico da mlerrno, per 1/ comando e controlo ar L pormpe 177

conltigurazione 7 auly” ed 7 stond—by” con /e seguent/ corallteristiche:
a) Armodio egupaggialo con ventiazione ad estraltor; tri e termostalo, cor

115809g/10 g pavirméenlo.

6)

sequenza /eqgala ar sensors ar velo 400V — 50 7z

%

Avviamernto agele pompe, corn azionarmento stela rinagolo, con all/vazione 7

NoQuaaro sarad complelalo con /e sequent’ apparecclalure o
polenza:nterrvitore generale auvtomalico magrnelolerrrco, ar adegualia laralura,
con aispos/tivo bloccoporia, miterrvitore magnelolermico per amentazione

Centrolng ar comando e conlrono, iro onltiaisiurds e scaricalore o

sovraltens/ione per prolezione aela centralng ar comando e controlo, ballter/e
ltampone per almeniazione aela centralinag. /ampada ar segnalazione verde

generale (presenza tensione) lrasformaltore rmonolase 400/24 V. ar potenza
odeguala, per Circuill ausiiar’ ar comanao e segnalazione, complelo ar /usibn

ar protezione,

IO Lo centroing dowa essere orogrannmnala per realzzare /[ all/ivazione c/iclica aene

pompe, allivazione del aulomazione di backup delle pompe 7 caso di guasto
ae/ sensore analogico e conseguentie all/vazione aegl mierrvitorr ar allo e
DLassO /Ivelo, Ccomando aulomar/ico ar emergenza pompe costiiviio da selellore
a chiave ar abiitazione ael crcurio con limer ar msermenlto o scalare agene

pompe (sempre gestito dogl/ miterruitorr o livello post’ i vosca)
/7. Le goparecchialure ar aulomazione saranno cosiiiviie aa:

a) Centraling oi telecormando, (elecontrolio ed automazione /ocale composta da

17000 O /ﬁg/ess//u_sc/fe corn o nawmmero ar ) OO0 Al e re/s swicients ad
nmplementare /e unzion) ar /ogica edq mieriacc/a. La centranna nciaera wun
pannel/o operalore /65 da rronie guaaro con aisplay [CL, fastiero deaicala,
porte serialy w5 ZI2 ed KS 4E5 porle Llhernel, pannel/o anarms e programnma

software cgallo alla gestione comp/elo de//a siaz/ione o pormpagaq/o.
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TIPOLOGICO POMPA DI SOLLEVAMENTO

SEZIONE A-A

SEZIONE B-B

b) Modem GSM, completo ai milerfocce o alimentazione e seriale, per /o gestione
ao remolto tramrie App od mvio ar messaggs ar allarme i forrmalo SMS s
telesfon cellulars (mmmimo 5 numers dowranno essere selezionabil);

/) Sensore sommergibie ar ivello, con campo o miisura O—70 rm, con elemento
senswre 11 cerammica, ameniazione 1 cc, uscria =20 mA, corpo 7 acc/ao
mox A/S/ J76/, grodo ar protezione /68

a) T interruttors or livello per aulormazione o back—up pompe

&) Duve switch di pressione per controllo funzionalitd pompe.

) . PORTATA POTENZA
Configurazione| DIAMETRO . .
N°IMPIANTO | VIABILITA' | impiantistica | tubazione in della singola | PREVALENZA | della singola | Collegamento
ompe acciaio eletrompompa (m.c.a) eletropompa elettrico
pomp (I/s) (KW)
1 Nvo1 | TRompaduty )y g o 1,87 14 2
+ 1 di riserva
2 Nvoz | 1pompaduly | py gq o 1,12 13 2
+ 1 di riserva
3 NVO2bis | 1Pompaduty | ny gy g 2,3 9 2 Avviamento
+ 1 di riserva diretto o
4 NVO3 1 pompa duty | pN 100 - 4 7.05 14 4 mediante
+ 1 diriserva collegamento
5 NVO3bis | 1 Pompaduty | py 40 4o 8,46 16 5 stella-triangold
+ 1 di riserva
6 NV0osa | Pompaduty | py g g 6,52 14 4
+ 1 di riserva
7 Nvi1 | Tpompaduly | pygo g 1,95 14 2
+ 1 di riserva
ABBREVIATIONS ,
Jobera gene nierifocce
T TEMPERATURA
LA  LIVELLO DI ALLARME Incluso nel progetto
Lx LIVELLO DI CONTROLLO - .
ar iarauhco
LS INTERRUTTORE DI maoluso nel progello
LIVELLO delle OOCC
LT TRASMETTITORE DI
meso nel progello
LIVELLO Py
GF  GIUNTO FLESSIBILE Rl aslico
VIBRANTE IN GOMMA /ﬁ;/ugo nel progelto
VNR VALVOLA DI NON ar LIV
RITORNO A PALLA mcluso nel progello
VGNA VALVOLA GATE ar /LC od o carico
NORMALMENTE oell Fnte gestore
APERTA
PS  SWITCH DI PRESSIONE
COMMITTENTE:
Y & 4
_’I?ETE FERROVIARIA ITALIANA
GRUPPO FERROVIE DELLO STATO ITALIANE
PROGETTAZIONE:
Y & ]
VE ;7a1FERR
‘GRUPPO FERROVIE DELLO STATO ITALIANE
INFRASTRUTTURE FERROVIARIE STRATEGICHE DEFINITE
DALLA LEGGE OBIETTIVO N. 443/01
S.0. IMPIANTI INDUSTRIALI E TECNOLOGICI
PROGETTO DEFINITIVO
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SCHEMA FUNZIONALE VASCHE DI LAMINAZIONE VIABILITA’
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1. Le elettropompe dovranno essere del tipo sommergibile con girante Le elettropompe dovranno essere del tipo sommergibile con girante antintasamento, aventi le seguenti caratteristiche operative, oltre a quelle già riportate nella tabella soprastante: a) Tensione/frequenza: 400 V - 50 Hz. Tensione/frequenza: 400 V - 50 Hz. b) Motore con protezione IP68, funzionamento continuo in ambiente a T<40°C e, Motore con protezione IP68, funzionamento continuo in ambiente a T<40°C e, minimo, 15 avv/h. 2. Ogni elettropompa sarà completa di piede d'accoppiamento, PN10, unità di Ogni elettropompa sarà completa di piede d'accoppiamento, PN10, unità di rivelazione anomalie a bordo quadro elettrico, cavo sommergibile e catena di sollevamento di lunghezza adeguate. 3. Il sistema di pompaggio sarà completo di tubazioni in ghisa per reti fognarie Il sistema di pompaggio sarà completo di tubazioni in ghisa per reti fognarie conformi agli standard EN 598 ed ISO 7186 con raccordi a flangia e guarnizioni in gomma NBR. Le tubazioni saranno rivestite esternamente con zinco/alluminio metallico, massa minima 400 gr/m2, finito con uno strato di pittura epossidica, in conformità con lo Standard EN 598. Internamente le tubazioni saranno protette con rivestimento interno ad alta alluminazione, applicato mediante centrifugazione in conformità con le normative EN 598 ed ISO 7186, con spessore minimo pari a 3.5 mm. 4. Tutti i raccordi saranno in ghisa sferoidale con rivestimento interno ed esterno Tutti i raccordi saranno in ghisa sferoidale con rivestimento interno ed esterno in resina epossidica, in conformità con gli standard EN 598 ed EN 14901.   5. Sarà previsto un tubo in PVC,  100, con funzione di "calma sonda". Sarà previsto un tubo in PVC,  100, con funzione di "calma sonda".6. Le pompe saranno equipaggiate con tubi guida da minimo 3'', in acciaio inox, Le pompe saranno equipaggiate con tubi guida da minimo 3'', in acciaio inox, staffati secondo le raccomandazioni del costruttore. 7. Tutte le staffe di ancoraggio saranno zincate per assicurare una vita utile Tutte le staffe di ancoraggio saranno zincate per assicurare una vita utile minima di 20 anni in classe di corrosione C4 media. 8. Nel tratto orizzontale di sbocco saranno installati nell'ordine: Nel tratto orizzontale di sbocco saranno installati nell'ordine: a) Giunto flessibile vibrante in gomma; Giunto flessibile vibrante in gomma; b) Valvola a palla autopulente in ghisa GJS-500-7, flangiata (EN 1092-2 o ISO Valvola a palla autopulente in ghisa GJS-500-7, flangiata (EN 1092-2 o ISO 7005-2), protetta da resina epossidica, conforme allo standard EN 12050-4; c) Valvola Gate, in ghisa sferoidale GJS-500-7, PN 10, flangiata (EN 1092-2 o Valvola Gate, in ghisa sferoidale GJS-500-7, PN 10, flangiata (EN 1092-2 o ISO 7005-2), protetta con resina epossidica ed indicatore di posizione. 9. Quadro elettrico da interno, per il comando e controllo di 2 pompe in Quadro elettrico da interno, per il comando e controllo di 2 pompe in configurazione 1 "duty" ed 1 "stand-by" con le seguenti caratteristiche: a) Armadio equipaggiato con ventilazione ad estrattori, filtri e termostato, con Armadio equipaggiato con ventilazione ad estrattori, filtri e termostato, con fissaggio a pavimento. b) Avviamento delle pompe, con azionamento stella trinagolo, con attivazione in Avviamento delle pompe, con azionamento stella trinagolo, con attivazione in sequenza legata ai sensori di livello 400 V - 50 Hz; c) Il quadro sarà completato con le seguenti apparecchiature di Il quadro sarà completato con le seguenti apparecchiature di potenza:interruttore generale automatico magnetotermico, di adeguata taratura, con dispositivo bloccoporta; interruttore magnetotermico per alimentazione centralina di comando e controllo; filtro antidisturbi e scaricatore di sovratensione per  protezione della centralina di comando e controllo;batterie tampone per alimentazione della centralina; lampada di segnalazione verde generale (presenza tensione); trasformatore monofase 400/24 V, di potenza adeguata, per circuiti ausiliari di comando e segnalazione, completo di fusibili di protezione;  10. La centralina dovrà essere programmata per realizzare l'attivazione ciclica delle La centralina dovrà essere programmata per realizzare l'attivazione ciclica delle pompe, attivazione dell'automazione di backup delle pompe in caso di guasto del sensore analogico e conseguente attivazione degli interruttori di alto e basso livello, comando automatico di emergenza pompe costituito da selettore a chiave di abilitazione del circuito con timer di inserimento a scalare delle pompe (sempre gestito dagli interruttori di livello posti in vasca). 11. Le apparecchiature di automazione saranno costituite da: Le apparecchiature di automazione saranno costituite da: a) Centralina di telecomando, telecontrollo ed automazione locale composta da Centralina di telecomando, telecontrollo ed automazione locale composta da modulo di ingressi/uscite con un numero di DI, DO, AI e relè, sufficienti ad implementare le funzioni di logica ed interfaccia. La centralina includerà un pannello operatore IP65 da fronte quadro con display LCD, tastiera dedicata, porte seriali RS 232 ed RS 485, porte Ethernet, pannello allarmi e programma software adatto alla gestione completa della stazione di pompaggio. b) Modem GSM, completo di interfacce di alimentazione e seriale, per la gestione Modem GSM, completo di interfacce di alimentazione e seriale, per la gestione da remoto tramite App od invio di messaggi di allarme in formato SMS su telefoni cellulari (minimo 5 numeri dovranno essere selezionabili); c) Sensore sommergibile di livello, con campo di misura 0-10 m, con elemento Sensore sommergibile di livello, con campo di misura 0-10 m, con elemento sensibile in ceramica, alimentazione in cc, uscita 4-20 mA, corpo in acciaio inox AISI 316L, grado di protezione IP68; d) 3 interruttori di livello per automazione di back-up pompe; 3 interruttori di livello per automazione di back-up pompe; e) Due switch di pressione per controllo funzionalità pompe.Due switch di pressione per controllo funzionalità pompe.
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