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GRUPPO FS ITALIANE
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Direzione Progettazione e Realizzazione Lavori

S.S. 67 "Tosco Romagnola”

Lavori di adeguamento della S.S. 67 nel tratto tra la
localitd S.Francesco in Comune di Pelago e |'abitato di

Dicomano.

Variante di Rufina (FI) — LOTTI 2A e 2B
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