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Viabilita interna
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Motoriduttore a rotazione

| f XA
i MXVS&W \MWMMV
o0 IO SANSANVANNS
SN A
RO R
il | e < A < / { y / y
B R C R

NN \

\\/ \\// 1 \//\\//

\/

Sezione B-B' con tracker a 0
scala 1:10

QUL PSR

( — \J il |
// J 1N A
y e — )
,“__: 7 O T oo
___7,,, ,_ \ \/ \ / \ / / gy i
N )
N / N N , N / N

NP RO,
XX L
AP AR
NN T
| LK I RS
ENANANIN N

IS

0O
800

eoo

oo
eoo

4« € X0
" Td NN

|| L ! XA

« \

.4 NSO
o KA R

I NN
KISOV S

2SN
Tt U 1 / \ /
,ﬁnuww 1 NN
) ‘ /

s i

Sy s




	Fogli e viste
	P.15 - STRUTTURE IMPIANTO


		2023-12-15T14:29:42+0000
	VALLI MARCO


		2024-04-03T16:17:10+0000
	sinacori dario




