Diagramma di visibilita

= DVL Arresto

mm DVL Sorpasso
Visibilita per il sorpasso

mm Visibilita per I'arresto

SCALA DISTANZE 1:1000

500

400

300

200

AMANDOLA

SOGGETTO ATTUATORE - Art.7 D.L. 11 novembre
2016, n. 205 (gia art.15 ter del D.L. 17 ottobre 2016,
anas n.189, convertito dalla L. 15 dicembre 2016, n.229)

ex OCDPC 408/ 2016 - art.4

GRUPPO FS ITALIANE OCDPC 475/ 2017 - art.3

PNC - PNRR: Piano Nazionale Complementare al Piano Nazionale di Ripresa e
Resilienza nei territori colpiti dal sisma 2009-2016, Sub-misura A4,"Investimenti
sulla rete stradale statale"

Lavori di adeguamento e/o miglioramento tecnico funzionale della sezione
stradale in t.s. e potenziamento delle intersezioni - 1° Stralcio lungo la S.S. n. 210
“Fermana Faleriense” - Amandola - Servigliano”

PROGETTO DEFINITIVO

PROGETTISTA E RESPONSABILE DELL'INTEGRAZIONE IMPRESA CONCORRENTE A.T.I.:
DELLE PRESTAZIONI SPECIALISTICHE Mandataria:
Ing. Eugenio Moroni

Ordine Roma n° 10020 1}% M O N A C O Sp.A

IL GEOLOGO Costruzioni generali

Dott.ssa Geol. Maria Bruno Mandante:
Ordine dei Geologi del Lazio al n° 668

COORDINATORE PER LA SICUREZZA IN FASE DI PROGETTAZIONE IRCOP
Ing. Francesco M. La Camera
Ordine Roma n° 7290 RTP DI PROGETTAZIONE:

Mandataria:

S ':H:' E Direttore Tecnico
a o a S.r.l. Ing. E. Moroni
Structure and Transport Engineering Ordine Ing. Roma N. 10020

Mandanti:

Direttore Tecnico

1 Ing. G. Grimaldi
‘ E.D.IN. s.r.l. 9
Societa di Ingegneria Ordine Ing. Roma N. 17703A

Dott. Geol. M. BRUNO Ordine Seara

PROGETTO STRADALE
Asse principale
Diagrammi di velocita e visibilita - Tav. 1

N~ N D N~ D N~ (2] o o [o0] (2] ~ Y9} [e0] -~ N o (2] < o) (2] [*] © [o0] o D D v o o N~ [92] [s2] q
DVL Arresto ( > ) ~ N ~ N ~ N ~ N ] S S Q & - @Q o = S S S S N S & N = ie} ~ ~ = Q fe} < Q Q 4
D [e)] ~— (o)) ~— [e)] -~ - - o o <t N o (o] -— -~ N~ o Yo o o < © (2] [s2] o Yo < © o] - < < <t N
© [Te) o [ o) N o (2] [92] o o [s2] -~ o » N o [ o ()] [e0] [{e] < N o [} ~ [(e] Yo} < < ~ N~ N~ N~ N
~ ~— (V] ~ ~— ~— ~ [ [e0] < < N N N ~ N ™ (32) < ™ ™ (32) [32] ™ ™ N (V] N N N N (V] N N (V] q
| | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |
Visibilita per l'arresto (> ) S S 2 Q @ 3 S @ o 3 = e Q 3 ) Q 3 2 @ o < S 3 © o 8 2 N 8 8 2 & 3 8 S g
~ < ~ oo o N < ) o N o < ) < o 5 < ~ < = I~ < < 8 o Q & 9 8 @8 3 @ @8 @ S J
o) N~ © Te) [Te) < ™ N N N N N N [32] (32) < Te) o) «© [ [ o) » ~ ~ ~ ~— ~— ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~
| | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |
Confronto Arresto
8 8 2 Q 8 & 8 © 3 8 3 8 = =2 8 € 8 2 i ) 2 3 3 Q 3 2 3 3 N 3 8 2 Q 3 3 g
DVL Sorpasso ( > ) 2 o = > 2 o = & ¥ S S o N o3 N > = ¥ o o 3 ~ & S o s ¥ o = - o = NS N o N
& N Q = e x = 2 T g S Q 2 © © e N 3 3 a & S S g N & N Q N N N N & & & g
| | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |
Visibilita i (>) S 3 2 2 S & 8 2 3 2 2 e = PN & Q 2 & p 2 2 3 5 o @ 3 2 N by 8 s i 8 8 2 b
isibilita per il sorpasso X > . e 2 2 3 - s - S s = L d ! % 2 . 2 s 2 2 % 3 3 - - . 3 2 X 3 3 2
P P 3 3 N S P a IS 3 3 3 3 < 3 S 2 2 by S 5 2 8 2 3 N 2 3 > 3 5 B B B B B B 4
[s2) [s2) [s2] N N N N ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ N N N N (s2] [ap] [s2] [s2] (sp) < < < < w w0 o) [Ye) [Te) o) o) [Te) y
| | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |
Confronto Sorpasso (> )
. o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o q
Progressive ° = =) =) S S =3 =3 =3 S S =3 =3 S S =3 =3 S S =3 =3 S S =3 =3 =3 S S =3 =3 S S =3 =3 S g
S - - - o Te) o [Te) o Te) o [Te) o [Te) o [Te) o Te) o wn o Te) o [Te) o Te) o o) o Te) o o) o Te) o y
- [Ye) o w0 o N w0 N~ o N wn N~ o N v N~ o N w0 N~ o N wn N~ o o wn N~ o N w0 N~ o N v N
o N o) N~ ~— ~— ~— -~ N N N [9\] [sp] [s2] [s2] [sp} < < < < o) [Te) [Te) o) © © [{e) © N~ N~ M~ ~ o o [ee) q
| | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |
Ettometriche 0 1 2 3 4 5 6 7 8
110 | R R R L L o o
Diagramma delle velocita
_\p2500 o - -
Diagramma di visibilita inverso
== DVL Arresto SERVIGLIANO
mm DVL Sorpasso
Visibilita per il sorpasso
mm Visibilita per I'arresto
SCALA DISTANZE 1:1000
s | L L L L L L L L L L L L L L J . L il L o o
400 L R R N i L L o o
300 | o U e S N R R L o S - o o
200 | e S S S R S .- L o o
100 | S R R S R L o o
DVL Arresto ( < 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 & o > > S by N 8 5 S & 5 2 2 o < 3 S & N S & 5 S g
rresto ( <) S S S S S S S S S S S o @ S o P o S v < o N o ~ Py o o < oo o > < Sy < S N
o o o o o o o o o o o o ()] ~— [s2) © o ~— [s2] [92] N (2] < Y] N~ D ~— [s2] o) N~ [*)) ~— o o [Ye) q
< < < < < < < < < < < ~ [} ~ ~ ~ ~ N N ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ N N N N N ™ ™ (32} N q
| | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |
Visibilita per I'arresto ( < ) 5 3 8 2 g 2 2 2 2 3 % 3 2 2 g 2 2 = 3 o 2 2 R % 2 8 3 3 = 5 2 8 3 = = ?
o ~ ~ -~ S o o o = o N < oo o < = o o = S S o o S 2 S S 3 8 8 & e 8 Q8 @ R
o ~ © o) [Te) < [s2] N N N N N N [s2] [s2) <t < [Te) © © N~ [ee) (o) ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~
| | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |
Confronto Arresto
il : S 3 2 Lo 8 & a 2 3 = 2 e = PN & Q 8 & by 2 2 8 5 S 8 3 2 N b 8 s i 8 8 2 §
Visibilita per il sorpasso ( <) = ph o o = = s o e < < o & o o> o > 3 NS S o < o o o o = < = & & & & o 8 d
3 @ S g & Q Q © e o o 3 © e N Q 8 Q & 8 3 & 3 g 3 € g o B B 8 8 B 8 8 4
| | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |
DVL Sorpasso ( <) 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 2 2 3 5 3 3 X 8 8 5 3 2 3 8 5 4 3 d < 3 S 8 8 3 :
3 3 S S 3 3 S S S 3 3 o 3 3 a 3 2 2 & 3 @ R < o S N 3 3 & = Q 5 o o P q
< < < < < < < < < < < [ee] ~ ~ ~ ~ ~ N N N ~ ~ ~ ~ N N N N N ™ [s2] [s2] (32} (32} [s2] q
| | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |
Confronto Sorpasso ( <)
Allargamenti visibilita sinistra | e >
o
N~
Allargamenti visibilita destra S e e e e e e
_ 3333 R =1300,000 R = 320,000 A=13
N L = 180,250 A = 100,000 5 Or = 0,154 L=17083 | 72050 2752179 Tau = §’§s°ias,§:_56 113
Andamento planimetrico | -~ — — — — — — — — — == e e Sau=-30300 = - = = = = =0410 — — ——— —A=200000 Sv=gp6a7 o
Tau'=35368 Dr= 0 305 Sv=72,729 a=77167 A = 200,000 Sv = 59,394 Sv =173,778 a=2,0115 A= 350,000 Sv=113,838
’ R = 600,000 Tau = -3,4947 Dr=0,218 R = 5500,000 Tau = 4,6850 Dr = 0,502
. . R = 5000,000 =-0,00 R = 10000,000
Andamento altimetrico L =77.368 =85 712 L = 300,000

CODICE PROGETTO NOME FILE REVISIONE SCALA
TO03_PS00_TRA_DGO01_A
PROGETTO LIV.PROG.  ANNO
CODICE ,
AIN|2|6]6 D |23 conice |1/0|3|/P|s|0|o| T|R|A|D|G|0|1 1:1000
D
C
B
A EMISSIONE Nov. 2023 BATTISTONI | ALESSANDRONI| LA CAMERA
REV. DESCRIZIONE DATA REDATTO VERIFICATO | APPROVATO



AutoCAD SHX Text
A

AutoCAD SHX Text
EMISSIONE

AutoCAD SHX Text
Nov. 2023

AutoCAD SHX Text
BATTISTONI

AutoCAD SHX Text
ALESSANDRONI

AutoCAD SHX Text
 LA CAMERA

AutoCAD SHX Text
Structure and Transport Engineering

AutoCAD SHX Text
s.r.l.


	Sheets and Views
	DG01


		2024-05-15T15:57:38+0200
	BRUNO MARIA


		2024-05-15T16:47:34+0200
	GIUSEPPE GRIMALDI


		2024-05-15T18:16:33+0200
	FRANCESCO MARIA LA CAMERA


		2024-05-15T18:33:30+0200
	Eugenio Moroni




