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LEGENDA

COLLIMAZIONI SU PUNTI FISSI ESTERNI PER VERIFICA STABILITA'
DI STABILITA' DEL SISTEMA DI CONTROLLO

COLLIMAZIONE SU PUNTI DI CONTROLLO

STAZIONE ROBOTICA CON SISTEMA DI AUTOCOLLIMAZIONE
PUNTO DI CONTROLLO SU IMPALCATO

PUNTO DI CONTROLLO SU PILA

pilastrino circolare

basamento in cls
dim. 2.00 x2.00

pali di fondazione
num. e dim. da definire

ALLEGATO N.1

ANAS s.p.A.

A19 "PALERMO - CATANIA"
VIADOTTO "IMERA I"

SCHEMA DEL SISTEMA DI MONITORAGGIO
STAZIONE ROBOTICA TM30 N. 1




LEGENDA

COLLIMAZIONI SU PUNTI FISSI ESTERNI PER VERIFICA STABILITA'
DI STABILITA' DEL SISTEMA DI CONTROLLO

COLLIMAZIONE SU PUNTI DI CONTROLLO
STAZIONE ROBOTICA CON SISTEMA DI AUTOCOLLIMAZIONE

PUNTO DI CONTROLLO SU IMPALCATO E RAMPA

PUNTO DI CONTROLLO SU PILA

pilastrino circolare
D=0.60m

A
==

basamento in cls
dim. 2.00 x2.00

cordolo paratia di monte

ALLEGATO N.2

ANAS s.p.A.

A19 "PALERMO - CATANIA"
VIADOTTO "IMERA I"

SCHEMA DEL SISTEMA DI MONITORAGGIO
STAZIONE ROBOTICA TM30 N. 1




LEGENDA

COLLIMAZIONI SU PUNTI FISSI ESTERNI PER VERIFICA STABILITA' k&
DI STABILITA' DEL SISTEMA DI CONTROLLO

COLLIMAZIONE SU PUNTI DI CONTROLLO

STAZIONE ROBOTICA CON SISTEMA DI AUTOCOLLIMAZIONE
PUNTO DI CONTROLLO SU IMPALCATO

PUNTO DI CONTROLLO SU PILA

SCHEMA REALIZZAZIONE PILASTRINO

-IO.GI—

-

pilastrino circolare
D=0.60m

basamento in cls
dim. 2.00 x2.00

pali di fondazione
num. e dim. da definire

ALLEGATO N.3

ANAS s.p.A.

A19 "PALERMO - CATANIA"
VIADOTTO "IMERA I"

SCHEMA DEL SISTEMA DI MONITORAGGIO
STAZIONE ROBOTICA TM30 N. 1




