SVINCOLO TRAVAGLIATO OVEST
PIANTA CHIAVE scala 1:5000
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— TUTTE LE MISURE SONO ESPRESSE R 1500.000 || R 900.000
IN METRI, SALVO OVE DIVERSAMENTE I; 8888981 ; };222
INDICATO. BS 0.022 || BS 0.177
SV 16.166 || SV 35.687
Pl —450000% || P1 —3.42226%
LEGENDA P2 —3.42226% || P2 0.54292%
PROG = Progressiva
Q = Quota Vertice
R = Raggio
T1 = Tangente precedente
T2 = Tangente successiva
P1 = Pendenza precedente
P2 = Pendenza successiva
SV = Sviluppo curva
BS = Freccia

TRATTO ESISTENTE TRATTO ESISTENTE IN ADEGUAMENTO L=120,51m
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