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SCALA DISTANZE 1:5000

Diagramma delle velocita

Diagramma delle velocita (Vp)
secondo D.M. 5/11/2001

MARG. INT.

Allargamenti
MARG. EST.

Allargamento a=0.70 m

Ettometriche

35 36

Andamento planimetrico

A=1086.00
Lt=439.58

R=2683.00
L0=044.83

A=1628.50

Lt=445.56

R=4885.00
Lc=1019.40
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