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1. PREMESSA

Il presente documento costituisce parte integrante del progetto definitivo relativo ai lavori
di ADEGUAMENTO PLANO ALTIMETRICO DELLA SEDE STRADALE "SS. 260
“PICENTE” Lotto “3” - Da San Pelino a Marana di Montereale (AQ)"

Nellambito dei lavori sopra descritti, si &€ proceduto al controllo ed alla verifica di elaborati
forniti da Anas. Procedendo a nuove ed accurate indagini topografiche realizzate sull’intero
tratto oggetto dellintervento.

Un Sistema di rilievo Integrato, impiegando le tecnologie piu precise e performanti al mondo,
si € proceduto al rilievo Aerofotogrammetrico, mediante I'utilizzo del Sistema UAV (drone)
altamente professionale “Trimble UX5” munito di camera metrica da 15mm, integrato con il
rilievo di particolari sul terreno con sistema GPS-GNSS “TRIMBLE R10” e Stazione Totale
“Trimble S8” ad 1cc di precisione angolare, per integrazioni di particolari dettaglio in localita
con prevalenza di Bosco e dove si sia manifestato scarso segnale GPS.

La rete di inquadramento in prossimita I'area oggetto dei lavori , lungo la direttrice “*SS. 260
“PICENTE”", tra San Pelino a Marana di Montereale, terzo Lotto. Procedendo alla
materializzazione di capisaldi in sito, per linquadramento in assoluto mediante |l
collegamento Capisaldi presenti nella tavola di progetto “ rilievo SS 260" come il “5793” il
5794 e il “5792” con coordinate perfettamente georeferite nel sistema di Progetto “Gauss
Boaga Est”. Da ulteriori ricerche si evince che detti capisaldi sono stati istituiti dalla
Regione Abruzzo, che ne detiene le monografie oltre ad essere verificati dall'lGM.

Al fine di uniformare e migliorare la qualita delle Indagini prodotte con il progetto, ed avere la
massima precisione sia planimetrica che delle quote ortometriche, si € proceduto con
I'eseguire la Calibrazione del sito nel sistema di riferimento di progetto, introducendo ulteriori
Capisaldi della Regione Abruzzo il “7499_4577” il “4193_ 4413” il “3932_ 4580” il “6898_
3819” per meglio distribuire la triangolazione della rete e risolvere la compensazione interna
dei nuovi capisaldi posizionati e propedeutici al rilievo il “cs1” il “cs2” ed il “cs3".

Dalla rete principale dei Capisaldi, si & eseguito un rilievo in modalita RTK dei punti di
dettaglio oltre ad alcuni punti propedeutici alla georeferenziazione del rilievo
fotogrammetrico, eseguito mediante UAV. Al fine di ottenere una maggiore precisione
dell’intero rilievo e quindi della successiva georeferenziazione delle immagini acquisite da
Sistema UAV.

Il rilievo dei Capisaldi principali, € stato eseguito con strumentazione GPS a doppia
frequenza, in modalita “statico”, utilizzando contemporaneamente vari ricevitori.

La strumentazione utilizzata € la seguente:
- numero complessivo di 3 Ricevitori GPS, in particolare: numero 2 ricevitori Trimble 5700
muniti di n°2 Antenne Zephyr ed un ricevitore Trimble R10; tutti con centro di fase
sub_millimetrico e doppia frequenza L1/L2.

| parametri impostati per I'acquisizione ed il calcolo delle basi rilevate mediante il sistema
GPS sono i seguenti:
- Angolo di elevazione minima (cut-off) 10°



- Intervallo di acquisizione (sampling-rate) 1 sec e 5 secondi
- Gdop (medio) > 5

- Tempi minimi di acquisizione
> 10 Km 60 minuti

> 5 Km 30 minuti

>3 Km 15 minuti

Per l'elaborazione dei dati rilevati € stato utilizzato il software specializzato “Trimble
Business Center versione 3.82”.

Ulteriori controlli sono stati eseqguiti con la verifica “Gps- Gnss” in modalita “Statico”, dei
Capisaldi “cs1” - “cs2” e “cs3” con l'elaborazione dei dati forniti dalla Rete dinamica di
precisione Nazionale “Italpos”, riconosciuta ed avallata dall’lstituto Geografico Militare, in
particolare si & utilizzata la stazione dell’Aquila.

2. RETE D’INQUADRAMENTO

La rete d'inquadramento principale € costituita da complessivi n.5 vertici “6898_ 3819 -/-
3932_ 4580 -/- 4193_ 4413 -/-7499 4577 -/- 7497_ 4571” posti ad una distanza variabile
inferiore a 6. km.

Tutti i vertici sono stati rilevati mediante I'acquisizione di sessioni in modalita statico e misure
in abbondanza nel rispetto dei tempi minimi indicati in premessa. Di seguito si riporta lo
schema grafico e nel successivo paragrafo “Report di elaborazione baseline” sono riportati
singolarmente i dettagli di lettura, calcolo e compensazione per ogni punto.
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Grafica Elaborazione software Trimble Business Center
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3. REPORT ELABORAZIONE BASELINE

Per meglio individuare la localizzazione dei residui piu alti si sono redatti i report con riportati

gli errori in x,y, e z per i punti determinati:

Dati del file di progetto Sistema di
Nome: DAMARANA\Elab_Ing_Camevale\GPC_ELAB_UAS_GB_EST 2017 04 21 MARANA_  ccordinate
2.vce Nome: ltaly/Rom
Dimensione 4 MB e 1940
Datum: Rome
Modificato: 01/05/2017 23:08:03 (UTC:2) 1940
Fuso ora solare Europa occidentale Zona:  Predefinit
orario: o
Numero di Geoide: ltalgeo 90
riferimento: Datum
Descrizione verticale
Commento
1:
Commento
2:
Commento
3:
Report di elaborazione baseline
Riepilogo elaborazione
Osservazione Da A Tipo di Prec. 0. | Prec.V. | Azi. Geod. | Distanza Quota
soluzione (Metro) | (Metro) ell. ellissoidical
(Metro) (Metro)

ROIO --- CS1 ROIO CSs1 Fisso 0,004 0,021] 327°08'57"| 18440,198 -188,229
(B5)
ROIO --- CS3 ROIO CS3 Fisso 0,012 0,015] 326°46'18"| 17418,052 -217,745
(B7)
CS1---CS3 (B2) [CS3 CS1 Fisso 0,007 0,009] 333°28'37"| 1028,955 29,562
CS1--CS2 (B3) [CS1 CSs2 Fisso 0,007 0,008( 301°03'34" 844,268 1,270
CS1--—-CAP CS1 CAP Fisso 0,006 0,015| 117°16'39" 231,010 -0,127
5794_4574 (B1) 5794_4574
ROIO --- 5792 ROIO 5792 Fisso 0,015 0,021] 324°33'25"| 20227,815 -179,038
(B9)




ROIO --- CS2 ROIO CS2 Fisso 0,014 0,015| 326°02'40"| 19202,540| -186,929
(B8)
ROIO - CAP ROIO CAP Fisso 0,016 0,039| 327°30'35"| 18240,082| -188,337
5794_4574 (B6) 5794_4574
Riepilogo accettazione
Elaborato Passato Flag P Errore
8 8 0 0




ROIO - CS1 (11:03:01-14:19:16) (S5)

Osservazione della linea di base:

Elaborato:

Tipo di soluzione:

Frequenza utilizzata:

Precisione orizzontale:
Precisione verticale:
RMS:

PDOP max:
Effemeride utilizzata:

Modello antenna:

Ora di avvio elaborazione:

Ora di arresto elaborazione:

Durata elaborazione:

Intervallo elaborazione:

Componenti vettore (da segno a segno)

ROIO -
CS1 (B5)

19/04/2017
16:25:21

Fisso

Doppia
frequenza
(L1, L2)

0,004 m
0,021 m
0,006 m
8,764
Trasmetti

NGS
Absolute

18/04/2017
11:03:02
(Locale:
UTC+2h)

18/04/2017
14:19:12
(Locale:
UTC+2h)

03:16:10

5 secondi

Da: ROIO

Griglia ocale Globale
Direzione est 2386467,58489 m Latitudine N42°20'12,951649087" | Latitudine N42°20'15,310217174"
Direzionenord  4688542,13444 m Longitudine E13°22'44,934605003" Longitudine E13°22'44,289976408"
Quota 964,07823 m Quota 969,94938 m Quota 1012,71835 m
ortometrica ellissoidica ellissoidica
A: CS1

Griglia ocale Globale
Direzione est 2376763,51269 m Latitudine N42°28'34,776093166" Latitudine N42°28'37,133380576"
Direzionenord  4704219,46497 m Longitudine E13°15'27,023733073" Longitudine E13°15'26,360763508"




Quota 775,71680 m Quota 781,52344 m Quota 824,48896 m
ortometrica ellissoidica ellissoidica
Vettore
ADirezione est -9704,072 m Azimut NS avanti 327°08'57" AX -7991,210 m
ADirezione nord 15677,331 m Distanza ell. 18440,198 m AY -12183,969 m
AQuota ortometrica -188,36143 m Quota ellissoidicaA -188,229 m AZ 11307,769 m
Errori standard
Errori vettore:
o ADirezione est 0,001 m o Azimut avanti NS 0°00'00" o AX 0,007 m
o ADirezione nord 0,002 m o Dist. ellissoide 0,002 m o AY 0,002 m
0 AQuota ortometrica 0,010 m o AQuota ellissoidica 0,010 m o AZ 0,007 m
Matrice di covarianza a posteriori (Metro?)
X Y z

X 0,0000545889
Y 0,0000132675 0,0000047737

0,0000518288 0,0000131231 0,0000551589
Occupazioni

Da A

ID ROIO CS1
punto:

File D:\MARANA\Elab_Ing_Carnevale\GPC_ELAB_UAS_GB

dati: | _EST _2017_04_21_MARANA_2\r0io108i00.170

D:\MARANA\Elab_Ing_Carnevale\GPC_ELAB_UAS_GB
_EST_2017_04_21_MARANA_2\48061080.t01

Tipo di|GRX1200+GNSS
ricevit
ore:

5700

Numer [BDU10390140
o
seriale
del
ricevit
ore:

0220264806

Tipo di|AS10
antenn
a:

Zephyr




Numer
o
seriale
dell'an
tenna:

11161078

Altezz
a
dell'an
tenna
(misur
ata):

0,000 m

1,650 m

Metod
o
antenn
a:

Parte inferiore della montatura dell'antenna

Parte superiore dell'incavo a V

10



Riepilogo di tracciatura

SV 18/04/2017 11:03:M Durata: 03:16:15 Intervallo principale: 00:10:00 18/0472017 14:19:
| | | | | | | | | | | | | | | | | | |
G5 3
G112 5
G13 i3
G15 3
G17 3
G185 N
G19 i3
G20 3
G224 3
G25 s
G 28 3
G30 3




Residui

Media =0,001 m Dev.stand. =0,008 m Min.=-0,028 m Max.=0,049 m
0.08
0.06
0,04
0.02
0
0,02
0.04
0,06
-0.08
0.1

Z = S b=y = e 3 = 3 g

< & = 2 N = g & = 3

= = = o N N © ® o 2]

G5
18/04/2017 11:03:09 - 18/04/2017 14:19:07

Media =-0,003 m Dev.stand.=0,006 m Min.=-0,023 m Max.=0,013 m
0.08
0.06
0,04
0.02
0
0,02
0.04
0.06
0,08
0.1

2 2 I = 8 e 3 = 3 g

3 N S 8 b 3 = & g 2

= = = N N N © ® @ o)

G12
18/04/2017 11:03:09 - 18/04/2017 14:19:07
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Media =0,002 m Dev.stand. =0,008 m Min.=-0,025m Max.=0,043 m

0.08
0.06
0.04
0.02
0
0,02
0,04
0.06
0.08
0.1

Z g 3 = 2 o 3 = 3 g

3 & = 2 N = g & = 2

= = = N N ] ® ® o ]

G13
18/04/2017 11:03:09 - 18/04/2017 14:19:07

Media=0,001 m Dev.stand.=0,005m Min.=-0,017m Max.=0,022 m
0.08
0.06
0.04
0.02
0
0,02
0,04
0.06
-0.08
0.1

3 g S S & 2 B o 3 g

8 & s & S = 8 & g 3

= = = o N ] o o o ]

G15

18/04/2017 11:03:09 - 18/04/2017 14:19:07
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Media =0,000 m Dev.stand.=0,009 m Min.=-0,039m Max.=0,036 m

0.08
0.06
0.04
0.02
0
0,02
0,04
0.06
0.08
0.1

Z g 3 = 2 o 3 = 3 g

3 & = 2 N = g & = 2

= = = N N ] ® ® o ]

G17
18/04/2017 11:03:09 - 18/04/2017 14:19:07

Media=0,012m Dev.stand.=0,015m Min.=-0,032m Max.=0,060 m
0.08
0.06
0.04
0.02
0
0,02
0,04
0.06
-0.08
0.1

3 g S S & 2 B o 3 g

8 & s & S = 8 & g 3

= = = o N ] o o o ]

G18

18/04/2017 11:03:09 - 18/04/2017 14:19:07
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Media=0,001 m Dev.stand. =0,009 m Min.=-0,036 m Max.=0,043 m

0.08
0.06
0,04
0.02
0
0,02
0,04
0.06
-0.08
0.1

Z g 3 = 2 o 3 = 3 g

2 § S g S B g g 2 2

= = = N N ] ] ® o ]

G19
18/04/2017 11:03:09 - 18/04/2017 14:19:07

Media =-0,004 m Dev.stand.=0,010 m Min.=-0,034 m Max.=0,023 m
0.08
0.06
0,04
0.02
0
0,02
0.04
0.06
-0.08
0.1

3 g S S & 2 B o 3 g

8 & s & S = 8 & g 3

= = = o N ] o o o ]

G20

18/04/2017 11:03:09 - 18/04/2017 14:19:07
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Media=0,001 m Dev.stand.=0,009 m Min.=-0,047m Max.=0,040 m

0.08
0.06
0,04
0.02
0
0,02
0,04
0.06
-0.08
0.1

Z g 3 = 2 o 3 = 3 g

2 § S g S B g g 2 2

= = = N N ] ] ® o ]

G24
18/04/2017 11:03:09 - 18/04/2017 14:19:07

Media =-0,005 m Dev.stand. =0,005m Min.=-0,012 m Max.=0,006 m
0.08
0.06
0,04
0.02
0
0,02
0.04
0.06
-0.08
0.1

3 g S S & 2 B o 3 g

8 & s & S = 8 & g 3

= = = o N ] o o o ]

G25

18/04/2017 11:03:09 - 18/04/2017 14:19:07
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Media =-0,002 m Dev.stand.=0,006 m Min.=-0,026 m Max.=0,018 m

0.08
0.06
0.04
0.02
0
0,02
0,04
0.06
0.08
0.1

Z g 3 = 2 o 3 = 3 g

3 & = 2 N = g & = 2

= = = N N ] ® ® o ]

G238
18/04/2017 11:03:09 - 18/04/2017 14:19:07

Media =0,003 m Dev.stand.=0,009 m Min.=-0,021m Max.=0,046 m
0.08
0.06
0.04
0.02
0
0,02
0,04
0.06
-0.08
0.1

3 g S S & 2 B o 3 g

8 & s & S = 8 & g 3

= = = o N ] o o o ]

G30

18/04/2017 11:03:09 - 18/04/2017 14:19:07
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Stile elaborazione

Maschera di elevazione:

Elaborazione avvio automatico:

Avvia numerazione ID automatica:

Vettori continui:
Genera residui:
Modello antenna:

Tipo di effemeride:
Frequenza:

Intervallo elaborazione:

Forza mobile:

10°00'00,0"

Si

AUTO0001

No

Si

Automatico
Automatico
Frequenze multiple
Usa tutti i dati

No

Criteri di accettazione

Componente del vettore Flag Errore o
Precisione orizzontale > 0,050 m + 1,000 ppm 0,100 m + 1,000 ppm
Precisione verticale > 0,100 m + 1,000 ppm 0,200 m + 1,000 ppm

18



ROIO - CS3 (12:18:36-12:35:46) (S7)

Osservazione della linea di base:

Elaborato:

Tipo di soluzione:

Frequenza utilizzata:

Precisione orizzontale:
Precisione verticale:
RMS:

PDOP max:
Effemeride utilizzata:

Modello antenna:

Ora di avvio elaborazione:

Ora di arresto elaborazione:

Durata elaborazione:

Intervallo elaborazione:

Componenti vettore (da segno a segno)

ROIO -
CS3 (B7)

19/04/2017
16:35:39

Fisso

Doppia
frequenza
(L1, L2)

0,012 m
0,015 m
0,006 m
2,344

Trasmetti

NGS
Absolute

18/04/2017
12:18:37
(Locale:
UTC+2h)

18/04/2017
12:35:42
(Locale:
UTC+2h)

00:17:05

5 secondi

Da: ROIO

Griglia ocale Globale
Direzione est 2386467,58489 m Latitudine N42°20'12,951649087" | Latitudine N42°20'15,310217174"
Direzionenord  4688542,13444 m Longitudine E13°22'44,934605003" Longitudine E13°22'44,289976408"
Quota 964,07823 m Quota 969,94938 m Quota 1012,71835 m
ortometrica ellissoidica ellissoidica
A: CS3

Griglia ocale Globale
Direzione est 2377203,99130 m Latitudine N42°28'04,939516083" Latitudine N42°28'07,296857305"
Direzionenord  4703289,70190 m Longitudine E13°15'47,139034310" Longitudine E13°15'46,476983188"

19



Quota 746,20045 m Quota

ortometrica

ellissoidica

752,01942 m Quota
ellissoidica

794,97345 m

Vettore

ADirezione est
ADirezione nord

AQuota ortometrica

-9263,594 m Azimut NS avanti

14747,567 m Distanza ell.

-217,87778 m Quota ellissoidicaA

326°46'18" AX

17418,052 m AY

-217,745 m AZ

-7512,654 m
-11599,035 m

10608,688 m

Errori standard

Errori vettore:
o ADirezione est

o ADirezione nord

0 AQuota ortometrica

0,003 m o Azimut avanti NS

0,005 m o Dist. ellissoide

0,008 m o AQuota ellissoidica

0°00'00" o AX
0,004 m o AY

0,008 m 0 AZ

0,006 m
0,003 m

0,007 m

Matrice di covarianza a posteriori (Metro?)

X

0,0000416387

0,0000084497

0,0000112239

0,0000171229

0,0000085858

0,0000431713

Occupazioni

Da

ID ROIO

punto:

CS3

File |D:\MARANA\Elab_Ing Carnevale\GPC _ELAB_UA
dati: |S_GB_EST_2017_04_21_MARANA_2\r0io108i00.1

70

02

D:\MARANA\Elab_Ing Carnevale\GPC _ELAB_UAS GB EST
2017_04_21_MARANA_2\SS260_17_04_2017.job\17971080.t

Tipo [GRX1200+GNSS
di
ricevit
ore:

R10

Nume ([BDU10390140

serial
e del
ricevit
ore:

5419464485

Tipo |AS10

R10 Internal

20



di
anten
na:

Nume

dell'a

ntenn

11161078

Altezz

dell'a

ntenn

(misur
ata):

0,000 m

1,560 m

Metod

anten
na:

Parte inferiore della montatura dell'antenna

Parte inferiore del rilascio rapido

Residui

Media =0,004 m Dev.stand. =0,017 m Min.=-0,030m Max.=0,045m

121841
123022
2202
122342

122522

12:27.02
123022

12:28,42

G12

18/04/20017 12:18:41 - 18/04/2017 12:36:42

| 3202

12.33:42

12:35:22

21



Media =-0,003 m Dev.stand. =0,002 m Min.=-0,009 m Max.=0,005m

0,08
0.06
0.04
0.02
0
0,02
0,04
0.06
0.08
0.1

= & S < 8 e S 8 S S 8

© o o~ ™ n ~ © o o~ Ll n

o N N ™~ N N N ¢ 5¢] e e

& N & N N ] o ] ] ] o

G13
18/04/2017 12:18:41 - 18/04/2017 12:35:42
Media =0,002 m Dev.stand.=0,003 m Min.=-0,005m Max.=0,008 m

0.08
0.06
0.04
0.02
0
0,02
0,04
0.06
-0.08
0.1

= & 8 < 8 8 - 8 S S 8

© (=] o~ (2] 0 ~ © (=] o~ v n

s N N ™~ ™~ N N 5t 5¢] e} )

& o ] ] ] N o ] N N ]

G15

18/04/2017 12:18:41 - 18/04/2017 12:35:42
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Media =0,008 m Dev.stand. =0,007 m Min.=-0,012m Max.=0,024 m

0.08
0.06
0.04
0.02
0
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Media =-0,001 m Dev.stand.=0,012m Min.=-0,034 m Max.=0,027 m
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Media =-0,005 m Dev_stand. =0,006 m Min.=-0,016 m Max.=0,009 m
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Stile elaborazione

Maschera di elevazione:

Elaborazione avvio automatico:

Avvia numerazione ID automatica:

Vettori continui:
Genera residui:
Modello antenna:

Tipo di effemeride:
Frequenza:

Intervallo elaborazione:

Forza mobile:

10°00'00,0"

Si

AUTO0001

No

Si

Automatico
Automatico
Frequenze multiple
Usa tutti i dati

No

Criteri di accettazione

Componente del vettore Flag Errore o
Precisione orizzontale > 0,050 m + 1,000 ppm 0,100 m + 1,000 ppm
Precisione verticale > 0,100 m + 1,000 ppm 0,200 m + 1,000 ppm
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CS1 - CS3 (12:18:36-12:35:46) (S2)

Osservazione della linea di base:

Elaborato:

Tipo di soluzione:

Frequenza utilizzata:

Precisione orizzontale:
Precisione verticale:
RMS:

PDOP max:
Effemeride utilizzata:

Modello antenna:

Ora di avvio elaborazione:

Ora di arresto elaborazione:

Durata elaborazione:

Intervallo elaborazione:

Componenti vettore (da segno a segno)

CS1
CS3 (B2)

19/04/2017
16:35:43

Fisso

Doppia
frequenza
(L1, L2)

0,007 m
0,009 m
0,002 m
3,397
Trasmetti

NGS
Absolute

18/04/2017
12:18:36
(Locale:
UTC+2h)

18/04/2017
12:35:46
(Locale:
UTC+2h)

00:17:10

1 secondo

Da: CSs3

Griglia ocale Globale
Direzione est 2377203,99130 m Latitudine N42°28'04,939516083" | Latitudine N42°28'07,296857305"
Direzionenord  4703289,70190 m Longitudine E13°15'47,139034310" Longitudine E13°15'46,476983188"
Quota 746,20045 m Quota 752,01942 m | Quota 794,97345m
ortometrica ellissoidica ellissoidica
A: CS1

Griglia ocale Globale
Direzione est 2376763,50654 m Latitudine N42°28'34,776219356" Latitudine N42°28'37,133506747"
Direzionenord  4704219,46899 m Longitudine E13°15'27,023460161" Longitudine E13°15'26,360490590"
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Quota

775,76302 m Quota 781,56966 m Quota

ortometrica ellissoidica

ellissoidica

824,53518 m

Vettore

ADirezione est -440,485 m Azimut NS avanti

ADirezione nord 929,767 m Distanza ell.

AQuota ortometrica 29,56257 m Quota ellissoidicaA

333°28'37" AX -478,523 m
1028,955 m AY -584,933 m

29,562 m AZ 699,115 m

Errori standard

Errori vettore:

o ADirezione est 0,002 m o Azimut avanti NS

o ADirezione nord 0,003 m o Dist. ellissoide

0 AQuota ortometrica 0,005 m o AQuota ellissoidica

0°00'00" o AX 0,004 m
0,003 m o AY 0,002 m

0,005m o0 AZ 0,004 m

Matrice di covarianza a posteriori (Metro?)

X

0,0000126600

0,0000028237

0,0000038488

0,0000058742

0,0000039229 0,0000162595

Occupazioni

Da

punto:

CS3

CS1

File
dati:

D:\MARANA\Elab_Ing Carnevale\GPC_ELAB_UAS GB EST
2017_04_21_MARANA_2\SS260_17_04_2017.job\17971080.t
02

D:\MARANA\Elab_Ing Carnevale\GPC_ELAB_UA
S_GB_EST_2017_04_21_MARANA_2\48061080.t
01

Tipo
di
ricevit
ore:

R10

5700

Nume

serial
e del
ricevit
ore:

5419464485

0220264806

Tipo

R10 Internal

Zephyr
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di
anten
na:
Nume |----—-—- |
ro
serial
e
dell'a
ntenn
a:
Altezz 1,560 m 1,650 m
a
dell'a
ntenn
a
(misur
ata):
Metod|Parte inferiore del rilascio rapido Parte superiore dell'incavo a V
o
anten
na:
Residui
Media =0,000 m Dev.stand. = 0,002 m Min.=-0,005m Max.= 0,006 m
0,08
0.08
0.04
0.02
£.02
0.06
0,08
i 5 z 5 8 = = 2 & 2
= = B 5 LY 5 & H = =
G13
18/04/2017 12:18:37 - 18/04/2017 12-35:46




Media=0,001 m Dev.stand. =0,002 m Min.=-0,004 m Max.=0,006 m
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Media =-0,001 m Dev.stand.=0,006 m Min.=-0,023 m Max.=0,010 m
0.08
0.06
0,04
0.02
0
0,02
0,04
0.06
-0.08

s 5 2 5 2 o 2 2 N g

® g S g g 5 g = > =

o o o N N o o o o ]

G17

18/04/2017 12:18:37 - 18/04/2017 12:35:46

30



Media=0,001 m Dev.stand.=0,004 m Min.=-0,011Tm Max.=0,012m
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Media =-0,001 m Dev.stand. =0,002 m Min.=-0,009 m Max.=0,005m

0,08
0.06
0,04
0.02
0 W VR POy . N

0,02
0,04
0.06
-0.08

s 5 2 5 2 o g 2 N g

© 8 N g & P & 8 & 3

o o o N N o o o o o

G24
18/04/2017 12:18:37 - 18/04/2017 12:35:46

Media=0,001 m Dev.stand.=0,004 m Min.=-0,005m Max.=0,016 m
0.08
0.06
0,04
0.02

0 - "

0,02
0.04
0.06
-0.08

s 5 2 5 2 o 2 2 N g

® g S g g 5 g = > =

o o o N N o o o o ]

G28

18/04/2017 12:18:37 - 18/04/2017 12:35:46

32



Stile elaborazione

Maschera di elevazione:

Elaborazione avvio automatico:

Avvia numerazione ID automatica:

Vettori continui:
Genera residui:
Modello antenna:

Tipo di effemeride:
Frequenza:

Intervallo elaborazione:

Forza mobile:

10°00'00,0"

Si

AUTO0001

No

Si

Automatico
Automatico
Frequenze multiple
Usa tutti i dati

No

Criteri di accettazione

Componente del vettore Flag Errore o
Precisione orizzontale > 0,050 m + 1,000 ppm 0,100 m + 1,000 ppm
Precisione verticale > 0,100 m + 1,000 ppm 0,200 m + 1,000 ppm
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CS1 - CS2 (11:49:39-12:05:03) (S3)

Osservazione della linea di base:

Elaborato:

Tipo di soluzione:

Frequenza utilizzata:

Precisione orizzontale:
Precisione verticale:
RMS:

PDOP max:
Effemeride utilizzata:

Modello antenna:

Ora di avvio elaborazione:

Ora di arresto elaborazione:

Durata elaborazione:

Intervallo elaborazione:

Componenti vettore (da segno a segno)

CS1
CS2 (B3)

19/04/2017
16:35:48

Fisso

Doppia
frequenza
(L1, L2)

0,007 m
0,008 m
0,003 m
2,653
Trasmetti

NGS
Absolute

18/04/2017
11:49:39
(Locale:
UTC+2h)

18/04/2017
12:05:03
(Locale:
UTC+2h)

00:15:24

1 secondo

Da: Cs1

Griglia ocale Globale
Direzione est 2376763,50654 m Latitudine N42°28'34,776219356" | Latitudine N42°28'37,133506747"
Direzionenord  4704219,46899 m Longitudine E13°15'27,023460161" Longitudine E13°15'26,360490590"
Quota 775,76302 m Quota 781,56966 m Quota 824,53518 m
ortometrica ellissoidica ellissoidica
A: CSs2

Griglia ocale Globale
Direzione est 2376049,46718 m Latitudine N42°28'48,891622151" Latitudine N42°28'51,248750556"
Direzionenord = 4704669,76585 m Longitudine E13°14'55,359594682" Longitudine E13°14'54,695549828"
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Quota 777,01679 m Quota 782,83300 m Quota 825,80488 m
ortometrica ellissoidica ellissoidica
Vettore
ADirezione est -714,039 m Azimut NS avanti 301°03'34" AX -119,597 m
ADirezione nord 450,297 m Distanza ell. 844,268 m AY -771,303 m
AQuota ortometrica 1,25377 m Quota ellissoidicaA 1,270 m AZ 322,124 m
Errori standard
Errori vettore:
o ADirezione est 0,002 m o Azimut avanti NS 0°00'01" o AX 0,004 m
o ADirezione nord 0,003 m o Dist. ellissoide 0,002 m o AY 0,002 m
0 AQuota ortometrica 0,004 m o AQuota ellissoidica 0,004 m 0 AZ 0,003 m
Matrice di covarianza a posteriori (Metro?)
X Y z

X 0,0000150778
Y 0,0000027265 0,0000030022

0,0000035384 0,0000008570 0,0000090919

Occupazioni

Da

ID CS1

punto:

CS2

File
dati:

D:\MARANA\Elab_Ing Carnevale\GPC_ELAB_UA
S_GB_EST_2017_04_21_MARANA_2\48061080.t
01

D:\MARANA\Elab_Ing Carnevale\GPC_ELAB_UAS GB EST
2017_04_21_MARANA_2\SS260_17_04_2017.job\17971080.t
02

Tipo
di
ricevit

5700

ore:

R10

Nume [0220264806
serial
e del
ricevit
ore:

5419464485

Tipo |Zephyr

R10 Internal
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di
anten
na:
Nume |----—-—-—- e
ro
serial
e
dell'a
ntenn
a:
Altezz 1,650 m 1,560 m
a
dell'a
ntenn
a
(misur
ata):
Metod | Parte superiore dell'incavo a V Parte inferiore del rilascio rapido
o
anten
na:
Residui
Media =0,001 m Dev.stand. = 0,001 m Min.=-0,002m Max. = 0,004 m
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£.02
0,06
£.08
g 2 2 2 2 § 5 5 = s
¢ =& 8 ¥ 8 & B 8§ 8§ ¢
G113
18/04/2017 11:49:40 - 18/04/2017 12-05:03




Media =-0,003 m Dev.stand. =0,002 m Min.=-0,008 m Max.=0,002 m
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Media =-0,005 m Dev.stand. =0,006 m Min.=-0,018 m Max.=0,017 m
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Media =0,005 m Dev.stand. =0,004 m Min.=-0,007m Max.=0,017 m
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Media=-0,014 m Dev_stand. =0,006 m Min.=-0,029 m Max_.=0,001 m
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Stile elaborazione

Maschera di elevazione:

Elaborazione avvio automatico:

Avvia numerazione ID automatica:

Vettori continui:
Genera residui:
Modello antenna:

Tipo di effemeride:
Frequenza:

Intervallo elaborazione:

Forza mobile:

10°00'00,0"

Si

AUTO0001

No

Si

Automatico
Automatico
Frequenze multiple
Usa tutti i dati

No

Criteri di accettazione

Componente del vettore Flag Errore o
Precisione orizzontale > 0,050 m + 1,000 ppm 0,100 m + 1,000 ppm
Precisione verticale > 0,100 m + 1,000 ppm 0,200 m + 1,000 ppm
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CS1 - CAP 5794 4574 (13:02:21-13:17:42) (S1)

Osservazione della linea di base:

Elaborato:

Tipo di soluzione:

Frequenza utilizzata:

Precisione orizzontale:
Precisione verticale:
RMS:

PDOP max:
Effemeride utilizzata:

Modello antenna:

Ora di avvio elaborazione:

Ora di arresto elaborazione:

Durata elaborazione:

Intervallo elaborazione:

Componenti vettore (da segno a segno)

CS1
CAP
5794_4574
(B1)

19/04/2017
16:35:47

Fisso
Doppia
frequenza
(L1, L2)
0,006 m
0,015 m
0,001 m
4,680
Trasmetti

NGS
Absolute

18/04/2017
13:02:21
(Locale:

UTC+2h)

18/04/2017
13:17:42
(Locale:
UTC+2h)

00:15:21

1 secondo

Da: CS1
Griglia

Direzione est 2376763,50654 m Latitudine

ocale

N42°28'34,776219356" Latitudine

Globale

N42°28'37,133506747"

Direzione nord 4704219,46899 m Longitudine E13°15'27,023460161" Longitudine E13°15'26,360490590"
Quota 775,76302 m Quota 781,56966 m Quota 824,53518 m
ortometrica ellissoidica ellissoidica
A: CAP 5794 _4574

Griglia Locale Globale
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Direzione est 2376966,58437 m Latitudine N42°28'31,344933566" Latitudine N42°28'33,702267592"
Direzione nord 4704109,41364 m Longitudine E13°15'36,011999638" Longitudine E13°15'35,349328753"
Quota 775,64041 m Quota 781,44382 m Quota 824,40774 m
ortometrica ellissoidica ellissoidica
Vettore
ADirezione est 203,078 m Azimut NS avanti 117°16'39" AX 22,413 m
ADirezione nord -110,055 m Distanza ell. 231,010 m AY 216,250 m
AQuota ortometrica -0,12261 m Quota ellissoidicaA -0,127 m AZ -78,185m
Errori standard
Errori vettore:
o ADirezione est 0,002 m o Azimut avanti NS 0°00'02" o AX 0,006 m
o ADirezione nord 0,003 m o Dist. ellissoide 0,002 m o AY 0,002 m
0 AQuota ortometrica 0,008 m o AQuota ellissoidica 0,008 m 0 AZ 0,006 m
Matrice di covarianza a posteriori (Metro?)
X Y z
0,0000338377
0,0000102617 0,0000061416

Y4 0,0000259384 0,0000095353 0,0000315408
Occupazioni

Da A
ID CS1 CAP 5794_4574
punto:

File |D:\MARANA\Elab_Ing_Carnevale\GPC_ELAB_UA
dati: |[S_GB_EST 2017_04_21_MARANA 2\48061080.t

D:\MARANA\Elab_Ing Carnevale\GPC_ELAB_UAS GB EST
2017_04 21 MARANA 2\SS260_17 04 2017.job\17971081.t

01 02
Tipo [5700 R10
di
ricevit
ore:
Nume |0220264806 5419464485

serial
e del
ricevit
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ore:

Tipo
di
anten

na:

Zephyr

R10 Internal

Nume

dell'a

ntenn

Altezz

dell'a

ntenn

(misur
ata):

1,650 m

2,060 m

Metod

anten
na:

Parte superiore dell'incavo a V

Parte inferiore del rilascio rapido

Residui
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Media=0,001 m Dev.stand.=0,001 m Min.=-0,003m Max.=0,006 m
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Media=0,001 m Dev.stand.=0,001 m Min.=-0,002m Max.=0,005m
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Media=0,001 m Dev.stand. =0,002 m Min.=-0,007m Max.=0,008 m

0,08
0.06
0.04
0.02
0 . -

0,02
0.04
0.06
0.08
01

X 3 % 3 = 3 = H 3 =

o™ L) 0 o © o . (a2} - o

o =] (=] o o - — - = -

® ® o ] o ] ] ] o ]

G19
18/04/2017 13:02:22 - 18/04/2017 13:17:42

Media =-0,001 m Dev.stand.=0,001 m Min.=-0,006 m Max.=0,003 m
0.08
0.06
0.04
0.02

o PR TSR SRS RN TN T W NIRRT SN

0,02
0,04
0.06
-0.08
0.1

& 3 & 2 = = = P = =

8 3 8 8 8 = = 2] = 0

o o ® ® o o ® o o o

G24

18/04/2017 13:02:22 - 18/04/2017 13:17:42

47



Stile elaborazione

Maschera di elevazione:

Elaborazione avvio automatico:

Avvia numerazione ID automatica:

Vettori continui:
Genera residui:
Modello antenna:

Tipo di effemeride:
Frequenza:

Intervallo elaborazione:

Forza mobile:

10°00'00,0"

Si

AUTO0001

No

Si

Automatico
Automatico
Frequenze multiple
Usa tutti i dati

No

Criteri di accettazione

Componente del vettore Flag Errore o
Precisione orizzontale > 0,050 m + 1,000 ppm 0,100 m + 1,000 ppm
Precisione verticale > 0,100 m + 1,000 ppm 0,200 m + 1,000 ppm
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ROIO - 5792 (11:16:49-11:28:11) (S9)

Osservazione della linea di base:

Elaborato:

Tipo di soluzione:

Frequenza utilizzata:

Precisione orizzontale:
Precisione verticale:
RMS:

PDOP max:
Effemeride utilizzata:

Modello antenna:

Ora di avvio elaborazione:

Ora di arresto elaborazione:

Durata elaborazione:

Intervallo elaborazione:

Componenti vettore (da segno a segno)

ROIO -
5792 (BY)

19/04/2017
16:35:49

Fisso

Doppia
frequenza
(L1, L2)

0,015 m
0,021 m
0,007 m
3,232
Trasmetti

NGS
Absolute

18/04/2017
11:16:52
(Locale:
UTC+2h)

18/04/2017
11:28:07
(Locale:
UTC+2h)

00:11:15

5 secondi

Da: ROIO

Griglia ocale Globale
Direzione est 2386467,58489 m Latitudine N42°20'12,951649087" | Latitudine N42°20'15,310217174"
Direzionenord  4688542,13444 m Longitudine E13°22'44,934605003" Longitudine E13°22'44,289976408"
Quota 964,07823 m Quota 969,94938 m Quota 1012,71835 m
ortometrica ellissoidica ellissoidica
A: 5792

Griglia ocale Globale
Direzione est 2375055,88924 m Latitudine N42°29'06,711902938" Latitudine N42°29'09,068802964"
Direzione nord 4705240,27824 m Longitudine E13°14'11,344225208" Longitudine E13°14'10,678706495"
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Quota 784,86873 m Quota 790,69980 m Quota 833,67988 m
ortometrica ellissoidica ellissoidica
Vettore
ADirezione est -11411,696 m Azimut NS avanti 324°33'25" AX -8236,340 m
ADirezione nord 16698,144 m Distanza ell. 20227,815m AY -14017,721 m
AQuota ortometrica -179,20950 m Quota ellissoidicaA -179,038 m AZ 12040,806 m
Errori standard
Errori vettore:
o ADirezione est 0,004 m o Azimut avanti NS 0°00'00" o AX 0,010 m
o ADirezione nord 0,006 m o Dist. ellissoide 0,006 m o AY 0,004 m
0 AQuota ortometrica 0,011 m o AQuota ellissoidica 0,011m o AZ 0,007 m
Matrice di covarianza a posteriori (Metro?)
X Y z

X 0,0001041372
Y 0,0000239858 0,0000185298

0,0000378155 0,0000065603 0,0000447945
Occupazioni

Da A

ID ROIO 5792
punto:

File |D:\MARANA\Elab_Ing Carnevale\GPC _ELAB_UA
dati: |S_GB_EST_2017_04_21_MARANA_2\r0io108i00.1
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Tipo [GRX1200+GNSS
di
ricevit
ore:

Nume ([BDU10390140

serial
e del
ricevit
ore:

5419464485

Tipo |AS10
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di
anten
na:

Nume

dell'a

ntenn

11161078

Altezz

dell'a

ntenn

(misur
ata):

0,000 m

1,560 m

Metod

anten
na:

Parte inferiore della montatura dell'antenna

Parte inferiore del rilascio rapido

Residui

Media =-0,005m Dev_stand. =0,005m Min.=-0,015m Max.=0.010m

11:16:5
111802

111207
11:20:12

112917

o - ] B

N o o] 5]

- ) -

R L o |
G5

18/04/2017 11:16:54 - 18/04/2017 11:28:07

1 42

112747
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Media =0,004 m Dev.stand.=0,003m Min.=-0,001m Max.=0,011m

0.08
0.06
0,04
0.02
0
0,02
0,04
0.06
0,08

k- 3 5 S S 3 5 S 5 3 5

¢ & 2 § § § & I & & &

G13
18/04/2017 11:16:54 - 18/04/2017 11:28:07
Media=0,001 m Dev.stand.=0,005m Min.=-0,010m Max.=0,015m

0.08
0.06
0,04
0.02
0
0,02
0,04
0,06
0,08

- S 5 S S X ] 3 5 S S

= = = 8 N 8 & 3 & & 8

G15

18/04/2017 11:16:54 - 18/04/2017 11:28:07
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Media=0,020 m Dev.stand.=0,011 m Min.=-0,002m Max.=0,050 m

0.08
0.06
0,04
0,02
0
0,02
0.04
0.06
0,08

¥ 8 5 & = N 5 8 5 § 5

e @ o S b & & < & & &

G17
18/04/2017 11:16:54 - 18/04/2017 11:28:07
Media =-0,002 m Dev.stand.=0,007 m Min.=-0,022 m Max.=0,014 m

0,08
0.06
0,04
0.02
0
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0,04
0,06
0.08
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Media =-0,006 m Dev.stand.=0,005m Min.=-0,019 m Max.=0,003 m

0.08
0.06
0,04
0.02
0
0,02
0,04
0.06
0,08

k- 3 5 S S 3 5 S 5 3 5
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G28
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Media=0,001 m Dev.stand.=0,006 m Min.=-0,009m Max.=0,017 m

0.08
0.06
0,04
0.02
0
0,02
0,04
0,06
0,08
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18/04/2017 11:16:54 - 18/04/2017 11:28:07
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Stile elaborazione

Maschera di elevazione:

Elaborazione avvio automatico:

Avvia numerazione ID automatica:

Vettori continui:
Genera residui:
Modello antenna:

Tipo di effemeride:
Frequenza:

Intervallo elaborazione:

Forza mobile:

10°00'00,0"

Si

AUTO0001

No

Si

Automatico
Automatico
Frequenze multiple
Usa tutti i dati

No

Criteri di accettazione

Componente del vettore Flag Errore o
Precisione orizzontale > 0,050 m + 1,000 ppm 0,100 m + 1,000 ppm
Precisione verticale > 0,100 m + 1,000 ppm 0,200 m + 1,000 ppm
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ROIO - CS2 (11:49:39-12:05:03) (S8)

Osservazione della linea di base:

Elaborato:

Tipo di soluzione:

Frequenza utilizzata:

Precisione orizzontale:
Precisione verticale:
RMS:

PDOP max:
Effemeride utilizzata:

Modello antenna:

Ora di avvio elaborazione:

Ora di arresto elaborazione:

Durata elaborazione:

Intervallo elaborazione:

Componenti vettore (da segno a segno)

ROIO -
CS2 (B8)

19/04/2017
16:35:50

Fisso

Doppia
frequenza
(L1, L2)

0,014 m
0,015 m
0,008 m
2,372

Trasmetti

NGS
Absolute

18/04/2017
11:49:42
(Locale:
UTC+2h)

18/04/2017
12:05:02
(Locale:
UTC+2h)

00:15:20

5 secondi

Da: ROIO

Griglia ocale Globale
Direzione est 2386467,58489 m Latitudine N42°20'12,951649087" | Latitudine N42°20'15,310217174"
Direzionenord  4688542,13444 m Longitudine E13°22'44,934605003" Longitudine E13°22'44,289976408"
Quota 964,07823 m Quota 969,94938 m Quota 1012,71835 m
ortometrica ellissoidica ellissoidica
A: CSs2

Griglia ocale Globale
Direzione est 2376049,46077 m Latitudine N42°28'48,891198327" Latitudine N42°28'51,248326736"
Direzionenord  4704669,75290 m Longitudine E13°14'55,359326036" Longitudine E13°14'54,695281178"
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Quota 777,00109 m Quota

ortometrica

ellissoidica

782,81730 m Quota
ellissoidica

825,78918 m

Vettore

ADirezione est
ADirezione nord

AQuota ortometrica

-10418,124 m Azimut NS avanti
16127,618 m Distanza ell.

-187,07714 m Quota ellissoidicaA

326°02'40" AX

19202,540 m AY

-186,929 m AZ

-8110,776 m
-12955,277 m

11629,906 m

Errori standard

Errori vettore:
o ADirezione est

o ADirezione nord

0 AQuota ortometrica

0,003 m o Azimut avanti NS

0,006 m o Dist. ellissoide

0,008 m o AQuota ellissoidica

0°00'00" o AX
0,005 m o AY

0,008 m 0 AZ

0,007 m
0,003 m

0,006 m

Matrice di covarianza a posteriori (Metro?)

X

0,0000524765

0,0000120681

0,0000121488

0,0000110219

0,0000037870

0,0000356815

Occupazioni

Da

ID ROIO

punto:

CS2

File |D:\MARANA\Elab_Ing Carnevale\GPC _ELAB_UA
dati: |S_GB_EST_2017_04_21_MARANA_2\r0io108i00.1
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Tipo [GRX1200+GNSS
di
ricevit
ore:

R10

Nume ([BDU10390140

serial
e del
ricevit
ore:

5419464485

Tipo |AS10

R10 Internal
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di
anten
na:

Nume

dell'a

ntenn

11161078

Altezz

dell'a

ntenn

(misur
ata):

0,000 m

1,560 m

Metod

anten
na:

Parte inferiore della montatura dell'antenna

Parte inferiore del rilascio rapido

Residui

Media =-0,003 m Dev_stand. =0,002 m Min.=-0,009 m Max_=0.001Tm

11:45:44

115197

1152:47

1154197
115547

(RESTA
115847
120017

G13
18/04/2017 11:49:44 - 18/04/2017 12:06:02

12047

|2 3:17

120447
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0.06

0,02

0.04

0.06

0.08

Media=0,011m Dev.stand. =0,004 m Min.=-0,002m Max.=0,020 m

11:49:44

115117

11:.52:47

-
v
o)
&

11:54:17
115717
11.58:47

G15
18/04/2017 11:49:44 - 18/04/2017 12:05:02

12:00:17

12:01:47

12:03:17

12:04:47

.02

0.04

0.06

0.08

0.1

Media=0,013 m Dev.stand. =0,009 m Min.=-0,008 m Max.=0,038 m

11:49:44

115117

11.52:47

0
ot
£

11:54:17
11.57:17
11.58:47

G17
18/04/2017 11:49:44 - 18/04/2017 12:05:02

12:00:17

12:01:47

12:03:17

12:04:47
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0.06

0,02

0.04

0.06

0.08

Media =0,009 m Dev.stand.=0,018 m Min.=-0,026 m Max.=0,043 m

11:49:44

115117

11:.52:47

-
v
o)
&

11:54:17
115717
11.58:47

G19
18/04/2017 11:49:44 - 18/04/2017 12:05:02

12:00:17

12:01:47

12:03:17

12:04:47

.02

0.04

0.06

0.08

0.1

Media=-0,012 m Dev.stand. =0,007 m Min.=-0,027 m Max.=0,008 m

11:49:44

115117

11.52:47

0
ot
£

11:54:17
11.57:17
11.58:47

G20
18/04/2017 11:49:44 - 18/04/2017 12:05:02

12:00:17

12:01:47

12:03:17

12:04:47
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Media =-0,003 m Dev.stand. =0,009 m Min.=-0,025m Max.=0,024 m

0.08
0.06
0.04
0.02
0
0,02
0,04
0.06
0.08
0.1
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G24
18/04/2017 11:49:44 - 18/04/2017 12:05:02
Media =-0,007 m Dev.stand.=0,005m Min.=-0,017 m Max.=0,005m
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0
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11:49:44

Media =-0,004 m Dev_stand. =0,012 m Min.=-0,033 m Max_=0,027 m

115197

1152:47

s - P =
s I r =
4
= 8 5 i
G30

18/04/2017 11:49:44 - 18/04/2017 12:06:02

120097

20147

120317

120447
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Stile elaborazione

Maschera di elevazione:

Elaborazione avvio automatico:

Avvia numerazione ID automatica:

Vettori continui:
Genera residui:
Modello antenna:

Tipo di effemeride:
Frequenza:

Intervallo elaborazione:

Forza mobile:

10°00'00,0"

Si

AUTO0001

No

Si

Automatico
Automatico
Frequenze multiple
Usa tutti i dati

No

Criteri di accettazione

Componente del vettore Flag Errore o
Precisione orizzontale > 0,050 m + 1,000 ppm 0,100 m + 1,000 ppm
Precisione verticale > 0,100 m + 1,000 ppm 0,200 m + 1,000 ppm
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ROIO - CAP 5794_4574 (13:02:21-13:17:42) (S6)

Osservazione della linea di base:

Elaborato:

Tipo di soluzione:

Frequenza utilizzata:

Precisione orizzontale:
Precisione verticale:
RMS:

PDOP max:
Effemeride utilizzata:

Modello antenna:

Ora di avvio elaborazione:

Ora di arresto elaborazione:

Durata elaborazione:

Intervallo elaborazione:

Componenti vettore (da segno a segno)

ROIO ---
CAP
5794_4574
(B6)

19/04/2017
16:35:49

Fisso
Doppia
frequenza
(L1, L2)
0,016 m
0,039 m
0,005 m
4,680
Trasmetti

NGS
Absolute
18/04/2017
13:02:22
(Locale:

UTC+2h)

18/04/2017
13:17:42
(Locale:
UTC+2h)

00:15:20

5 secondi

Da: ROIO

Griglia ocale Globale
Direzione est 2386467,58489 m Latitudine N42°20'12,951649087" | Latitudine N42°20'15,310217174"
Direzione nord 4688542,13444 m Longitudine E13°22'44,934605003" Longitudine E13°22'44,289976408"
Quota 964,07823 m Quota 969,94938 m Quota 1012,71835 m
ortometrica ellissoidica ellissoidica
A: CAP 5794 4574

Griglia Locale Globale
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Direzione est 2376966,57742 m Latitudine N42°28'31,344790152" Latitudine N42°28'33,702124186"
Direzione nord 4704109,40936 m Longitudine E13°15'36,011698927" Longitudine E13°15'35,349028033"
Quota 775,61434 m Quota 781,41775 m Quota 824,38167 m
ortometrica ellissoidica ellissoidica
Vettore
ADirezione est -9501,007 m Azimut NS avanti 327°30'35" AX -7968,779 m
ADirezione nord 15567,275 m Distanza ell. 18240,082 m AY -11967,728 m
AQuota ortometrica -188,46389 m Quota ellissoidicaA -188,337 m AZ 11229,597 m
Errori standard
Errori vettore:
o ADirezione est 0,004 m o Azimut avanti NS 0°00'00" o AX 0,014 m
o ADirezione nord 0,006 m o Dist. ellissoide 0,006 m o0 AY 0,006 m
0 AQuota ortometrica 0,020 m o AQuota ellissoidica 0,020 m o AZ 0,014 m
Matrice di covarianza a posteriori (Metro?)
X Y 4
0,0002088218
0,0000643820 0,0000385775
Y4 0,0001630640 0,0000607928 0,0001988055
Occupazioni
Da A
ID ROIO CAP 5794_4574
punto:

File |D:\MARANA\Elab_Ing_Carnevale\GPC_ELAB_UA
dati: [S_GB_EST 2017_04_21_MARANA 2\r0io108i00.1
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Tipo |GRX1200+GNSS R10
di
ricevit
ore:
Nume |BDU10390140 5419464485

serial
e del
ricevit
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ore:

Tipo
di
anten
na:

AS10

R10 Internal

Nume

dell'a

ntenn

11161078

Altezz

dell'a

ntenn

(misur
ata):

0,000 m

2,060 m

Metod

anten
na:

Parte inferiore della montatura dell'antenna

Parte inferiore del rilascio rapido

Residui
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Media =-0,004 m Dev.stand.=0,010 m Min.=-0,026 m Max.=0,034 m
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Media =-0,002 m Dev.stand.=0,003 m Min.=-0,010 m Max.=0,006 m
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Media=0,001 m Dev.stand. =0,005m Min.=-0,013m Max.=0,012m
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Stile elaborazione

Maschera di elevazione:

Elaborazione avvio automatico:

Avvia numerazione ID automatica:

Vettori continui:
Genera residui:
Modello antenna:

Tipo di effemeride:
Frequenza:

Intervallo elaborazione:

Forza mobile:

10°00'00,0"

Si

AUTO0001

No

Si

Automatico
Automatico
Frequenze multiple
Usa tutti i dati

No

Criteri di accettazione

Componente del vettore Flag Errore o
Precisione orizzontale > 0,050 m + 1,000 ppm 0,100 m + 1,000 ppm
Precisione verticale > 0,100 m + 1,000 ppm 0,200 m + 1,000 ppm
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11/05/201
717:24:41
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Trimble
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s Center
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4. REPORT DICALIBRAZIONE CANTIERE

Parametri di calibrazione orizzontale

Traslazione est: 3,484 m
Traslazione nord: 0,806 m
Rotazione: 0°00'01"
Direzione est di origine: 2375964,70309 m
Direzione nord di origine: 4704652,01732m
Fattore di scala: 1,0000207673
Parametri di calibrazione verticale
Spostamento verticale dall'origine: 1,441 m
Inclinazione est: 8,809 ppm
Inclinazione nord: 4,181 ppm
Direzione est di origine: 2378812,54781 m
Direzione nord di origine: 4706570,75171 m
Differenze residuali fra GPS e coordinate note
Riepilogo
Residuo massing Residuo dello scarto quadratico media Punto
Onzzontale
0,006 m 0,005 m 4193_4413_uff
A\ UTTITeN
0,043 m 0,028 m 3932_4580_uff

Indimensionale
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Segno residuale: controllo calcolato

Residui di punti

Punto GNSS

Punto calcolata

Punto della grigha

Punto OHRO8 3K

Latitudine N42°29'54,683000000"

E13°16'53,974000000"
945,79200 m

Longitudine
Quota ellissoidica

Punta
Direzione est

Direzione nord
Quota ortometrica

Residuo onizz.,
Residuo vert,

Residuo 3D

Punto Dirczione
est
Dirczione nord

Quota onemetrica

6898_3819_uff

2378812,54781 m

4706570,75171 m

897,09696 m

0,030 m

0,005 m

0,030 m

3932_4580_uff|

jageisiieg
Direzione est

Direzione nord

Quotaornometrica

Tipo

[ [0 L e Io B DA © § D AT

2378812,51800m

4706570,75500 m

897,09200 m

Orizz e vert

= 7373932,30397 m
Punto 3932_4580_uff Punto 3932_4580_GB_est
. I(c,snluujul. 4706954.77380 m
Latitudine NA2HFO2.S65000000" (| Residuo 31 Dirczione est 2373932,42200m
Longitudine E13°13'19,916000000" 811,09997 m || Direzione nord
Quotacllissoidica Punto Dirczione Quot: onometric: 4706954,80600 m
859,91400 m || ot 00s3mll 1
A pu
Direzione nord 811,10200m
Quot onemetrics -0,002 m Ori ot
rizz € ve
Residuoonzs. 0,043 m 7zev
4193_4413_uff
2373888,80604 m
4702438,88142 m
Punto 4193_4413_uff 870,46996 m || Punto 4193_4413_GB_est
Latitudine NAZZT 375000001 0,027 m || Dirczione est 2373888,81300 m
Longitudine E1371322,)320¢ Dirczione nord
Quotacllissoidica Quota orometricd 4702438,85500 m
919,38100 m lipo
870,46400 m
Orizz e vert
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Residuo vert,

Residuo 3D

0,006 m

0,028 m

Punto

Latitudine
Longitudine

Quotacllissoidica

Punto

Latitudine
Longitudine

Quotacllissoidica

7499_4577_uff
N42°27'59,408000000"
E13°15'11,898000000"

N3, 710600 m|

7497 4571 uff

N42728'37

T2R00000"

E 13718 27.840000000

830,18800 m

Punto
Direzione est
Direzione nord

Quota ortometrica

Residuoorizz,
Residuo vert.

Residuo 31

Punto Dirczione
Dirczione nord
Quota ornometrica

Residuo onzz.

Residuo vert,

Residuo 3D

7499 4577 umr
2376409,31136 m
4703062,59051 m

795,38404 m
0,015m

-0,004 m
0,015m

7497_4571_uff

2376797,87782m

4704237,11756 m

781,39106 m

0,006 m

Punto

Dirczione est
Dirczione nord
Quota ortometrica

lll\u

Punto

Dirczione ¢st
Dirczione nord
Quota orntometrica

Tipo

T49_4377_0OB_est
2376409,30900 m

4703062,57600 m

795,38800 m

7497 4571 GB est

2376797,87500 m
4704237,12300m

781,39600 m

Dt 127032017

Progetto(

13:45:19

Users CLT.ECDSKop MARANAElab_Ing_Camevale GPC

ELAB_UAS G

B_EST 2017 04 21

MARANA_ 2vee Busings

ral
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5. RILIEVO CELERIMETRICO DIRETTO A TERRA

L’attivita di rilievo celerimetrico diretto a terra & stato eseguito con collegamento alla rete di
capisaldi principali, con inizio delle attivita in campagna in data 18 APRILE 2017.

Il rilievo & stato eseguito con procedimento celerimetrico, con numero di 3 ricevitori GPS, in
particolare: un ricevitore GPS “Trimble 5700” posizionata come base ed altri 2 ricevitori, un
“Trimble 5700” rover ed un “Trimble R10” rover, tutti muniti di doppia frequenza “L1-L2” posizionate
in modalita RTK. Si tratta di un cinematico eseguito in tempo reale, con un GPS sempre in
acquisizione e le altre due in misura sequenziale sui punti da rilevare, in modo da determinare le
coordinate x,y e z di ogni punto rilevato del terreno.

Una volta completata l'inizializzazione le ambiguita vengono risolte e il ricevitore Rover pud registrare
punto e coordinate con la precisione della linea di base da 1 a 3 cm. a ciascun punto rilevato &
stato assegnato un codice che ne identifica la classe di appartenenza.

Il rilievo & stato particolarmente dettagliato, con la rappresentazione di tutti gli elementi visibili
lungo il tracciato di progetto, quali: (Muri, cigli asfaltati, strade sterrate, fossi, canali ,ecc.... , e
quanto altro necessario per rendere al meglio la valutazione per i criteri dei tracciati di progetto
indicati, con la formazione e restituzione della cartografia in 3D, per I'estrazione dal modello del
terreno i profili e le sezioni trasversali con una descrizione esplicativa sui piani di restituzione in
formato DWG.

Sono state eseguite delle integrazioni di rilievo appoggiate alla rete di inquadramento, con teodoliti
elettronici a stazione totale, per il rilievo dettagliato di zone con scarsa visibilita verticale, con
I'acquisizione sia con il metodo GPS che strumentale, di tutti i punti piu significativi.

Ciascun punto rilevato € stato codificato secondo le specifiche tecniche per identificare la classe di
appartenenza.

Il rilievo celerimetrico integrato con sistema GPS, in particolare ha ricoperto cigli con i margini
della viabilita esistente interferita dall’ asse di progetto, tale da evidenziare la piu corretta
rappresentazione della singolarita del terreno, per la determinazione con estrema precisione di
profili longitudinali e di sezioni trasversali , con la relativa restituzione in 3D integrata nel rilievo
topografico fotogrammetrico, scala 1:1000 1:500 e 1:200 con la toponomastica di vestizione, come
consegnata su supporto magnetico in formato DWG.

Il rilievo & stato integrato nella cartografia fotogrammetrica di base in scala 1:1000 per un migliore
inquadramento della restituzione delle tavole grafiche allegate al progetto.
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6. RILIEVO AEREOFOTOGRAMMETRICO

Il rilievo 3D e stato eseguito oltre che con il metodo, tradizionale anche con l'ausilio di sistema
UAV, dove per lintero tracciato, sono state eseguite delle scansioni con successive elaborazioni
che hanno determinato, nuvole con milioni di punti in coordinate x,y,z, ed hanno permesso la
realizzazione del DSM (MODELLO DIGITALE DI SUPERFICIE); successivamente integrando il
modello “DSM” con quanto rilevato con il metodo celerimetrico si & costituito il DTM (MODELLO
DIGITALE DEL TERRENO).

Dalle elaborazioni dei dati fotogrammetrici rilevati in volo e da opportune operazioni eseguite a
terra, mediante il posizionamento e rilievo dei GCP (Ground Control Point); si € provveduto a
realizzare delle Orto-foto in scala metrica, dove viene rappresentato lo stato dei luoghi. Orto-foto
fornite su supporto digitale in formato “tiff”.

E stato utilizzato il sistema Topografico professionale UAV “ TRIMBLE UX5” ; casa produttrice TRIMBLE
munito di sistema di navigazione inerziale - IMU e sensore di rilevamento da 24 MP Mirrorless APSC —
camera metrica da 15mm.

Quota di volo media dal terreno 140 m - Lateral overlap 80% Longitudinal overlap 80%

RILIEVO INTEGRATO su terreno con sistema GPS-GNSS “TRIMBLE “R10™

L'intera area é stata divisa in sei Ortofoto, come nello schema grafico in rosso indicato.
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07. LIVELLAZIONE

La rete di inquadramento e raffittimento & stata quotata con Livellazione trigonometrica GPS; i
dati delle misurate ed elaborazioni, sono contenuti nei report di elaborazione baseline nella
presente relazione riportati.
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08. MONOGRAFIE VERTICI
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09.STRUMENTI UTILIZZATI

SCHEDA

TECNICA

DATASHEET

CARATTERISTICHE PRINCEIPALI

Misurastone robotica video-assistita

Yerifica visiva con sowrapposizionse
datl e documentazions fotografica

Trimbsle DR Phus per una porat
maggiore & minor conflgurazionl

Moduli opzionall per applicazion]
speciall

LA POTENZA PER ECCELLERE

Grazie alle important! Innovaziond nelfla gestions del lavoro sia per riflevl dassid che per
applicarion] spaciall, oggl shets in grado di ridefinire | vstro potenziale.

PRESTAZIONI TOPOGRAFICHE AVANIATE

Per le tipiche attivita di rilevamento, scegliers
la precisions angolare 17 e MNeccazionals
portats EDM di Trimbde DR Pha™, Amplia le
tue possibiins sul lsvoro per un aumento dellz
produzions in pochhsim| step

Il software da ufficie Trimble Business Center
fornice una gamma completa di strument! di
anals & di slaborapone, Inueme a Timble 58
avetz [a sofurione pil completa attusiments
disponibile sl mercato per Il rillevo

= Controfke video-assistite
Trimble VISION™ v offre il poters di
canervans witto o che vede |0 strumento,
senza dover tomare a controllare i
treppiede. Dirigete 1| vostro rilievs con
ke immagini video dal vive sul controller.
(Ora slete liberi di acquisire le misaraziond
wul prisma o su superfic non rifietenti
con s lefficenza di un sermplice
puntamento e di un soko dic.

= Werifica visiva
La fotommers integrata unisce | dati di
rillevo con Mimmagine dal vivo della scena,
cosl potete verificare || lavoro paima di
lascare il cantiere. La documentarions
fotografica calibrata fornisce af dient
mformacionl affidabill.

APPLICATIONI DI INGEGNERLA SPECIALITZATA
La wecnologia Servo MagDrive™ Trimble
fornisce vebooia e scouraterra eccezionall con
un funzionamento fadle e sikenzioso.

La temalogia SurePoint™ Trimble assicura
MisSWAzion! Bourate meggendo
automaticaments | moviment! ndesiderat]
cawsat dal vento, cedimento & altri fatiorl.

OPTIONI M CONFIGURATIONE TRIMBLE 58

APPLICATION! Dd INGEGNERLA SPECIALITZATA
Per le applicazion edill di precisions, &
necessaris una solhuione dotata di ottima
welociia, precisons & affidabilita. Combsing il
Trimble DR HP Precisicn EDM con i2 tua scefta
di prechilone angolare & Trmble VISION o Long
Rmnge Fenelock & mral ln flesibilita necesans
per affrontare | progetitl pii difficoltost.

Potete boneficiars del modull specalizzat]
del software Trimbie Acces™ quall Tunnel,
Monitoraggio o Minlere, che garantiscono
una gestione del levoro dedicata, Trimbde
4 Controf™ offfre una solzione completa
per la gestione i progettl i monftoraggio
55 in terno reale che In postelaborazione,
consentendo di indiiduars rapldaments
rgvamentl strutturadl critia
*  Tecnologia Trimble Fimellock™
Agganciate le mire senza |'interfarenza
di premi intorma, per e applicazion
di ahta predsions In kuagh! chiusl quall
Ialhineamento ferroviario, i controllo deila
deformazions e le applicazion rel lavon
In gafleria. L'opzione Trimble Long-Aange
Finelock potenzia questa funsionalita fino
8 2500 m con una precsione di 1 em.

ALTRE CARATTERISTICHE MECCANICHE

SPECIFICHE

= Contrassegna | punti viskamente, 8 una
poriata maggiore, in gallerie o minkere con
Laser Poimter Clase 30

*  Automatic Servo Foous imposta la messa a
fucco oftica mstomatica per mire manual
velod guando sl stenno monfoeando pont
In modalita DR - con Trimble Access

= |l movimento fluldo e slenzioso garantsce
un furzlonamento disoreto nelie
installazion| urbane o residensiall

DR = Sy Sepny a5 al” Tmadghn
Anhomm, Auroing: 05 ol” | oeighe a
Titdie W1U0N =
r Lo Range FRsact F
Pt ks 30 =
D P S et " T WSO B
Robosm, Autolod Long Range Fneleck | i

|EGEMOA: == indiza o = opsonale

©Trimble. |



PRESTAZIONI (DR PLUS)

MlsLﬁdellangulnprecmune{dewazmnestandardsullabase:lellanurmaDlN1B?23}
Angolo di visuale (grado precisione minima). . e
Tipo di sensore. . .-

Altra misuraziona dl dlstarlza
Precisiona (RMSE)
Modalita prisma
Standard. .

Dﬁllazmne 5r.an|:h n:l in cnnfurmrta alla noma ISD1 ]"1 23—&

Tracciamento . . P
Modalita DR

1 3 =
=T = T

Tempo di misurazione
Modalita prisma

- 17 {0,3 mgon)
..0,17 (0,01 mgon)

Emuder assulum con lettLﬁ diametrica

=3
L oo = = I 0,4 sac

Modalita DR

=
L= o= L= 0,4 sac

Portata

Modalita prismia (in condizioni di visibilita standard %)

1 prisma . .

1pnsma|nmudallr.a‘|p-urr.atalunga

Portata minima . e
Modalita DR

. 2500 m

ESDDm{purEltamax}
. - .02m

Buona
([Buona visibllita, luce
amblentale bassal

Normale
(visibilita normale, luce solare moderata,
leggero tremolio dovuto al calore)

Difficile
oggetto esposto direttamente
alla luce del sole, turbolenze)

White card {riflettente al 00%}"

1.300 m

1.300 m

1.200 m

Gray card (riflettente al 13%)°

GO0 m

GO0 m

550 m

Portate DR {normali)

L Lo .
W T = T L T
BT = 0 T
Ftu:ciadiiam

Foglio I'I'ﬂEttEI’IT.E IIZI mim .
Modalita di portata estesa

White Card (iflettente al Q00 . . . . e e aaaas
Gray Card (riflettente Al B . . e e e e e e

Precisicne. .

Futu-zmem tl:ispunlhile COMme npzmne am:he nEIIa VESIONE DR ad AIE Pmclsmne}

Hlsoluzlune

Lunghezza focale .

Profondita di Camip . e e e e aaaaa e
Espusmnne
Luminosita .
An:hmanmem‘lmglnl
Formato file .

SPECIFICHE EDM

Sorgente di IUCE. . . e
Puntatore laser Coassiala. © .. . e e

- . ..6B00-800 m
- ... 400-800 m
- - .. 400-500 m
- - .. 400-600 m
- - .. 300-400 m
ceeeeee 1000 M

-2.000-2200 m
- 500-1.000 m
- 10 mm + 2 ppm

sansore immagini digitali a colorni
2048 x 1536 pixel
e .23 mm
. ..da 3 ma mﬁnrtn
15,5“ x 11‘,3“ {18,3 gon x 13,7 gon)
. A livelli (1x, 2x, dx, Bx)
- . automatica
dEﬁmhlIe dall'utente
. definibile dall'utents
fino a 2048 x 1536 pixel
ieeeun...JPEG

dlodnlaseralrrpuhdaDDmeclasselaser1

- ... classe laser 2
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Divergenza raggic in modalita prisma

Orizzontale . ... . ... .....
Verticale . .-

Divergenza raggu:r in mn-dallta DR

L Ly =
Verticale . e e

Eurrezmneatmusfenca

PRESTAZIONI (DR HP)

Misura dell"angdo precisione (deviazione standard sulla base della norma DIN 18723) ..

Angolo di visuale (grado precisione minmima). .
Misurazione distanza
Precisione (RMSE)
Modalita prisma
Standard. .

Dmllazmnesr.am:hn:llncnnfunnrtaallannrmaISD1?123—¢1

Tracciamento . . P .
Modalita DR

Misurazione standand . . ... e
L= Lo = =

Tempo di misurazione
Muodalita prisma

1 0 = L
L= Lo = T =
Cservazioni M MBS, . . o e e e e e e e e e e e e

Modalita DR

Standard. .
Tm:{lamenm

Partata (in cnndu:lnnl dl '|'15|b|||‘t.a slandard“}
Mm:hlrta prisma

3pnsm||nmu-dal|tapurtatalunga

Modalita DR

eew--- 4100 m
ceeee - BomMDD m

i emADD m
.. BemADD m
{nntlnua da 13IZI ppna 160 ppm

. 0,5 (0,15 mgon) o 1% (0,3 mgon)
- 0,17 {0,071 mgon)

--. 1mm + 1 ppm

.0,Bmm + 1 ppm
... 5mm + 2 ppm

. .= (3 mm + 2 ppm)
.= (10 mm + 2 ppm}

- ﬂ,ds:ec

2 sBC. 3 misurazions

B Lk

R —
T
R
ceeeeee-2 15 m

Buona
(Bwona visibilita, luce
ambilanitale bassa)

Nomale

Ovisibliita normale, luce solare moderats,
leggero tremolic dovuto al clore)

Difficile
(Foschia, oooetto esposto direttamenta
alla luce del sole, turbolenzs)

White card (riflettente al 90%})* >150 m

150 m

T0m

Gray card (riflettents al 18%)° =120m

120 m

&0 m

Portata minima .

Futuﬁlmemtvederelapagma[!ﬂ?lusperlemecrﬁdie:

SPECIFICHE EDM {DR HP}

Sorgente di luce. .

Puntatore laser coassiale (standard) . . .

Pumatorelasernoncnamale{nnndlspumhllesumttl|madellﬂ...........

Divergenza raggic in modalita prisma

Orizzontale . ... . ... .....
Verticale . .-

Divergenza raggu:r in mn-dallta DR

L Ly =
Verticale . e e

Eurrezmneatmusfenca

ceeeeeeeo 15 m

- -v.... diodo laser da 660 nm; classe laser 1 in modalita prisma

classe laser 2 in modalita DR
- .. classe laser 2
- ... classe laser 3R

eew--- 4100 m
A e 100 m

. . 2 crmi%0 m
B . 2 cm/50 m
{nntlnua da 13IZI ppna 160 ppm
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SPECIFICHE GENERALI (DR PLUS E DR HF)

Livellamento
Lwella circolare sutreppiedi .. .. ... ... IS ]
Compensators di fivello automatico
Precisione ... _....... el 0,5" (0,15 mgon)
PO s i S g e g A A R ey 54" (a100 mgon)
Sistema a senvoarionamento . . . . . . tecnologia a servoazionamento
sensore angolars/di servoazionameanio
Integrate; motore elettromagnetico diretto
Velodts di rotazione. - cuean-. 115 gradikec (128 gon'sec)
mﬁrmhmiiﬁml .................. 16 sec
hhﬂudmﬁunmhl1mplﬂnﬂﬂwﬂ- .......... 2.6 sec
Blocchs e slow motion . . - - - - . compensazione di precisione
infinita, a servoazionamanto
Centratura
Sisterna di centratwra .. P — e ]
Piombing ofteo . .. .. ocoounaiiiaaais piombino ottico integrato
Distanza minima di
messa 3 fuooofingrandimento . .. ... 2.3=M.5 m a infinito
Ingrandimenta. .. _ . - = 3 == can N
PR R s T o pa Y ey F e N <o . 30 mm
Campo Wshvo B 100 M. .......covnniiinananns u-z,smnnnm
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Trimble UX5 Unmanned Aircraft System
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Trimble UX5 Unmanned Aircraft System
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SISTEMA TRIMBLE
R10 GNSS
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S.S. 260 “PICENTE”
INNESTO S.5.80 IN LOCALITA’ CERMONE-CONFINE REGIONALE
LAVORI DI ADEGUAMENTO PLANO ALTIMETRICO DELLA SEDE STRADALE

Lotto “3” — da San Pelino a Marana di Montereale

Convenzione di Cofinanzianamento ANAS — Regione Abruzzo - Provincia di L'Aquila

in data 28/11/05 Rep. n°25597

ADEMPIMENTI, FASI E PROCEDURE DI CONTROLLO RILIEVI TOPOGRAFICI

Si & proceduto al collaudo topocartografico a cura del Direttore della Progettazione secondo quanto previsto
nel disciplinare tecnico Anas “IT.PRL.05.12 Rilievi e Cartografia”,

in particolare:

1. Rif. Cap. 2.10.14 - Procedura controllo relativa alla livellazione tecnica

Si & eseguita la livellazione in andata e ritorno tra i capisaldi utilizzati:

Osservazione da a
Roio — CS1 (BS) Roio Cs1
Roio - €53 (B7) Roio cs3
€S1-CS3 (B2) Cs3 Cs1
CS1-CS2 (B3) cs1 €S2
CS1-CAP cs1 CAP
5794_4574 (B1) 5794_4574
Roio — 5792 {B9) Roio 5792
Raio — CS2 (B8) Roio CS2
Roio — CAP Roio CAP
5794_4574 (B6) 5794 4574

| dati delle misurate ed elaborazioni sono contenuti nel capitolo 3 “REPORT ELABORAZIONE BASE LINE”
della presente relazione.

2. Rif. Cap. 2.3.1 — Procedura controllo rete geodetica di inquadramento

Da una stazione con coordinate, quote ed orientamento fittizi, sono state rilevate le coordinate dei caposaldi
utilizzati, i cui valori di confronta sono riportati nello specifico nella presente relazione;



3. Rif. Cap. 5.3 = Procedura controllo relativa al rilievo celerimetrico

Con il GPS sono stati rilevati in coordinate punti noti in cartografia che saranno restituiti nel file dwg
contenente la base topocartografica sulla base della quale & stato sviluppato il progetto esecutive, rilevate
le tolleranze e confrontate con le tolleranze di capitolato.

Per i rilievi & stata impiegata la seguente strumentazione:

* STAZIONE TOTALE TRIMBLE S8
e TRIMBLE UX5 UNMANNED AIRCRAFT SYSTEM (DRONE)
¢ SISTEMA TRIMBLE R10 GNSS (GPS)

| tecnici hanno pertanto acquisito tutti gli elementi necessari a sviluppare correttamente le misure rilevate e
fuanto riportato nelle cartografia del progetto esecutivo come restituiti nella specifica documentazione dello
stesso.

DELTA LAVORI S.p.A. POLITECNICA Ingegneria ed Architettura
Topografo il Direttore della Progettazione

Geom. PARISI Mallio
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