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1 FINALITA’ 
 
La finalità del presente documento è il calcolo della massima gittata di frammenti di elementi rotanti in caso 
di rottura accidentale in riferimento al Parco Eolicodi GOMORETTA.  
 
2 AMBITO DI APPLICAZIONE 
 
Questa analisi si riferiscealle turbine G132 altezza al mozzo di 84metrinel Parco Eolicodi GOMORETTA. 
 
3 ABBREVIAZIONI, DEFINIZIONI 
 

 WTG: Wind turbine generator - aerogenetarore 
 WF: Wind farm – Parco Eolico 
 cog: Centre of gravity – Centro di gravità 
 rpm: Giri al minuto 
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B) Rottura di una porzione di pala pari a36m: 

- Lunghezza frammento: 36m 
- Peso ca. 4,4 Tonnellate 
- Centro di gravità (calcolato) del frammento di pala posto a 36,46 m dal punto di interconnessione 
con l'ogiva 
- Angolo (θ) di distacco che nella simulazione di calcolo del moto parabolico porta al raggiungimento 
della maggiore distanza: 135° 
 

Con tali dati, vi è una probabilità veramente bassa che il lancio del frammento di pala possa raggiungere 
o superare: 

 
o L≈313m  

 
 
 
In conclusione, le distanze di lancio calcolate in caso di rottura accidentale delle porzioni di pala prese in 
considerazione sono le seguenti: 

 
Lunghezza dell porzione rotta 

[m] 
Massa della porzione rotta

[kg] 
Distanza di lancio 

[m] 
54 10.190 234 
36 4.420 313 

 


