COMMITTEN

TE:

=
RF/

RETE FERROVIARIA ITALIANA
GRUPPO FERROVIE DELLO STATO ITALIANE

V4

DIREZIONE LAVORI:

P
VYl ;741FERR

GRUFFO FEEROVIEE DELLD STATO ITALIANE

APPALTATO

RE:

{ pzzaroTN

PROGETTAZIONE:

PROGETTISTA:

DIRETTORE DELLA
PROGETTAZIONE

RAGGRUPPAMENTO TEMPORANEO PROGETTISTI

<}'EA_'§).'.|_.!] MiSintagma ]

[y

Ing. LUCA NANI

Ing. PIETRO MAZZOLI

Responsabile integrazione fra le varie
prestazioni specialistiche

PROGETTO ESECUTIVO

ITINERARIO NAPOLI-BARI

RADDOPPIO TRATTA CANCELLO-BENEVENTO

[° LOTTO FUNZIONALE CANCELLO-FRASSO TELESINO E VARIANTE
ALLA LINEA ROMA-NAPOLI VIA CASSINO NEL COMUNE DI MADDALONI

IMPIANTI LUCE E FORZA MOTRICE

FERMATA DUGENTA
VERIFICA DELLA SELETTIVITA’ FRA LE PROTEZIONI ELETTRICHE

APPALTATORE

Consorzio CFT
IL DIRETTORE TECNICO
Geom. C. BIANCHI
10-07-2018

SCALA:

COMMESSA LOTTO FASE ENTE TIPO DOC. OPERA/DISCIPLINA PROGR. REV.
I |F[1|N| |0]1 EZZ R|O LIF|IO|5]0|0| |0(0]3 IE
Rev. Descrizione Redatto Data Verificato Data Approvato Data Autorizzato Data
- F.Checcucci 10-07-2018 L.Nani 10-07-2018 P. Mazzoli 10-07-2018 L.Nani
A Emissione

10-07-2018

File: IFIN.0.1.E.ZZ.RO.LF.05.0.0.003.A.doc

n. Elab.:




Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA
Fornitura: Fornitura

Fornitura

10

ot
|
ikl

—h
—

2 3

10 10
Ib In If 1451z
1z

1kMin

IkMax

10

04s

“NSX160E-Mic.2.2 LSol 160A
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA

Quadro: QUADRO GENERALE B.T.
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA

Quadro: QUADRO GENERALE B.T.
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA
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Quadro: QUADRO GENERALE B.T.
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA

45

Partenza: 1.8S

Quadro: QUADRO GENERALE B.T.
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA

Quadro: QUADRO GENERALE B.T.
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA
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Partenza: 1.11S

Quadro: QUADRO GENERALE B.T.
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA
Quadro: QUADRO GENERALE B.T.
Partenza: 1.13S
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA
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Quadro: QUADRO GENERALE B.T.
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA
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Quadro: QUADRO GENERALE B.T.
Partenza: 1.17S
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA
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Quadro: QUADRO GENERALE B.T.
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA

Quadro: QUADRO GENERALE B.T.
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA
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Quadro: QUADRO GENERALE B.T.

Partenza: 1.22S
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA
Quadro: QUADRO GENERALE B.T.

Partenza: 1.24S

==
tis] 5 3 o1
1 1l 1
. ‘\
H = SR LN
1\ \ IHA NN
T\ \X | \\§
102 A N Ay \\ \
—\ ———
\ \ N\
\\ AN - i
1 N N N
10 S Se=—sii
\\ 5s
\ N
. N \\\
10 04s
“NSX160E-Mic.2.2 LSol 160A
1 -NG125a
10 ——f- iC60N
S -iC60N
=== T iC60a+Vigi A
10° .
B} A
10 0 1 2 3 4 5
10 10 10 10 10 10
Ib In If 1z 1kMin IkMax
1451z
Partenza: 1.25S
10° -
SRS 3 E—
] 1 \ \ \
N EEIAY a
X - —
\ \ \ \ N
\\ \ A\ \\ A\
\ N S S
\ N\ AN
\ AN
. \ N N NN
10 = =
Y 5s
AN N
AN N T] \
, N -
WSt~ 04s
- NSX160E-Mic.2.2 LSol 160A
1 NG125a
2 -iC60N
- - iC60a+Vigi A
10°
3 A
10 1 2 3 4 5
10 10 10 10
If IkMax
In

1kMin

10




Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA
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Quadro: QUADRO GENERALE B.T.
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA

Quadro: QUADRO RED
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA
Quadro: QUADRO RED
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA

Quadro: QUADRO RED
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA

Quadro: QUADRO RED

Partenza: 1.2N.4

10
t \j g T —
1 1
i il
10 =R 3
{
1 N
\ \ 1
(NN
10 N S
‘\ \\ “\\\ \ \\
\ AN
\\ AN
; \ \ \ \\§\
10 =
\\\ ~ 5s
\\
N \
\\\\ N
10
,04s
~NSX160E-Mic.2.2 LSol 160A
) T 7T} NG125a
10 ——==——- NSX160E-Mic.2.2 LSol 160A
—— | CI120N+Vigi A
=} - 1111 -iC60a+Vigi A
10° =:
3 /-
10 1 2 3 4 5
10 10 10 10 10
b In If 1z 1451z 1kMin IkMax
Partenza: 1.2N.5
0 = =
Hs] 5 FEERS
I Ui
‘\ |
‘IOz 1 aY X
. \\\
\ XN
NRTRIN
\ \\ ‘\\\ \\\
\ \ AN AN
AN \\\ N\ - \:\\\\
1 NN
. = SN
X ~ ~ 5s
AN AN
‘]0D -+ e s S e e 1 — -
,04s
- NSX160E-Mic.2.2 LSol 160A
,1 NG125a
10 E NSX160E-Mic.2.2 LSol 160A
—— -1 “C120N+Vigi A
==t - iC60a+Vigi A
10° 2
B A
10 0 1 2 3 4 5
10 10 10 10 10 10
In If IkMax

1kMin




60
Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA
Quadro: QUADRO RED
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA
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Quadro: QUADRO ELETTRICO PARCHEGGIO
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA
Quadro: QUADRO ELETTRICO PARCHEGGIO
Partenza: 1.1
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Quadro: QUADRO ELETTRICO PARCHEGGIO
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Curve tempo corrente: FERMATA DUGENTA
Quadro: QUADRO ELETTRICO PARCHEGGIO
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