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m :m m Direzione Progettazione e Realizzazione Lavori

Collegamento tra I'’A4 (Torino—Milano) in localita

Santhia, Biella, Gattinara e I'A26 (Genova Voltri—Gravellona)

in localitd Ghemme. Lotto 1
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Svincoli e viabilita secondarie
INOS — Attraversamento S.P. Gattinara—Rovasenda al bm 35354845./8

Dicgrammi di velocitd e visibilitd

Andamento planimetrico

L =259,152

Andamento altimetrico

R =2500,000
L =31,892

Ettometriche

CODICE PROGETTO NOME FILE REVISIONE SCALA
PROGETTO LIV. PROG. N. PROG. WO Wu ﬁu WO OHE>U O O é > Q W @ .
DP[T[d0[7] (D] [1[7]0]1 ‘R E EEREER DEEE A 11000

C

B

A EMISSIONE Maggio 2018

REV. DESCRIZIONE DATA REDATTO VERIFICATO | APPROVATO




