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-~ STRUMENTAZIONE DI MONITORAGGIO

SCALA
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DEPOSITI GRAVITATIVI

MOVIMENTO COMPLESSO:
Quiescente

STRUMENTAZIONE DI MONITORAGGIO GEOTECNICO

STRUMENTAZIONE INTEGRATIVA

INCLINOMETRI

INCL1 = lunghezza 30 m
INCL2 = lunghezza 30 m
INCL3 = lunghezza 30 m

A PIEZOMETRI

PIEZ1 = piezometro con due celle Casagrande = profondita 10-30 m

b ‘ PIEZ2 = piezometro con due celle Casagrande = profondita 10-30 m \\x
’ PIEZ3 = piezometro con due celle Casagrande = profondita 10-30 m \
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@ PIEZ4 = piezometro con due celle Casagrande = profondita 10-30 m
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