DIAGRAMMA DELLE VISIBILITA' E DELLE VELOCITA' - TRATTA 2
SCALA 1:1000

%
80 vV km/h
70 == T
Diagramma delle velocita 28 _ ——
40
30 a— T
Ettometriche 0 1 2 3 4 5 6 7 8
Andamento planimetrico o \—
D_ia)g_r_amma delle ©
visibilita Direzione del percorso 5
+
Tratto con sorpasso consentito <
mmm Distanza di visuale libera per 'arresto
Distanza di visuale libera per il sorpasso 600 —
o
3
mmm \/isibilita per I'arresto é E
mmm \/isibilita per il sorpasso 500
SCALA DISTANZE 1:1000
400
300 _— —
200 -
100 - —
0
Confronto (-->)
Diagramma delle
visibilita inverso Direzione opposta §
Tratto con divieto di sorpasso in quanto in approccio alla rotatoria = Tratto con sorpasso consentito
mmm Distanza di visuale libera per 'arresto
Distanza di visuale libera per il sorpasso 600
mmm Visibilita per I'arresto
mmm \/isibilita per il sorpasso 500
SCALA DISTANZE 1:1000
400
300 -
200
ANAS S.p.A.
a n a S Direzione Progettazione e Realizzazione Lavori
100
LAVORI DI COLLEGAMENTO TRA LA S.S.11 A MAGENTA E LA
: TANGENZIALE OVEST DI MILANO
VARIANTE DI ABBIATEGRASSO E ADEGUAMENTO IN SEDE DEL TRATTO
ABBIATEGRASSO-VIGEVANO FINO AL PONTE SUL FIUME TICINO
Confronto ( <--)
1° STRALCIO DA MAGENTA A VIGEVANO - TRATTAC
EXT e PROGETTO ESECUTIVO
Allarg.ti visibilita sx — — — — — E— — — — — — - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - _5'!———: ﬁ ING. RENATO (A1)
< e — DEL PRETE E.%EL.L&E sueEnﬂanugmua.r
e - 5'run| CORONA
Ing. \_/alerio Baj(_etti Ing. Renato »Del P_rete Arch. Nicoleﬁa Frattini Ing. Gabrielg Incecchi
A”argtl VISIbIlIta dX - - - - - - - - - - - - - — — — — — - - - - - - L L L L L . ] n° A-26211 n° 5073 n° A-8433 n° A-12102
CONSORZIO ARKEI
UNING | MRS« | &% | oo
'”%mfjfg‘jgﬁ?n;g?jfa s GA&M..

Torino e Provincia
n° 4663 W) B — B — B — B —
Prof. Ing. Matteo Ranieri Prof. Ing. Luigi Monterisi Ing. Gioacchino Angarano Dott. Geol. Danilo Gallo
Ordine degli Ingg. di Ordine degli Ingg. di Ordine degli Ingg. di Ordine dei Geologi della
Bari e provincia n® 1137 Bari e provincia Bari e provincia Regione Puglia

n° 1771 n° 5970
IL COORDINATORE DELLA
SICUREZZA IN FASE DI

VISTO: IL RESPONSABILE INTEGRATORE DELLE
DEL PROCEDIMENTO PRE,

* emz\ﬂleAmaEngfg

:imuum
o aMlWQﬁw‘.&lﬁN E
-

Dott. Ing. Giuseppe Danilo MALGERI

Ing. Gianluca CICIRIELLO

DA042

D -PROGETTO STRADALE

DA - ASSE PRINCIPALE
DIAGRAMMA DELLE VISIBILITA' E DELLE VELOCITA - Tavola 7

CODICE PROGETTO NOME FILE

PROGETTO LIV. PROG. N. PROG.

POOPSO0TRADGO1B-12B (visibilita).dwg

REVISIONE SCALA:

Lo20[3 1/8l0/1| |S2CE/plo[g

P/s/o/0/ TRA DlG0]7 1:1000

B EMISSIONE A SEGUITO DI RAPPORTO INTERMEDIO DI VERIFICA | oo oo ING.MARCO | ING. GAETANO | ING. VALERIO
ITCF-C186001-04-ATF-RA-00001 LOPES RANIER| BAJETTI
SETTEMBRE ING.MARCO | ING. GAETANO | ING. VALERIO
A EMISSIONE 2018 LOPES RANIERI BAJETT!
REV. DESCRIZIONE DATA REDATTO VERIFICATO | APPROVATO




