PARATIA DI CONTRORIPA OMO7
PLANIMETRIA PARATIA DI CONTRORIPA

Scala 1:200

TABELLA CHIODI
CHIODI ARMATI CON BARRE
DIAMETRO DIAMETRO LUNGH.
ORDINE | MAGLIA NOMINALE ARMATURA | PERFORAZIONE |ToTaLE | 'NCL
[m] o (*)
[mm] [mm] [m]
c1 2X2 25 150 12 27°
c2 2X2 25 150 10 27°
c3 2X2 25 150 8 27°
c4 2X2 25 150 6 27°
* Inclinazione asse chiodo rispetto al piano orizzontale
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N AN ORDINE | INTERASSE | rprroy kN LIBERA | BULBO | TOTALE o
T2 2.40 3 240 7.0 8.0 15.0 20°
T3 2.40 3 240 6.0 8.0 14.0 20°
TRAVE DI RIPARTIZIONE 2 HEB 160 Acciaio S235
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onerons SVILUPPATA PARATIA DI CONTRORIPA Variante alla S.S. 45 "Val di Trebbia”
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Planimetria e prospetto
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* Le progressive indicate si riferiscono all’asse del tracciato
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