COMUNE DI
VILLAPIANA

COMUNE DI
TREBISACCE

TOMBINO @1500 mm

RAMPA 6 - Km 0+034.40 TOMBINO @1500 mm

RAMPA 5 - Km 0+058.50

CAVALCAVIA DI SVINCOLO

Km 18+699.04 ASSE NORD
Km 18+697.03 ASSE SUD
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INALVEAZIONE

TOMBINO 2.00x2.00 m

Km 18+481.44 ASSE NORD
Km 18+486.00 ASSE SUD
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TOMBINO FAUNISTICO @1500 mm
Km 18+448.53 ASSE NORD
Km 18+450.00 ASSE SUD
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INALVEAZIONE

TOMBINO 8.00x5.00 m

Km 18+565.00 ASSE NORD
Km 18+569.50 ASSE SUD
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CAVALCAVIA STRADA LOCALE :l
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DEVIAZIONE VIABILITA' LOCALE
L=235.00 m B=5.00 m

TOMBINO @1500 mm
RAMPA 7 - Km 0+265.50

TOMBINO 4.00x3.00 m
Km 16+952.00
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SVINCOLO DI TREBISACCE
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ROSETO CAPO SPULICO — > ‘
[
QUADRO D'UNIONE
SCHEMA DI COLLEGAMENTO DEI VAR MARGINE IN RILEVATO
4 APPARATT/POSA IN OFPERA TUBAZIONI — Scala 1:90 SEZIONE CORRENIE — Scala 1:25
ROSETO CAPO SPULICO “ 150
130 .0
SVINCOLO DI ROSETO ' BARRIERA CLASSE H3
Km 34
Pannello fotovoltaico da 250 W per
alimentazione delle centraline e dei sensori
posizionati sul palo (installazione del tipo
"isolato” senza collegamento alla rete di POZZETTO DI ISPEZIONE IMPIANTI IN ITINERE
G‘jme”fGZ‘O”e di trotto) : 60x60x60 CON CHIUSINO IN' GHISA
éEfI\/ASCDCRIED INTEGRATO NEBBIA NEVE TRAFFICO \ b Q n C h ‘ m Q VERTICE SCARPATA CORDOLO IN CONGLOMERATO
T—TW BITUMINOSO
— Il sensore in questione sard del tipo integrato e comprenderda
n° 1 sensore per la rivelazione e misura dei dati relativi alla
visibilita, ‘in‘tes& cgmg rivelazione e misura della visikilitd dovuta %Q
z£L01 ngeaszienzbek;mt‘& rivelozione dei dati di traffico stradole; NOTA:
s P Sensore di traffico, ghiGCCiO e neve m; 1 ds{emsor‘\e{ cheL Ntetvo Jtu Z‘meuziome di ghiaccio sul fondo E—
ensore dr neboia H il : stradale o rileva lo strato di neve.
montato su palo in-acciaio zincato gﬂdongﬁgzzu p%\;ﬁ énmoiiwoéisi;ndﬁgt?n ;gfmgfomggou"eu'ncgzteo egvg‘iigj&t‘otigzgiiﬁTjiui‘;r:é%?:'Dj‘;;‘ico’ o ‘ ‘J& DOCUMENTO VAl_lDO Al SOL' FlNl |MP|ANT|ST|C|
ad altezza di 6 m GC‘CiGiO inox AISI 304 una oltezza di circa 6m. W‘:\.DDJ ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 1
La custodia che lo contiene sard in acciaio inox AISI304. B AEEN
@ w SENSORE DI VIBRAZIONE E DI POSIZIONE GUARDRAIL ; X J
Box contenente batterie con relativi sistemi Questo sensore, studiato per il montoggio ad TERRA VEGETALE 7 X1 71‘47”7/“7‘/ 77777777777777 N ANAS S A
di controllo della carica con un'autonomia di intervalll regolari dietro al guardrail e per la 7 ’ NN l 'p' °
almeno 2 giorni (100 W x 50 h / 12 V) rivelazione di urti e deformazioni comprendera: AN N NN NN NN NG NN NN NN NS
—t—— =400 Ah nf’ 1 sensore per LQ‘Nyetazione di eventual . N | Direzione Generale
~T gl o et vicavat | ~ A4/
Apparato dedicato alla trasmissione dei segnali rilevati dai sensori di nebbia, a" 1 sensore che verifica continuamente il ‘ DG 41/08
ghiaccio, neve e traffico. posizionamento del guardrail, cioe che esso non |
¥ SVINGOLO DI ALBIDONA Le informazioni rilevate saranno trasferite tramite uscita RS232 o in standard Qb‘bia‘ cambiato Lg suo. inclinazione ‘net‘ tempo e % LAVORI DI COSTRUZIONE DEL 3° MEGALOTTO DELLA S.S. 106 JONICA - CAT. B -
Vs i tomlo w0 W o ek e Questi dads verranms. 16441 con un miervalio | ! & Lw | DALL'INNESTO CON LA S.S. 534 (km 365+150) A ROSETO CAPO SPULICO (km 400+000)
@} tempo regolabile e verronno trasmessi via cavo, TERRENO M M M PROGE'ITO ESECUTIVO
= con un collegamento seriale, al sensore
seguente e alla fine ad un nocdo centrale
| | | 2 TUBI CORRUGATI IN POLIETILENE @160
t te t ( Reti Mesh. ’
Quoati apparati saronno momtati o Fissot 2 TRITUBI FLESSIBILI IN_POLIETILENE 950 DI TIPO PESANTE 750N, FLESSIBILI, A DOPPIA PARETE IMPIANTI TECNOLOGICI
dietro al guardraill, ad una interdistanza di 30 DOCUMENTI GENERALI
?L ‘Sistemu dovrda essere completamente immune /
d l , icdita
S;Oﬁgi;iiri’ V:/{Om)/‘ﬂ ‘dgvﬁﬁ richiedere particolari /@ﬁ OPERE A CIELO APERTO
interventi di manutenzione.
| FCGENDA SIMBOL Planimetria generale con distribuzione degli impianti speciali - tavola 11 di 11
Sensore di vibrazione e CONTRAENTEGENERALE:
posi;ione mgntoto SUH‘G Societa di Progetto
s gt 30 el \ D | QUADRO ELETTRICO DI BASSA TENSIONE SIRJO Ss.C.o.A
\4 /@\ ° (] p . .
Tubazione i iaio zincato ¢ 25 N . .
cg\\s;gon:Zn‘tg ziﬁﬁ‘noo Zt‘l\nc:eﬁsore diper : Po\o. in acciao z'\lncoto di altezza minimu di 6m 238 PANNELLO A MESSAGGlO VARlAB”_E |NTEGRATO SU PORTALE . Presidente:
vibrazione ‘ fuori terra, del tipo rastremato (diam base ABC Dott. Arch. Maria Elena Cuzzocrea
Pozzetto in CLS di dimensioni 60x60 munito di mm 160 diometro sommita mm 100) | (ALFANUMER|CO 4x15 + FULL COLOR + LAMPEGG|ANT|+PORTA|_E)
ZE\ruszw‘?odi\ﬂa‘?rhﬂ:stozfgsgﬂs\eenzz; derivazione linee [ Sensore di vibrazione e posizione montato sulla
barriera ogni 30 metri e collegato al successivo
T tramite cavo seriale per interfaccia RS485 POSTAZlONE SOS |N PlAZZOLA Dl SOSTA CONNESSA ALLA RETE WAN PROGETTAZIONE :
Lonchina ie P
L O DISPOSITIVO ISOLATO PER IL MONITORAGGIO DELLA TRATTA CON MODULO = salini K/
FOTOVOLTAICO, INSTALLAZIONE SU GUARD—RAIL £ ASTALDI impregilo &
Tubazione in accigio zincato @ 25 per ’ —
Plinto fondazione palo di I to est I di
dimension\gpprossimafie T Vbrorions sl quard gl DISPOSITIVO DISTRIBUITO PER IL MONITORAGGIO DELLA TRATTA, INSTALLAZIONE SU -
Rete di tratt tituit 600x1000x1000(p) Rete di tratt tituit ‘
ete di tratta costituita X X D . o o . ) ete di tratta costituita fenf _13_ o Il progettista: Consulenti:
q Pozzetto in CLS di dimensioni 40x40 munito di q GUARD—RA”_ i = R .
* 02 covidatti 0 160 rthwsmo i CLS pedondle per denvozione finee T e T | e, Dott. Ing. S.Lieto STE - Progetto stradale ed Idraulica
Lt e —— g o e g CATEWAY DI CONNESSIONE DISPOSITVI DISTRIBUTT! PER L MONTOTAGGIO DELLA i ROCKSOIL - Opere in stterranco
) ) w— 18 ITALCONSULT/SETECO - Strutture
della [ . .
Cgv\dotto 63 (coHego‘mem‘o. tra pozyze‘tto e pg\ successive » 4 ‘ TRA-H-A GEODATA - Geologia e Idrogeologia
di sostegno) per predisposizione dell'alimentazione tratta - GES - Geotecnica
dei sistemi posizionati sul palo, direttamente dalla — CINIGEO - Gallerie grisutose
rete elettrica WAN SWlTCH WAN ECOPLAME - Ambiente
S . S T LAND - Archeologia
n 2@&\5%[)\ ﬂesswb\\‘\ in po!weﬂene Cavidotto @ 63 (collegamento tra pozzetto ¢ palo n ZJrg%b\ ﬂesswb\\.\ in po!we{tw\ene 3 PROMETEOENGINEERING.IT - Sicurezza ed Impianti
f;gfomci f()errresnetimze‘rgfusﬁ?\o i sostegno) per predisposizione dellimentazione fg\z:fomci £§;resnetirv‘zérgtejtt%r‘\o | Ing. F.GATTO - Interferenze
tratta ’ P dei sistemi posizionati sul palo, direttamente dalla tratta ’ P STAZ'ONE MEl—EO |NSTA|_|_AZ|ONE SU PORTALE DEL PMV TECO - Espropri
rete elettrica
INNESTO S.S. 534 Il coordinato're pe[ I; siéurez'zali:
% Ing. L.A. Gargiulo
IL RESPONSABILE DEL PROCEDIMENTO:
SVINCOLO DI SIBARI Ing. R. Lapenta
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