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DIAGRAMMA DI VISUALE LIBERA PER L'ARRESTO RAMPA 3
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DIAGRAMMA DI VISUALE LIBERA PER L'ARRESTO RAMPA 4
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ADEGUAMENTO DELL'ASSE ATTREZZATO URBANO ED ELIMINAZIONE
DELLE INTERSEZIONI A RASO DAL KM 1+500 AL KM 11+850

PROGETTO DEFINITIVO

SVINCOLI

PROGETTO STRADALE
ADEGUAMENTO SVINCOLO SS.125 dir - km.10+600 (SV09)

Diagramma di visuale libera per I'arresto. Rampa 3 e Rampa 4

CODICE PROGETTO CODICE ELABORATO SCALA DATA
progetto liv. numero campo 1 campo 2 campo 3 campo 4 rev
‘DPCAOG‘D‘1501‘VOS‘PS10‘TRA‘DGO4‘A‘ 03/05/2019
CONCORRENTE:
i@
PROGETTISTA INDICATO COSTITUENDO R.T.P.
Capogruppo Mandataria R.T.P. Mandante Mandante
™ ‘
Sws é ASTAL | ING. FRANCESCA LEO

RESPONSABILE DELL'INTEGRAZIONE
FRA LE PRESTAZIONI SPECIALISTICHE
Ing. Paolo Cucino

RESPONSABILE ELABORATO

Ing. Paolo Cucino

DEFINED SCALE APPLIES TO A1 FORMAT



	Sheets and Views
	DPCA06-D-1501-V08-PS-10-TRA-DG-04-A
	OLE1



