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COMMITTENTE:

FREQUENZE INSTALLAZIONE STAZIONI I Fa
MONITORAGGIO RIVESTIMENTO DI PRIMA FASE yy RF/

RETE FERROVIARIA ITALIANA
. . . . GRUPPO FERROVIE DELLO STATO ITALIANE
— 3 mire ottiche per la misura delle convergenze da collocare in
fase di avanzamento.

SEZIONI DI MISURA: DIREZIONE LAVORI:

1 per ogni campo "

MONITORAGGIO DEFORMAZIONE I _’IITALFERR
GRUPPO FERROVIE DELLO STATO ITALIANE
AL CONTORNO DI SCAVO

— 3 Estensimetri multi—base ciascuno a 3 basi di misura 4/8/12m.

APPALTATORE:
CONSORZIO: SOCI:
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PROGETTAZIONE:
MANDATARIA: MANDANTI:

@Nmmm Alpina ...

PROGETTO ESECUTIVO

SEZIONI DI MISURA:

— 1 per ogni galleria laterale

SEZIONE DI MONITORAGGIO TIPO 4

— 3 coppie di Strain Gauges (estensimetri a corda vibrante) saldati sulle ali delle 0l
centine e 3 celle di pressione alle giunzioni delle centine. @ &

— 2 celle di carico al piede delle centine.

SEZIONI' DI MISURA:

- 1 per ogni galleria laterale

: ITINERARIO NAPOLI - BARI
RADDOPPIO TRATTA APICE - ORSARA
| LOTTO FUNZIONALE APICE - HIRPINIA

GNO6 - GALLERIA MELITO - FINESTRA COSTRUTTIVA/USCITA DI EMERGENZA CARRABILE F3 pk 7+825 E CUNICOLO PEDONALE pk 7+050
MONITORAGGIO GALLERIA

SEZIONE DI MONITORAGGIO TIPO 5

— 4 coppie di Strain Gauges (corda vibrante) saldati all’armatura.
SEZIONI DI MISURA:

- 1 per ogni galleria laterale

Innesto galleria di linea pk 7+050 - Planimetria di monitoraggio in corso d'opera

MON ITO RAGG IO DEFORMAZIONI | APPALTATORE DIRETTORE DELLA PROGETTAZIONE PROGETTISTA
DEL FRONTE DI SCAVO "
RO,

Consorzio HIRPINIA AV
Il Direttore Tecnico

Il Responsabile integrazione fra le varie
prestazioni specialistiche

- 1 Estrusometro incrementale sul fronte di scavo. Ing. Vincenzo Moriello Ing. G. Cassani
SEZIONI DI MISURA: 10/06/2020 Ing. G. Cassani
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