Diagramma delle visibilita e delle velocita

Diagramma delle

Direzione del percorso

visibilita
—— Distanza di
visuale libera
— Visibilita per
l'arresto
room TO0m
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Diagramma delle velocita p
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Verifica visibilita per "STOP" con velocita di progetto a 40 km/h
scala 1:1000
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VARIANTE ALLA S.S. N. 14 "DELLA VENEZIA GIULIA"
A SUD DELLA CITTA DI SAN DONA DI PIAVE

DALLA ROTATORIA DI CAPOSILE ALLA ROTATORIA DI PASSARELLA
E SCAVALCO DELLA ROTATORIA DI CALVECCHIA
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Diagramma visuali libere e velocita
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