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Dva,esx / Dva,edx Distanza di visuale libera per I'arresto valutata lungo l'asse (la polilinea AESX / AEDX) della corsia esterna sinistra / destra
Dva,isx / Dva,idx Distanza di visuale libera per I'arresto valutata lungo I'asse della corsia interna sinistra / destra (la polilinea AISX / AIDX)

Dva,sx>Da,sx Verifica della sussistenza di una visuale libera per I'arresto maggiore della distanza di visibilita = Si/No
Dva,dx>Da,dx Verifica se la visuale libera per 'arresto € maggiore della distanza di visibilita (Si/No)

Vca_esx Velocita compatibile per I'arresto corsia sinistra

Vca_edx Velocita compatibile per I'arresto corsia destra
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