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(Vp) Velocita di progetto °
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(Ds) Distanza di visibilita per il sorpasso Diagramma visibilita NV10
APPALTATORE ]
Progr. Progressiva, valutata lungo il tracciato m—— SCALA:
Vp Velocita di progetto desunta dal diagramma di velocita .S Do M&@wwﬁm e 1:1000
Da,sx / Da,dx Distanza di visuale libera per I'arresto calcolata in funzione di Vp, i,sx e del tipo di strada per la corsia sinistra / destra 23/06/202 __gﬁé&ﬂ\(\
Dva,esx / Dva,edx Distanza di visuale libera per I'arresto valutata lungo I'asse (la polilinea AESX / AEDX) della corsia esterna sinistra / destra COMMESSA  LOTTO FASE ENTE TIPODOC.  OPERA/DISCIPLINA PROGR. REV.
Dva,isx / Dva,idx Distanza di visuale libera per I'arresto valutata lungo 'asse della corsia interna sinistra / destra (la polilinea AISX / AIDX)
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