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o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
. [e=] o0 0 (=] [e=] (o] © [e=] [e=] o0 0 o0 [e=] (o] [e=] [e=] [e=] [e=] (o= o0 [e=] (o] [e=] [e=] [e=] [e=] [e=] o0 0 (=] [e=] (o] © [e=] [e=] o0 0 (=] [e=] (o] [e=] [e=] [e=] [e=] (o= o0 [e=] (o] [e=] [e=] [e=] [e=] (o= o0 0 (=] [e=] (o] © [e=]
P S I =3 =3 =3 = = I K =5 3 3 =5 5 3 Py 8 ~ 2 3 8 > =3 =3 3 i 4 I & 5 3 3 =4 5 3 S 8 ~ 2 > =3 > S =3 3 = = 3 59 =5 3 3 =3 5 3 P 8 ~ 2 >
rogresswe + * * X X e * o+ o+ -+ -+ + pa + + + + + + + + * * x T e e + + + + pa pa + -+ + + + + + + * + ¥ ¥ pe ¥* + + -+ -+ ¥ ¥ + + + + + + -
I S I & & & K Q K K Q Q & & & K Q K K Q & & & & & & & & & & & & & & & & & & & & & & & & & < & & & & & & & & < & & & & &
L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L L |
. TR
Diagramma  delle visibilitd DIREZIONE A19-AG
INVErso )
— Visibilitd per ['arresto
v e epera . .
— Visibilitd per il cambio
di corsia
znn SOO
OUU \
. N 4
Diagramma delle velocitd Ty 14 o 10U
¥ 90 /b

Andamento planimetrico

Sv= 145186 0=7.3869

R= 1261.20

10

Sv=366.502 0=39.2965

R= 503.750

Sv=866.091 a=52.5741

W =3

Sv= 256931 0=109136

ye 1h /K
e 5W

A=-649.393--§p= 24477
W 5= 116201 0=9.497

R= 758.750

n
90 %“fﬂ RA
L= 98685 ,_ WX T

— 5
W

Andamento altimetrico
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CORRIDOIO PLURIMODALE TIRRENICO - NORD EUROPA
ITINERARIO AGRIGENTO - CALTANISSETTA - A19
S.S. N° 640 "DI PORTO EMPEDOCLE"
AMMODERNAMENTO E ADEGUAMENTO ALLA CAT. B DEL D.M. 5.11.2001
Dal km 44+000 allo svincolo con I'A19

PROGETTO ESECUTIVO
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ASSE PRINCIPALE
Diagrammi di visuale libera e velocita
Asse direzione A19 - Agrigento
Tav. 7/7

Codice Unico Progetto (CUP) : F91B09000070001

Codice Elaborato:
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DISTANZA
PENDENZA
R 15000.000 R 9900.000 R 28000.000
T 159.606 T 158.092 T 183.598
Fr -0.849 Fr 1.262 Fr 0.602
Pr 254493.321 Pr 26+223.017 Pr 274+333.929
VertiCi |ive||ette Qt 320.925 Qt 303.853 Qt 313.344
© g% 3 <82§ > <§S§’,
™~ oQ|— Sl —[Y M <M
~ o~ <+ —0 (el ~|r~
- 8- S BS L I
= = 2 z * =z
N N N N o~ N
Diagramma delle velocita
120 120
)
— VELOCITA
110 110
Vp 110 km/h
100 100
DIREZIONE A19-AG.
90 90
¥p 90 km/h

SCALA DISTANZE  1:5000

= = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = =

Progressive 5 3 3 3 2 3 J J 3 3 3 g 3 JF 3oy 8 3 ¥ 3 53 33 85 ¥ 3 33 % 53 8 5y 3 ¥y 9 ¥ 55 ¥ 5 F ¥ 5 53 ¥ 3 F 0y ¥ 5 53 ¥ 3 x5 5 5 ¥ 53 5 3
9 2 ¢ g 2 g £ 2 4 g 5 88 3 § 5 3 2 8 5 & 3 & & 8 & & S 2 4 I 5 B8 3 F 5 3 3 & 5 B 3 5 2 & g g 3 F s J 5 B 3 F 5 B £ & 5 B 3
X by b & L L kY < < R L L & L L kY < < R L & L L & & & & & & & & & & & & & & & & & & & & < < < N N N N < < < < < N N N N <

| | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |

Ettometriche ig 2\%0 2é1 2é2 2é3 2é4 255 25:56 2é7 2éa zég 26:50 2r:51 21:52 2(:53 26:54 2<:s5 26:56 21:57 2(:58 2(:59 250 2;1 2;2 2;3 2;4 2;5 2;6 2;7 2;8 |

F
E
D
C
B Ottobre 2011 |RIf. Istruttoria prot. CDG-0141142-P del 19/10/11| S.TERRENO R.CAPOCCHI M. LITI P. PAGLINI
A | Aprile 2011 EMISSIONE S.TERRENO A-TURSO M. LIT! P. PAGLINI
REV. DATA DESCRIZIONE REDATTO VERIFICATO APPROVATO | AUTORIZZATO

Responsabile del procedimento: Ing. MAUR?‘WI
A

Il Progettista:

Il Coordinatore per la sicurezza Il Direttore dei lavori:
in fase di progetto:

ORDINE DEGL
i INGEGNERID) |
\  FRENZE
. N> 4533




