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Visuale Libera — Arresto
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GRUPPO FS ITALIANE Direzione Progettazione e Realizzazione Lavori

S.S. 554 "Cagliaritana”

Adeguamento al tipo B dal km 12+000 al km 18+000

Ex S.S.125 Orientale Sarda — Connessione tra la S.S5.554 e |la nuova S.S.554

PROGETTO DEFINITIVO

COD. CA352

PROGETTAZIONE: /AT WIA = LOTTT » SERING = VDR = BRENG

RESPONSABILE DELL’INTEGRAZIONE DELLE PRESTAZIONI SPECIALISTICHE: GRUPPO DI PROGETTAZIONE
Dott. Ing. Francesco Nicchiarelli (Ord. Ing. Prov. Roma 14711) MANDATARIA:

PROGETTISTA:
Responsabile Tracciato stradale: Dott. /ng. Massimo Capasso
(Ord. Ing. Prov. Roma 26031)

Responsabile Strutture: Dott. Ing. Giovanni Piazza

(Ord. Ing. Prov. Roma 27296) ‘m
Responsabile Idraulica, Geotecnica e Impianti: Dott. Ing. Sergio Di Maio

(Ord. Ing. Prov. Palermo 2872)
Responsabile Ambiente: Dott. /ng. Francesco Ventura

(Ord. Ing. Prov. Roma 14660) MANDANTI: -
GEOLOGO:
Dott. Geol. Enrico Curcuruto (Ord. Geo. Regione Sicilia 966) Ing

COORDINATORE SICUREZZA IN FASE DI PROGETTAZIONE:
Dott. Ing. Sergio Di Maio (Ord. Ing. Prov. Palermo 2872)

RESPONSABILE SIA:
Dott. Ing. Francesco Ventura (Ord. Ing. Prov. Roma 14660) P

VISTO: IL RESPONSABILE DEL PROCEDIMENTO:

Dott. Ing. Francesco Corrias

B R E N
]

PROGETTO STRADALE
SISTEMAZIONE VIABILITA” SECONDARIA
ASO4 — VIABILITA’ Pr 4+105,75

Diagrammi di velocitd e visibilita

CODICE PROGETTO NOME FILE
CA352_S04PSOOTRADGO1_A
PROGETTO LIV. PROG. ANNO
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