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SCHEMA DI

VINCOLO

APPARECCHI DI APPOGGIO IN ACCIAIO-TEFLON A DISCO ELASTOMERICO CONFINATO
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APPARECCHIO FISSO
APPARECCHIO UNI TRASVERSALE
APPARECCHIO UNI LONGITUDINALE
APPARECCHIO MOBILE

CARATTERISTICHE PRESTAZIONALI APPARECCHI DI APPOGGIO
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SCORRIMENTO IN DIREZIONE TRASVERSALE
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VUL — APPOGGIO UNIDIREZIONALE LONGITUDINALE

VUT — APPOGGIO UNIDIREZIONALE TRASVERSALE

VM — APPOGGIO MULTIDIREZIONALE

() VF — APPOGGIO FISSO

NOTE E PRESCRIZIONI

1. IL COLLEGAMENTO TRA APPARECCHIO D’APPOGGIO E

TRAVE D’IMPALCATO AVVERRA’ MEDIANTE PERNO IN
POSIZIONE CENTRALE CHE VA AD INSERIRSI SU UN
FORO RICAVATO IN APPOSITA CONTROPIASTRA SALDATA
ALLA PIATTABANDA INFERIORE.

2. IL COLLEGAMENTO TRA APPARECCHI DI APPOGGIO DI

TIPO FISSO O UNIDIREZIONALI E BAGGIOLI AVVERRA’
MEDIANTE ZANCHE INGHISATE CON MALTA ESPANSIVA
TIPO EMACO IN APPOSITI "RISPARMI” RICAVATI NEI
BAGGIOLI IN FASE DI GETTO.

3. IL COLLEGAMENTO TRA APPARECCHI DI APPOGGIO DI

TIPO MULTIDIREZIONALE E BAGGIOLI AVVERRA’
MEDIANTE INCOLLAGGIO CON RESINA EPOSSIDICA.

4. PREVEDERE UNO SPESSORE MEDIO PARI A 3 cm DI
MALTA ESPANSIVA TIPO EMACO AL DI SOTTO DI
CIASCUN APPARECCHIO DI APPOGGIO.
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GRUPPO FS ITALIANE

Direzione Progettazione e Realizzazione Lavori

S.S. 554 "Cagliaritana”

Adeguamento al tipo B dal km 124000 al km 18+000

Ex S.S.125 Orientale Sarda — Connessione tra la S.S.554 e la nuova S.S.554

PROGETTO DEFINITIVO

PROGETTAZIONE: /A WA = WO = SERING = VDR = BRENG

RESPONSABILE DELL'INTEGRAZIONE DELLE PRESTAZIONI SPECIALISTICHE:
Dott. Ing. Francesco Nicchiarelli (Ord. Ing. Prov. Roma 14711)

GRUPPO DI PROGETTAZIONE

PROGETTISTA:

Responsabile Tracciato stradale: Dott. /ng. Massimo Capasso

(©Ord. Ing. Prov. Roma 26031)

Responsabile Strutture: Dott. /ng. Giovanni Piazza

(Ord. Ing. Prov. Roma 27296)

Responsabile Idraulica, Geotecnica e Impianti: Dott. /ng. Sergio Di Maio
(Ord. Ing. Prov. Palermo 2872)

Responsabile Ambiente: Dott. Ing. Francesco Ventura

MANDATARIA: a

MANDANTI:

(Ord. Ing. Prov. Roma 14660) =
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GEOLOGO: h

Dott, Geol. Enrico Curcuruto (Ord. Geo. Regione Sicilia 966) In g

COORDINATORE SICUREZZA IN FASE DI PROGETTAZIONE:
Dott. Ing. Sergio Di Maio (Ord. Ing. Prov. Palermo 2872)

RESPONSABILE SIA:
Dott. Ing. Francesco Ventura (Ord. Ing. Prov. Roma 14660)
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VISTO: IL RESPONSABILE DEL PROCEDIMENTO:

Dott. Ing. Francesco Corrias
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