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m 1251 a S03d/S07d

m_ 1200 a SO1

m 339 a P.S. DO1

>

9

km 40+665 (L.S.)

km 39+465 (L.S.)

km 40+811
km 39+611

=

8"@: AwSOT e
_ @)

m 115 a P.S. DO7

STAZIONE da

ACC RFEALIZZATO

m 150 a T.L. D05

P.S. km 38+855

T.L. km 38+792

km 38+911

PP/ACC

VIGNA div VALLE

Stati operativi dell impianto: 19 17 /NY /N\ KN\
17 17

so3s [\ [@x mw_hh_ |

_ It =
VITERBO
(Bracciano)
Cons. CTC
. . . . Roma — Viterbo
** gspetti/luci predisposti per la |
fase di lavori successiva
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AwSO01 G — V — Gx/Vx cb 10
s01  |[R=G=V-R/G-RN-R/6x—R/E/N-R/Gx/Vx—6x—G/N—Gx/Vx cb 10
S03s R -V cb 14
S07s R — R/V cb 15
cb 65
S03d R-G-V-R/G - R/N — R/Gx — Gx cb 53
S07d R—-G -V — Gx cb 54

AwS02 R—-—G -V — Gx — Gx/Vx cb 258/1

S02 R -G — R/G — R/V — R/Gx/Vx — Gx/Nx cb 20

AwS05 R—-—G -V — Gx — Gx/Vx cb 255/1
S05 R— G-V - R/G— RN — R/Gx/Vx cb 50

NOTA: La posa del ferro & stata effettuata nella FASE 1 di Armamento
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Binario di progetto realizzato in fase corrente

Binario di progetto realizzato in fasi precedenti

Binario in demolizione

Binario provvisorio realizzato in fase corrente
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TABELLA RITIRO CHIAVI PER ZONE DI
STAZIONE INTERROTTE ALLA CIRCOLAZIONE

BINARI INTERROTTI

CHIAVE DA ESTRARRE

da01al 01- 07-1
daO1all 01-1
da02al 02-05-07-1
da02all 02-05-11
da0O5al 05-07 -1
da05all 05-1I
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I\\l RETE FERROV/IARIA ITALIANA
GRUPPO FERROVIE DELLO STATO ITALIANE
PROGETTAZIONE: \.l

I 1741FERR

GRUPPO FERROVIE DELLO STATO ITALIANE

DIREZIONE TECNICA
U.O. TECNOLOGIE CENTRO

PROGETTO DEFINITIVO

RADDOPPIO LINEA FERROVIARIA ROMA-VITERBO
TRATTA CESANO-VIGNA DI VALLE

APPALTO TECNOLOGICO MULTIDISCIPLINARE

PP/ACC di VIGNA di VALLE
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