Diagramma delle
visibilita

Distanza di
visuale libera

I Visibilita per I'arresto

SCALA DISTANZE 1:2000

Direzione del percorso

400 400
sc@ . s 800
200 200

Diagramma delle velocita

e Vp9%kmh 80|

MATRICE DI REVISIONE

T [i=097%
(=895 | — — | _R=150000 [, i =-0,050% B T )
R =1000,00 | o R= 1500,00 ° L= 7,500 L= 2,000
L =14,142 L=11,824
QY 8% i =0,000% i =0,000% i =0,000% i =0,000% & R = 1500,00
. . o i= 0) i= b i= b i= b e AT
< ™ S LA 2 _ L L= 18,370 =
Andamento altimetrico & §H L = 45,440 L 239,120 L =55213 L= 121,109 R =2500,00
3 T L =37,131
) an | R=1000,00 R = 2500.00 _R=1500,00 | i = 1,000%
i =-1,410% . L=14,142 I -iz500 L =16,345 ¢ L =5,810
- L=7,071 - | R=2000,00 =1z : B
—s/ R=400,00 — —| °*[ L=14647 — — .
L =9,60 L = 10,844
Distanza di visuale libera (-->) o o o o o o o o o To) < o — < N~ N~ o < N~ < o~ o r~ o N o o o © o o o o o o o o o o o
S S S S S S S S 0 o @ ry) ~ ™ < © ] ™ © @ ~ ry) < ] N ~ ry) ry) > S S S S S S S S S S o
o o S o o o oS S o @ 23 @ @ N o 3¢ < N ™ 23 © @ L2} < < N @ @ 52 o o o o o o o o o o 9
o o o o o o o o o N ) o) ~ o I © o o) — o o o ) o ~ © 0 0 o o o o o o o o o o o o
S S S S S S S S @ © < Q o 1) N~ e} 5 N — > @ @ ~ = © © © © © S S S S S S S S S S S
< 2 2 < < < < < 1S) 1) ™ ™ ™ Q ~ N Q N ~ it — - - — — — — — — < < < < < < < 2 2 T <
! | | | | ! | | ! ! ! ! ! ! ! ! ! ! ! l ! l l l ! ! l l l ! ! | | ! ! ! | | L
Visibilita per l'arresto ( -->) o < o) © < — ) To) ~ o) ™ o o o o o — < ~ ~ ™ o o <
© — N ~ - - o ™ ™ © © N — - o © S & ) — © - o] 0 < — ~ @ @ @ @ ee] o S — — < ry) M o
@ = © ~ o b PN ~ 0 @ s} o o 0 > — ~ < < o ~ N o © © < ™ < < < < < k| ™ < < ) Ty) ® <
2 < S 23 o N 0 0 e — © @ < © 0 «Q =} 0 © o) v} v} — < o < o} © %) © © © o} o o o — N~ o N~
~ — ) o o ~ - © — ) — © ) o © o S IS] — N ™ < 0 oS e} < ™ ™ ™ ™ ™ ™ ™ < < < < < S
— N N (qV] [40] [40] <t <t Te} Ko} [{e] o N~ N~ [e0] (o)} — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — —
| | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |

Confronto ( -->)

A NORMA

Allarg.ti visibilita

REV DATA DESCRIZIONE MODIFICA
N.B.: LA TAVOLA SOSTITUISCE QUELLA RELATIVAAL CODICE [E| | | [ ||| ] | DEL PROGETTO ESECUTIVO
~agmm),  CONCESSIONI Autostrada
AUTOSTRADALI Pedemontana
LOMBARDE Lombarda

COLLEGAMENTO AUTOSTRADALE
DALMINE - COMO - VARESE - VALICO DEL GAGGIOLO E OPERE AD ESSO CONNESSE

CODICE C.U.P. F11B06000270007

TRATTE B1, B2, C, D, TRVA13+14, GREENWAY

AS BUILT

TRATTA B1
PROGETTO STRADALE
TANGENZIALE DI LAZZATE
DIAGRAMMI DI VELOCITA'
DIAGRAMMI DI VELOCITA' - VISUALE LIBERA RAMO VC11 - TAV. 1

IDENTIFICAZIONE ELABORATO IMPRESA
CODICE PROGESTTO: F00107B RAGGRUPPAMENTO TEMPORANEO IMPRESE:
WB
1} Mandataria Mandante Mandante Mandante cooptata
—
S = ) STRABAG GLF sIC“,/L STRABAG
E w = Q A.G. Grandi Lavori P-A S.p.A.
3 2 12| w Fincosit
2 = <|@|3 S.p.A
ol o < olo|lg|lx|g -P-A
- ¢ EHEIEE
@ F]E 2 S22 T ]
w1 ML o (Pr=ir1ale  STRABAG | STRABAG
Al 1]w09] ceoor [ o [so|ov]oos| E - GRANDI LAVORIFINCOSIT py) ICM..
Scala: 1:2000
DATA DESCRIZIONE REV PROGETTISTA - PROGETTO ESECUTIVO DI DETTAGLIO
_Gennaio 2018 Emissione E RAGGRUPPAMENTO TEMPORANEO PROGETTISTI:
Mandataria Mandante Mandante Mandante
3T| 371 PROGETTI ITALIA GPingegneria s Arch.
VVVVVVV INGEGNERIA INTEGRATA S.p.A. GESTIONE PROGETTI DI INGEGNERIA 5 “ l OSa|Vat0re
®°" “Vermiglio
g N
RESPONSABILE DI PROGETTO ED INCARICATO . /of¥ee N\ @
CONCEDENTE & [(wetty 0
DELL'INTEGRAZIONE FRA LE VARIE £ \ 4 "“O;x"\ 3 - <
d CONCESSIONI PRESTAZIONI: 5 ,\.5;\6 E
AUTOSTRADALI Q\\_/ ~

LOMBARDE Ing. Alberto Cecchini %

%

CONCESSIONARIO

Autostrada  Direttore Tecnico:
Pedementana !NJ- Giuseppe Sambo

Lombarda Referente Tecnico:
Ing. Sabrina Lattuada

APPROVATO
Autostrada || Direttore dei Lavori:

ELABORAZIONE PROGETTUALE

PROGETTISTA:

3TI PROGETTI ITALIA S.p.A 3TI ITALIA S.p.A.
DIRETTORE TECNICO
Ing. Stefano Luca Possati
Ordine degli Ingegneri
Provincia di Roma n. 20809

Pedementana [N9- Francesco Domanico

Lombarda

Redatto: De Ceglie Verificato: Sorge Approvato: Possati




