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Profili di progetto 

ROTATORIA C E RAMI

PROGETTO STRADALE

Perugia n°A3217
Elena Bartolocci
Ordine degli Ingegneri della Prov. di

PROGETTAZIONE:

PROGETTO DEFINITIVO

IL PROGETTISTA:

IL GEOLOGO:

IL COORDINATORE PER LA SICUREZZA IN FASE DI PROGETTAZIONE:

IL RESPONSABILE DELL'INTEGRAZIONE DELLE PRESTAZIONI SPECIALISTICHE:
Dott. Ing. Nando Granieri
Ordine degli Ingegneri della Prov. di Perugia n° A351

Dott. Geol. Giorgio Cerquiglini
Ordine dei Geologi della Regione Umbria n°108

Dott. Ing. Filippo Pambianco
Ordine degli Ingegneri della Prov. di Perugia n° A1373

DATAPROTOCOLLO

MANDATARIA:
IL GRUPPO DI PROGETTAZIONE:

CODICE PROGETTO

DATA

N. PROG.PROGETTO LIV. PROG.

REVISIONE SCALA:

DESCRIZIONEREV.
REDATTO VERIFICATO

NOME FILE

APPROVATO

SS.4 - Variante dell'abitato

di Monterotondo Scalo - 2°Stralcio

CODICE

ELAB.

Il R.U.P.
Dott. Ing.
Achille Devitofranceschi

MANDANTI:

ATI  SINTAGMA - GDG - ICARIA

Dott.Ing. N.Granieri

Dott.Arch. N.Kamenicky

Dott.Ing. V.Truffini

Dott.Arch. A.Bracchini

Dott.Ing. F.Durastanti

Dott.Ing. E.Bartolocci

Dott.Geol. G.Cerquiglini

Geom. S.Scopetta

Dott.Ing. L.Sbrenna

Dott.Ing. M.Briganti Botta

Dott.Ing. E.Sellari

Dott.Ing. L.Dinelli

Dott.Ing. L.Nani

Dott.Ing. F.Pambianco

Dott. Agr. F.Berti Nulli

Dott. Ing. D.Carlaccini

Dott. Ing. S.Sacconi

Dott. Ing. F.Aloe

Dott. Ing. V.De Gori

Dott. Ing. C.Consorti

Geom. M.Manzo

Dott. Ing. V.Rotisciani

Dott. Ing. F.Macchioni

Geom. C.Vischini

Dott. Ing. V.Piunno

Dott. Ing. G.Pulli

Geom.     C.Sugaroni
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