SEZIONI SCHEMATICHE DELLA CARREGGIATA

NELLE DIVERSE SITUAZIONI

DM 05 novembre 2001 categoria "C2"
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DM 05 novembre 2001 categoria "B" di previsione futura (soluzione 2+2 corsie di marcia ) - 22.00
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SEZIONI

ANDAMENTO ALTIMETRICO

CIGLIO ESTERNO SINISTRO (+P)

SCHEMA DI ROTAZIONE DELLA SAGOMA

RETTIFILO - TRANSIZIONE - CURVA CIRCOLARE

7o

CIGLIO

CIGLIO ESTERNO DESTRO(+P)

ASSE DI ROTAZIONE

CIGLIO ESTERNO DESTRO(-P)

ANDAMENTO PLANIMETRICO

RETTIFILO

i=VAR.

CIGLIO

CIGLIO ESTERNO SINISTRO (-P)

RT

TRANSIZIONE

CURVA CIRCOLARE - TRANSIZIONE - CURVA CIRCOLARE (CONTINUITA")

CURVA CIRCOLARE RAGGIO R

TC

. L*** .
1 1
sezioN ? %) ﬁ@ 0
ANDAMENTO ALTIMETRICO
| | I CIGLIO DESTRO (+P;)
CIGLIO ESTERNO SINISTRO (+P) . CIGLIO ' =VAR.
VAR, CIGLIO DESTRO (+P)
ASSE DI ROTAZIONE . . . o o o o o o o
CIGLIO ESTERNO DESTRO(-P) CIGLIO
) | |
i=VAR. TC CIGLIO SINISTRO (-P) cT
'=VAR |
TC P,
ANDAMENTO PLANIMETRICO CIGHO SINISTRO ()
RETTIFILO |
=
RT RANSIZIONE : CURVA CIRCOLARE RAGGIO R ,
- o7 TRANSIZIONE
: CURVA CIRCOLARE RAGGIO R;
TC
CURVA CIRCOLARE - TRANSIZIONE - CURVA CIRCOLARE (FLESSO)
. L* L** .
1 L2*=L*-L1*/2 L™*/2 L**/2 La**=L**-L1**/2 1

SEZIONI

ANDAMENTO ALTIMETRICO

CIGLIO DESTRO (+P)

ASSE DI ROTAZIONE

(Po)

CIGLIO SINISTRO (-P)

ANDAMENTO PLANIMETRICO

CURVA CIRCOLARE RAGGIO R

—_r —x

vt

TC
|
- CIGLIO SINISTRO (+P1)
/
(Po)
I=VAR.
TC CIGLIO DESTRO (-P1)

TC  CURVA CIRCOLARE RAGGIO R;

DISTANZA TRA L'ASSE DI ROTAZIONE E IL
CIGLIO ASFALTATO

Po= PENDENZA TRASVERSALE IN RETTIFILO = 2.5%

B=

P= PENDENZA TRASVERSALE SU RAGGIO R

P1= PENDENZA TRASVERSALE SU RAGGIO R

Aimin.= 0.1xB
L,L*L**L*** = LUNGHEZZE DI TRANSIZIONE NEI VARI CASI
L1= 2BxPo/ ai min. = 50m max

Lo=L-L1

Lov= L*-L12

Lose= L**-L1*2
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