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Andamento planimetrico
L= 47.449

A= 200.000  Sv= 80.000

Tau= -5.0930  Dr= 0.533

Sv= 5.079  a=0.6467

R= 500.000

1

A= 200.000  Sv= 80.000

Tau= 5.0930  Dr= 0.533 L= 55.349
A= 99.900  Sv= 84.576

Tau= 22.8148  Dr= 2.514 Sv= 69.350  a=37.4149

R= 118.000

2

A= 99.900  Sv= 84.576

Tau= -22.8148  Dr= 2.514

L= 4.934
A= 99.900  Sv= 84.576

Tau= -22.8148  Dr= 2.514

Sv= 144.802  a=78.1218

R= 118.000

3

A= 99.900  Sv= 84.576

Tau= 22.8148  Dr= 2.514

Andamento altimetrico R = 5000.000
L = 73.675

i = 3.42%

L = 155.505
R = 5000.000
L = 187.944

i = -0.34%
L = 27.648

R = 2000.000
L = 24.792

i = -1.58%L = 91.809
R = 2000.000
L = 32.868

i = 0.06%

L = 115.4
53

R = 2000.000
L = 36.267

i = -1.75%L = 45.163

Diagramma delle velocità
60 60

Vp 60 km/h
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PROGETTO ESECUTIVO

DATAPROTOCOLLO

A
B
C
D

CA284

Direzione Progettazione e Realizzazione Lavori

S.S. 131 di "Carlo Felice"  
 Adeguamento e messa in sicurezza della S.S.131

Risoluzione dei nodi critici - 2° stralcio 
dal km 108+300 al km 158+000 

R.T.I. di PROGETTAZIONE: Mandataria Mandante

PROGETTISTI:

VISTO: IL RESP. DEL PROCEDIMENTO

COORDINATORE PER LA SICUREZZA IN FASE DI PROGETTAZIONE

IL GEOLOGO

V02PS00TRADG01B.pdf

PROGETTO STRADALE
Nuovo Svincolo Mulargia-Macomer al km 148+500 - Alternativa 2

Diagramma di visibilità S.S.129bis
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