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Andamento planimetrico
L= 5.101

A= 50.000
  Sv= 22.

727

Tau= -6.5
767  Dr= 

0.196

Sv= 27.145  a=15.7102

R= 110.000

2

A= 50.000  Sv= 22.727Tau= 6.5767  Dr= 0.196
L= 0.044 A= 50.000  Sv= 16.667Tau= 3.5368  Dr= 0.077

Sv= 65.242  a=27.6897

R= 150.000

3

A= 50.0
00  Sv=

 16.667

Tau= -3
.5368  

Dr= 0.0
77

L= 158.341
A= 190.000  Sv= 63.333
Tau= 3.5368  Dr= 0.293

Sv= 136.076  a=15.1980

R= 570.000

4

A= 190.000  Sv= 63.333

Tau= -3.5368  Dr= 0.293

L= 236.763

Andamento altimetrico R = 1000.000
L = 50.075

i = 5.01%

L = 129.68
7 R = 2000.000

L = 200.973

i = -5.05%L = 58.262
R = 4500.000
L = 137.140

i = -2.00%
L = 173.714

R = 2000.000
L = 58.303

i = -4.92%
L = 32.762
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Andamento planimetrico
L= 41.850

A= 102.000  Sv= 67.123

Tau= -13.7844  Dr= 1.209

Sv= 94.699  a=38.8951

R= 155.000

1

A= 55.000  Sv= 19.516Tau= 4.0079  Dr= 0.102
L= 0.000

Sv= 63.043  a=9.1083

R= 440.636

2

Andamento altimetrico i = 0.59%

L = 149.841
R = 2000.000
L = 12.388

i = -0.03%L = 52.486
R = 2000.000
L = 29.327

i = 
1.43

%

L = 
42.1
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PROGETTO ESECUTIVO

DATAPROTOCOLLO
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B
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D

CA284

Direzione Progettazione e Realizzazione Lavori

S.S. 131 di "Carlo Felice"  
 Adeguamento e messa in sicurezza della S.S.131

Risoluzione dei nodi critici - 2° stralcio 
dal km 108+300 al km 158+000 

R.T.I. di PROGETTAZIONE: Mandataria Mandante

PROGETTISTI:

VISTO: IL RESP. DEL PROCEDIMENTO

COORDINATORE PER LA SICUREZZA IN FASE DI PROGETTAZIONE

IL GEOLOGO

V02PS00TRADG02B.pdf

PROGETTO STRADALE
Nuovo Svincolo Mulargia-Macomer al km 148+500 - Alternativa 2

Diagramma di visibilità S.P.62
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