
DIAGRAMMA  - RAMPA  A 

DIAGRAMMA  - RAMPA  B

Ettometriche 0 1 2 3 4

Diagramma delle 
visibilità

Distanza di visuale 
libera

Confronto
A NORMA
NON A NORMA

SCALA DISTANZE   1:500
100 100

200 200

300 300

Direzione del percorso

100 100

200 200

300 300

400 400

Direzione opposta

Confronto

Distanze progressive

0
.
0
0

1
0
.
0
0

2
0
.
0
0

3
0
.
0
0

4
0
.
0
0

5
0
.
0
0

6
0
.
0
0

7
0
.
0
0

8
0
.
0
0

9
0
.
0
0

1
0
0
.
0
0

1
1
0
.
0
0

1
2
0
.
0
0

1
3
0
.
0
0

1
4
0
.
0
0

1
5
0
.
0
0

1
6
0
.
0
0

1
7
0
.
0
0

1
8
0
.
0
0

1
9
0
.
0
0

2
0
0
.
0
0

2
1
0
.
0
0

2
1
5
.
5
2

2
2
0
.
0
0

2
3
0
.
0
0

2
4
0
.
0
0

2
5
0
.
0
0

2
6
0
.
0
0

2
6
3
.
6
9

2
7
0
.
0
0

2
8
0
.
0
0

2
9
0
.
0
0

3
0
0
.
0
0

3
0
8
.
4
4

3
1
0
.
0
0

3
2
0
.
0
0

3
3
0
.
0
0

3
4
0
.
0
0

3
5
0
.
0
0

3
5
6
.
6
2

3
6
0
.
0
0

3
7
0
.
0
0

3
8
0
.
0
0

3
9
0
.
0
0

4
0
0
.
0
0

4
1
0
.
0
0

4
2
0
.
0
0

4
3
0
.
0
0

4
3
4
.
5
7

4
4
0
.
0
0

4
4
5
.
9
5

4
5
0
.
0
0

4
5
5
.
3
8

Visibilità per l'arresto 6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
1

5
8

5
6

5
3

5
1

5
0

5
0

5
0

5
0

5
0

5
0
5
0

5
3

5
5

5
7

6
0

6
1

6
1

6
1

6
1

6
1

6
1

6
1

6
1

6
1

6
1

5
9

5
8

5
8

5
8

Distanza di visuale libera 4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

2
0
7

1
9
7

1
8
7

1
7
7

1
6
7

1
5
8

1
4
8

1
3
9

1
2
9

1
2
0

1
1
1

1
0
2

9
4

8
6

7
8

7
1

6
6

6
3

6
2

5
9

5
7

5
5

5
4

5
3

5
3

5
3

5
5

6
0

7
0
7
3

1
2
8

1
1
4

1
0
2

9
3

8
8

8
6

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

Allarg.ti visibilità dx

INT

EXT

1
.
1
1

1
.
1
1

Allarg.ti visibilità sxINTEXT

Andamento planimetrico
L= 90.058 L= 113.465

A= 69.381  Sv= 60.172

Tau= -23.9415  Dr= 1.8
76

Sv= 44.744  a=35.6063

R= 80.000
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A= 71.497  Sv= 63.898
Tau= 25.4241  Dr= 2.115

A= 89.371  Sv= 73.615
Tau= 21.5965  Dr= 2.072

R= 108.500
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Andamento altimetrico i = 0.51%

L = 120.9
81 i = 2.

52%

L = 74
.545
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Andamento planimetrico
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Direzione Progettazione e Realizzazione Lavori

S.S. 131 di "Carlo Felice"  
 Adeguamento e messa in sicurezza della S.S.131

Risoluzione dei nodi critici - 2° stralcio 
dal km 108+300 al km 158+000 
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PROGETTO STRADALE
Nuovo Svincolo Mulargia-Macomer al km 148+500 - Alternativa 2
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