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Andamento planimetrico
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A= 75.600  Sv= 71.442

Tau= -28.4259  Dr= 2.639

Sv= 58.813  a=46.8020

R= 80.000
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A= 72.100  Sv= 64.980
Tau= 25.8548  Dr= 2.186

Andamento altimetrico i = -0.52%
L = 186.203
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S.S. 131 di "Carlo Felice"  
 Adeguamento e messa in sicurezza della S.S.131
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PROGETTO STRADALE
Nuovo Svincolo Mulargia-Macomer al km 148+500 - Alternativa 2

Diagramma di visibilità Rampe C e D

V 0 2 P S 0 0 T R A DG 0 4 B 1:500


