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PROGETTO DEFINITIVO

S.S.45 DELLA VAL DI TREBBIA
ANAS DPRL

AMMODERNAMENTO DELLA STRADA STATALE N. 45 DELLA VAL

TREBBIA NEL TRATTO CERNUSCA-RIVERGARO

PROGETTAZIONE
| PROGETTISTI:

ing. Antonio SCALAMANDRE

Ordine Ing. di Frosinone n. 1063

IL RESPONSABILE DEL SIA:
Ordine Arch. di Roma n.A-31890

Ordine Geol. del Lazio ES n.457
Ing. Laura TROIAN/

geol. Maurizio MARTINO

IL GEOLOGO:

E&G Engineering & Graphics S.r.l.
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IL COORDINATORE PER LA SICUREZZA IN FASE DI PROGETTAZIONE:

VISTO: IL RESPONSABILE DEL PROCEDIMENTO:
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DIAGRAMMA DI VISIBILITA'
Scala X 1: 2000.000
Scala 'Y 1: 4000.000

(Dvs) Distanza di visuale libera per il sorpasso_dx
(Dvs) Distanza di visuale libera per il sorpasso_sx
(Ds) Distanza di visibilita per il sorpasso
(Dva_dx) Distanza di visuale libera per I
(Dva_sx) Distanza di visuale libera per |

(Da_sx) Distanza di visibilita per I
(Da_dx) Distanza di visibilita per |
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DIAGRAMMA DELL'ARRETRAMENTO DEGLI OSTACOLI

(Dvs) Distanza di visuale libera per il sorpasso_sx
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(Da_dx) Distanza di visibilita per I
(Da_sx) Distanza di visibilita per [
Allargamento per visibilita sx (m)
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