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LEGENDA

(Dvs_dx) Distanza di visuale libera per il sorpasso_dx

(Dvs_sx) Distanza di visuale libera per il sorpasso_sx

(Ds_dx) Distanza di visibilita per il sorpasso_dx

(Ds_sx) Distanza di visibilita per il sorpasso_sx

(Dva_edx) Distanza di visuale libera per I'arresto_dx

(Dva_esx) Distanza di visuale libera per l'arresto_sx

(Da_sx) Distanza di visibilita per l'arresto_sx

(Da_dx) Distanza di visibilita per I'arresto_dx
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