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scala 1:2000INNESTO 50 - Diagramma di visibilità per l'arresto

Visibilità per l'arresto - ANDATA Visibilità per l'arresto - RITORNO
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scala 1:2000INNESTO 43 - Diagramma di visibilità per l'arresto
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Visibilità per l'arresto - ANDATA Visibilità per l'arresto - RITORNO

Visibilità per l'arresto - ANDATA Visibilità per l'arresto - RITORNO

And. Plan. L=33.28

L=6.75
R=157.45

L=23.22

L=12.57
R=26.78

L=17.56

Progr. elem. base 0.
00

0

33
.2

83
33

.2
83

40
.0

35
40

.0
35

63
.2

51
63

.2
51

75
.8

19
75

.8
19

93
.3

77

0.000
10.000
20.000
30.000
40.000
50.000

DIAGR.VELOCITA' [km/h]

0.000

100.000

200.000

300.000

400.000

500.000

600.000

Da_dx [m]

Dva_edx [m]

Dva_edx > Da_dx

AND.ALTIMETRICO L=66.69

P(%)=-6.64

Sv=25.93
Rv=300.00

L=0.75
P(%)=2.00

0.000

100.000

200.000

300.000

400.000

500.000

600.000

Da_dx [m]

Dva_edx [m]

Dva_edx > Da_dx
0.000

100.000

200.000

300.000

400.000

500.000

600.000

Da_sx

Dva_esx [m]

Dva_esx > Da_sx

30.000

40.000

50.000

60.000

DIAGR.VELOCITA' [km/h]

0.000

100.000

200.000

300.000

400.000

500.000

600.000

Da_sx

Dva_esx [m]

Dva_esx > Da_sx

Visibilità per l'arresto - Planimetrica

Visibilità per l'arresto - Altimetrica

And. Plan. L=33.28

L=6.75
R=157.45

L=23.22

L=12.57
R=26.78

L=17.56

Progr. elem. base 0.
00

0

33
.2

83
33

.2
83

40
.0

35
40

.0
35

63
.2

51
63

.2
51

75
.8

19
75

.8
19

93
.3

77

AND.ALTIMETRICO L=66.69

P(%)=-6.64

Sv=25.93
Rv=300.00

L=0.75
P(%)=2.00

Visibilità per l'arresto - Planimetrica

Visibilità per l'arresto - Altimetrica

And. Plan. L=45.49

L=9.61
R=11.00

L=0.59

Progr. elem. base 0.
00

0

45
.4

88
45

.4
88

55
.0

99
55

.0
99

10.000

20.000

30.000

DIAGR.VELOCITA' [km/h]

0.000

100.000

200.000

300.000

400.000

500.000

600.000

Da_dx [m]

Dva_edx [m]

Dva_edx > Da_dx

AND.ALTIMETRICO L=23.46
P(%)=17.06

Sv=30.13
Rv=200.00

L=2.11
P(%)=2.00

0.000

100.000

200.000

300.000

400.000

500.000

600.000

Da_dx [m]

Dva_edx [m]

Dva_edx > Da_dx

0.000
10.000
20.000
30.000
40.000

DIAGR.VELOCITA' [km/h]

0.000

100.000

200.000

300.000

400.000

500.000

600.000

Da_sx

Dva_esx [m]

Dva_esx > Da_sx

0.000

100.000

200.000

300.000

400.000

500.000

600.000

Da_sx

Dva_esx [m]

Dva_esx > Da_sx

Visibilità per l'arresto - Planimetrica

Visibilità per l'arresto - Altimetrica

And. Plan. L=45.49

L=9.61
R=11.00

L=0.59

Progr. elem. base 0.
00

0

45
.4

88
45

.4
88

55
.0

99
55

.0
99

AND.ALTIMETRICO L=23.46
P(%)=17.06

Sv=30.13
Rv=200.00

L=2.11
P(%)=2.00

Visibilità per l'arresto - Planimetrica

Visibilità per l'arresto - Altimetrica

scala 1:2000INNESTO 26 - Diagramma di visibilità per l'arresto

Visibilità per l'arresto - ANDATA Visibilità per l'arresto - RITORNO
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scala 1:2000INNESTO 71 - Diagramma di visibilità per l'arresto

Visibilità per l'arresto - ANDATA Visibilità per l'arresto - RITORNO
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