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LEGENDA
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(Dvs_sx) Distanza di visuale libera per il sorpasso_sx
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(Da_sx) Distanza di visibilita per l'arresto_sx
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(Aoa_edx) Arretramento ostacoli per I'arresto_dx
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(Aoa_esx) Arretramento ostacoli per l'arresto_sx
I

ANAS S.p.A.

Direzione Progettazione e Realizzazione Lavori

dNas

GRUPPO FS ITALIANE

Dva_esx > Da_sx

__ __ __ __ __ __ _39000__ _|
38.330 38.330
DIAGR.VELOCITA' SX [km/h] __ - — — — — — — — — — — — — — —
L -
T
O
o’ T T T T T T T T
L S 2 2 2 3 8 S 2
= | Progr. elem. base S v N ! °°- = o o
= S < o0 9] ol 3 Q s
= N ™ © 0 = o S
E | 1 1 1 1 1 1 1
& | 0 :
T | Ettometriche
)
L
o
i
>
And. Altim. L=24.25 Sv=2079 —_— Sv=72.12
P(%)=8.90 Rv=110.00 =35 Rv=920 00 L=2.92
P(%)=-10.00 P(%)=-2.16
T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T
o < N~ o)) o)) < N~ (o)) 0 0 o] (o] (@] ~— [Le] ™ N~ © Yo} To] o 0 [To] N ™ N~ (2] [32] © N~ ~— o
8 &§ R B 8 @ © © © © & ® © ®» ~ & ~ ¥ 4 = ® ¥ S K~ O o ¥ & N © @ 9
Da_SX [m] S - “ O ~ o N < © © o N < r~ o) N < N =) o) or) o - o) o) ~ N N N ) ) )
~ ~ ~ ~ ~ N N N N N ™ ™ (32] < < < < < ™ ™ ™ (32] (s2] (sp] ™ ™ ™
| | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |
I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I
o o o o o o o o o o o o o o o
Dva_esx [m] 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 & 8 3 & 2 8 5 2 2 8 § 3 T I 2 & 8
— e 2 & & & © © © ©o © © © © ©o o g g I & B & KR & R & ¥ I K 8 2 8 =
| | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |
Dva_esx > Da_sx 1|
T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T
g 8 8 8 kK 5 ¢ 8 8 & 8 & &§ & K § 2= R % 2 § 65 K » & & & & & B 3 B3
DS SX [m] 2 ~ o s S o & P - < © D o o) ~ o 50) o) o - ) © » N © o =} =} o < < <
—_— o -— I Peo) Ire) I3e) ~ bee) o ~ N ™ 0 <] N~ )] o ~ N < < ™ N N ~ ~ ~— ~— ~— ~— - -
~ ~— ~ ~ ~ ~ ~ ~ N N N N N N N N N N N N N N N N
| | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |
I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I I
Dvs_sx [m] 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 & ¥ 5 ¥ 8 © p g 5 8 § ¥ 3 2 5 2
S-S g 8 8 8 88 8 8§88 8 &8 88 8 8 8 8§ g 8 r 8¢ ¥ 588 888 &€ L5 g5
| | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |
Dvs_sx > Ds_sx 0 1|
Aoa_esx [m]
T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
Aoa_esx [m] S & & &8 & & & & & & & & & & & & & & & & & & & ©& & & & & & & & 9o
- o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
| | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |
Da_sx [m] 00000
m
S
v | Dva_esx [m] se0Q00 o o _ _\ ]
|_
L
= 200000
2 | Ds sx[m]
< —
L
T fo0000
O
o | Dvs sx[m]
o 0.000
>

Dvs sx > Ds_sx

S.S.45 DELLA VAL DI TREBBIA

AMMODERNAMENTO DELLA STRADA STATALE N. 45 DELLA VAL
TREBBIA NEL TRATTO CERNUSCA-RIVERGARO
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