INNESTO nr. 26 Legenda
Tipologia Intersezione con via Manzoni Innesto (num. progressivo) | 3 chiuso X ricollocato X E
Localita Molinazzo Tracciato esistente dismesso ——— —
Localizzazione stato di fatto Km 117+938 Triangolo di visibilita (stato di fatto e di progetto) dx | ' SX | |
Localizzazione stato di progetto | Asse 1 - progressiva 1945,00 m Triangolo di visibilita con v=50km/h (stato di progetto) ]

N.B. 1: Gli ostacoli interferenti con i triangoli di visibilita sono evidenziati
in rosso.

N.B. 2: | piani di manutenzione devono prevedere il taglio, a non piu di
80 cm di altezza, della vegetazione presente nella superficie individuata
dai triangoli di visibilita segnati in planimetria.

N.B. 3: La configurazione di progetto con limite imposto di v=50 km/h
tiene conto anche della nuova configurazione altimetrica dell'innesto e
della nuova regolazione dell'incrocio.
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