PIANTA CHIAVE

LOC. DOGANA 7
-Rampa E- l)’
| LOC. DOGANA
f —Rampa D-
- L0C. DOGANA / LOC. DOGANA
- A ~Ovale- ~Rampa C-
R - — /m . N PEDEMONTANA | LOC DOGANA
— Allargamento banchina ; LOC. DOGANA Solte Dy
0,,;..,!0 Uy ‘\\\‘H\u\u“ isibilit SVINCOLO A8 —Complanare SUD*// “Vig Cassano Nord— 7
_ ‘*»m. I'arresto —RAMPA C— / I Via Cassano Sud-
banchina dx:per : - SVINCOLO AB i
sibilita per larresto Zona di transizione SUNCOLO A8 J ctornonma LOC. DOGANA L0C. DOGANA
visibilita p SN A=2 50+0.00 m PEDEMONTANA g /7 7 raph 6 ~Rampa F- ~Rampa B~
A=2,50 m 1 =95 00 —RAMPA 4 LOC. DOGANA
PEDEMONTANA === SVINCOLO 48
~RAMPA 1- = N PEDEMONTANA
~RAMPA B-
SVINCOLO A8 A
PEDEMONTANA \\ VIABILITA
—Complanare NORD- S N\ SECONDARIA
// —Via Cadorna—
SVINCOLO A8 %
PEDEMONTANA SVINCOLD SV\NCOLOJ
RAMPA A ) DI SCIARE
DI SCIARE
—RAMPA A- ~RANPA B
SVINCOLO
DI SCIARE’
- ~RAMO A~
Allargamento banchina
dx per' visibilita per \\  ASSE PRINCIPALE
Ia.rresto. _ ASSE PRINCIPALE ) S’.D”ﬁz‘oggf
Zona di transizione ~Direzione vincolo
A=0,00+2,50 m Malpensa—
VIABILITA
SECONDARIA
—Rotatoria- | i V‘AB‘UTA’
VIABILITA i SECONDARIA
SECONDARIA ). —— —Ramo R3-
—Ramo R1- @\j’,{"ﬁ;
) ¥ ,
VIABILITA f | {ilf' VIABILITA
SECONDARIA g8 SECONDARIA
, —Ramo R2- — Deviazione
SEV‘CAOBN‘HI\%A MR viobiito locale-
—Controstrada SUD-
Inizio corsia di z@ SVINCOLO
accelerazione per 5.5.356 NORD
P ~RAMPA D-

immissione su A8

\ SVINCOLO
I 5.5.536 NORD
i —RAMPA C—

PARAMETRI DI TRACCIAMENTO
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XV, YV = Coordinate dei vertici di progetto

XT1,YT1 = Coordinate inizio tangente

SVC1= Sviluppo clotoide 1 (clotoide che precede la curva circolare) [m]
AC1 = Parametro A della clotoide 1 (clotoide che precede la curva circolare)
XTC1, YTC1 = Coordinate inizio curva circolare

AV = Angolo al vertice [9]

AD = Angolo di deviazione []

XC, YC = Coordinate centro curva circolare

R = Raggio della curva circolare [m]

SVRC= Sviluppo della curva circolare [m]

SVL = Sviluppo clotoide-cerchio-clotoide [m]

XTC2, YTC2 = Coordinate fine curva circolare

SVC2= Sviluppo clotoide 2 (clotoide che segue la curva circolare) [m]
AC2 = Parametro A della clotoide 2 (clotoide che segue la curva circolare)
XT2,YT2 = Coordinate fine tangente
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