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VERTICE     1

XT1 =  121822.937

YT1 =  241858.829

VERTICE 2

XTC2=  121901.029

YTC2=  241914.127

R   =      66.500

SVL =     106.803

AD  =    102.2449

VERTICE     3

XT2 =  121943.657

YT2 =  241894.957

R   =      66.500

SVL =      47.000

AD  =     22.4971

AC  =      55.906

VERTICE     4

XT1 =  122295.404

YT1 =  241683.986

SVC1=       0.000

XTC1=  122295.404

YTC1=  241683.986

AC1 =       0.000

XV  =  122335.370

YV  =  241660.015

AV  =    196.2780

AD  =      3.7220

XC  =  123115.164

YC  =  243050.745

R   =    1593.750

SVRC=      93.179

SVL =      93.179

XT2 =  122376.667

YT2 =  241638.421

SVC2=       0.000

XTC2=  122376.667

YTC2=  241638.421

AC2 =       0.000

VERTICE     5

XT1 =  122377.715

YT1 =  241637.873

SVC1=       0.000

XTC1=  122377.715

YTC1=  241637.873

AC1 =       0.000

XV  =  122420.011

YV  =  241615.756

AV  =    196.1749

AD  =      3.8251

XC  =  121641.767

YC  =  240230.422

R   =    1588.250

SVRC=      95.429

SVL =      95.429

XT2 =  122460.902

YT2 =  241591.140

SVC2=       0.000

XTC2=  122460.902

YTC2=  241591.140

AC2 =       0.000

VERTICE     6

XT1 =  122613.240

YT1 =  241499.435

SVC1=       0.000

XTC1=  122613.240

YTC1=  241499.435

AC1 =       0.000

XV  =  122613.240

YV  =  241499.435

AV  =    196.8123

AD  =      3.1877

XC  =  122613.240

YC  =  241499.435

R   =       0.000

SVRC=       0.000

SVL =       0.000

XT2 =  122613.240

YT2 =  241499.435

SVC2=       0.000

XTC2=  122613.240

YTC2=  241499.435

AC2 =       0.000

VERTICE     7

XV  =  122679.428

YV  =  241463.977

Allargamento banchina dx

per visibilità per l'arresto

A=0,70 m

L=99,30

Allargamento banchina dx

per visibilità per l'arresto

Zona di transizione

A=0,70÷0,00 m

L=62,00

247.05

248.00

248.12

247.55

247.24

247.23

247.22

247.20

249.05

252.55

251.86

251.17

250.65

249.96

249.90

248.49

249.21

249.80

250.36

250.69

251.65

246.61

246.68

246.73

247.48

246.80

246.79

247.83

243.97

247.18

247.27

247.24

247.24

246.63

247.25

246.67

246.58

246.20

246.08

246.01

245.91

246.51

244.01

251.74

250.53

249.43

248.68

249.49

250.40

251.34

248.46

243.91

247.43

Coordinate punto di

Xp  =  121824.991

Yp  =  241842.761

innesto a rampa

esistente

Raggio R66,5

L=15,70

STRALCIO RILIEVO TOPOGRAFICO
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Tratto di raccordo rampa 4

tratto esistente- tratto di

progetto

A= 0 - 0.70 m

L= 15,70 m

L

=

3
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PARAMETRI DI TRACCIAMENTO

XV, YV  =  Coordinate dei vertici di progetto

AC1 = Parametro A della clotoide 1 (clotoide che precede la curva circolare)

XT1, YT1  =  Coordinate inizio tangente

AV  =   Angolo al vertice [ ]

AD  =   Angolo di deviazione [ ]

XC, YC  = Coordinate centro curva circolare

R   = Raggio della curva circolare [m]

SVRC= Sviluppo della curva circolare [m]

SVL = Sviluppo clotoide-cerchio-clotoide [m]

XTC1, YTC1  =  Coordinate inizio curva circolare

    1

  =  Vertici di progetto

XTC2, YTC2  =  Coordinate fine curva circolare

XT2, YT2  =  Coordinate fine tangente

SVC1= Sviluppo clotoide 1 (clotoide che precede la curva circolare) [m]

SVC2= Sviluppo clotoide 2 (clotoide che segue la curva circolare) [m]

AC2 = Parametro A della clotoide 2 (clotoide che segue la curva circolare)
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