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PARAMETRI DI TRACCIAMENTO
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1-© = Vertici di progetto

XV, YV = Coordinate dei vertici di progetto

XT1, YT1 = Coordinate inizio tangente

SVC1= Sviluppo clotoide 1 (clotoide che precede la curva circolare) [m]
AC1 = Parametro A della clotoide 1 (clotoide che precede la curva circolare)
XTC1, YTC1 = Coordinate inizio curva circolare

AV = Angolo al vertice []

AD = Angolo di deviazione []

XC, YC = Coordinate centro curva circolare

R = Raggio della curva circolare [m]

SVRC= Sviluppo della curva circolare [m]

SVL = Sviluppo clotoide-cerchio-clotoide [m]

XTC2, YTC2 = Coordinate fine curva circolare

SVC2= Sviluppo clotoide 2 (clotoide che segue la curva circolare) [m]
AC2 = Parametro A della clotoide 2 (clotoide che segue la curva circolare)
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CODICE PROGETTO NOME FILE
REVISIONE SCALA:
N T oo | DC407_S04PSO0TRAPT02_A.dwg
VERTICE 4 VERTICE 5 VERTICE 6 VERTICE 7 VERTICE 8 VERTICE 9 VERTICE 10 VERTICE 11 VERTICE 12 VERTICE 13 VERTICE 14 ‘ CODICE
MI1533 [E 1801 S/0/4 P/S0 0 TRA/PT/02 1:500
XT1= 121069.237 XV = 121108.641 XT2 = 121127.002 XT1= 121169.084 XV = 121169.084 XT2 = 121169.084 XT2 = 121179.169 XT2 = 121190.378 XT1= 121195.730 XT2 = 121200.607 XT1= 121225.794 XT2 = 121298.322 XT2 = 121344.026 XT2 = 121359.206 XT1= 121377.832 ELAB.
YT1= 241430.254 YV = 241396.930 YT2 = 241348.702 YT1= 241238.164 YV = 241238.164 YT2 = 241238.164 YT2 = 241219.924 YT2 = 241199.509 YT1= 241185.196 YT2 = 241176.134 YT1 = 241141.552 YT2 = 241126.635 YT2 = 241133.111 YT2 = 241130.530 YT1 = 241128.984
AV = 167.8482 AV = 200.0000 SvC2= 0.000 R = 74.000 R = 81.000 R = 38.000 R = 55.000 R = 60.000 R = 90.000 D
XTC1= 121069.237 AD = 32.1518 XTC2= 121127.002 XTC1= 121169.084 AD =  0.0000 XTC2= 121169.084 SVL=  20.912 SVL=  23.370 SVL=  10.323 SVL=  81.230 SVL=  47.382 SVL= 15416
YTC1= 241430.254 XC = 120940.089 YTC2= 241348.702 YTC1= 241238.164 XC = 121169.084 YTC2= 241238.164 AD = 17.9909 AD = 18.3675 AD = 17.2939 AD = 94.0229 AD = 50.2742 AD = 10.9047 C
YC = 241277.543 YC = 241238.164 AC2 = 0.000
R = 200.000 R = 0.000
SVRC= 101.008 SVRC= 0.000 B
SVL= 101.008 SVL = 0.000 ING. VALERIO
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REV. DESCRIZIONE DATA REDATTO VERIFICATO APPROVATO
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