
DIAGRAMMA  - RAMPA  A 

DIAGRAMMA  - RAMPA  B

Ettometriche 0 1 2 3 4 5

Diagramma delle 
visibilità

Distanza di visuale 
libera

Visibilità per l'arresto

Confronto
A NORMA
NON A NORMA

SCALA DISTANZE   1:500
100 100

200 200

300 300

Direzione del percorso

100 100

200 200

300 300

400 400

Direzione opposta

Distanze progressive

0
.
0
0

1
0
.
0
0

2
0
.
0
0

3
0
.
0
0

4
0
.
0
0

5
0
.
0
0

6
0
.
0
0

7
0
.
0
0

8
0
.
0
0

9
0
.
0
0

1
0
0
.
0
0

1
1
0
.
0
0

1
2
0
.
0
0

1
3
0
.
0
0

1
3
3
.
3
8

1
4
0
.
0
0

1
5
0
.
0
0

1
6
0
.
0
0

1
7
0
.
0
0

1
7
1
.
5
3

1
8
0
.
0
0

1
9
0
.
0
0

2
0
0
.
0
0

2
1
0
.
0
0

2
1
4
.
6
2

2
2
0
.
0
0

2
3
0
.
0
0

2
4
0
.
0
0

2
5
0
.
0
0

2
5
2
.
7
6

2
6
0
.
0
0

2
7
0
.
0
0

2
8
0
.
0
0

2
9
0
.
0
0

3
0
0
.
0
0

3
1
0
.
0
0

3
2
0
.
0
0

3
3
0
.
0
0

3
4
0
.
0
0

3
5
0
.
0
0

3
6
0
.
0
0

3
7
0
.
0
0

3
8
0
.
0
0

3
9
0
.
0
0

4
0
0
.
0
0

4
1
0
.
0
0

4
2
0
.
0
0

4
3
0
.
0
0

4
4
0
.
0
0

4
5
0
.
0
0

4
6
0
.
0
0

4
7
0
.
0
0

4
8
0
.
0
0

4
9
0
.
0
0

5
0
0
.
0
0

5
1
0
.
0
0

5
2
0
.
0
0

5
3
0
.
0
0

5
3
1
.
5
6

Visibilità per l'arresto 6
1

6
1

6
0

6
0

6
0

6
0

6
0

6
1

6
1

6
1

6
2

6
2

6
3

6
3

6
3

6
2

5
9

5
7

5
4
5
4

5
4

5
4

5
4

5
4

5
4

5
5

5
8

5
9

6
1

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2
6
2

Distanza di visuale libera 4
0
0

4
0
0

4
0
0

8
4

8
1

8
4

9
2

9
3

9
0

8
4

7
7

7
1

6
7

6
4

6
3

6
2

6
1

6
0

6
0
6
0

6
1

6
2

6
5

7
1

7
5

8
4

1
2
7

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

Allarg.ti visibilità dx

INT

EXT

2
.
2
2

2
.
2
2

Allarg.ti visibilità sx INTEXT

Andamento planimetrico
L= 56.387

A= 53.67
4  Sv= 1

9.732

Tau= -4.
3020  Dr

= 0.111

Sv= 6.848  a=2.9860

R= 146.000

1

A= 53.674  Sv= 19.732Tau= 4.3020  Dr= 0.111
L= 8.951

A= 71.761  Sv= 59.880

Tau= -22.1631  Dr= 1.7
30

Sv= 43.085  a=31.8942

R= 86.000

2

A= 80.007  Sv= 74.432

Tau= 27.5492  Dr= 2.666
L= 167.256 L= 75.258

Andamento altimetrico R = 2000.000
L = 18.449

i 
= 
2.
95
%

L 
= 
9.
59
6 i 

= 
3.
02
%

L 
= 
18
.5
28

i
 
=
 
3
.
3
2
%

L
 
=
 
6
.
8
2
5

R = 1100.000
L = 79.990

i = -3.96%L = 90.671
R = 500.000
L = 20.650 i =

 0.
17%

L =
 29

.83
4

Diagramma delle velocità

50 50

60 60
Vp 60 km/h

Vp 53 km/h

Vp 60 km/h

Ettometriche 0 1 2 3 4 5

Diagramma delle 
visibilità

Distanza di visuale 
libera

Visibilità per l'arresto

Confronto
A NORMA
NON A NORMA

SCALA DISTANZE   1:500

100 100

200 200

300 300

Direzione del percorso

100 100

200 200

300 300

400 400

Direzione opposta

Distanze progressive

0
.
0
0

1
0
.
0
0

2
0
.
0
0

3
0
.
0
0

4
0
.
0
0

5
0
.
0
0

6
0
.
0
0

7
0
.
0
0

8
0
.
0
0

9
0
.
0
0

1
0
0
.
0
0

1
1
0
.
0
0

1
2
0
.
0
0

1
3
0
.
0
0

1
4
0
.
0
0

1
5
0
.
0
0

1
6
0
.
0
0

1
7
0
.
0
0

1
8
0
.
0
0

1
9
0
.
0
0

2
0
0
.
0
0

2
1
0
.
0
0

2
2
0
.
0
0

2
3
0
.
0
0

2
4
0
.
0
0

2
5
0
.
0
0

2
6
0
.
0
0

2
7
0
.
0
0

2
8
0
.
0
0

2
9
0
.
0
0

3
0
0
.
0
0

3
1
0
.
0
0

3
2
0
.
0
0

3
3
0
.
0
0

3
4
0
.
0
0

3
5
0
.
0
0

3
6
0
.
0
0

3
7
0
.
0
0

3
8
0
.
0
0

3
9
0
.
0
0

4
0
0
.
0
0

4
1
0
.
0
0

4
2
0
.
0
0

4
3
0
.
0
0

4
4
0
.
0
0

4
5
0
.
0
0

4
6
0
.
0
0

4
7
0
.
0
0

4
8
0
.
0
0

4
9
0
.
0
0

5
0
0
.
0
0

5
1
0
.
0
0

5
2
0
.
0
0

5
3
0
.
0
0

5
4
0
.
0
0

5
5
0
.
0
0

5
5
7
.
3
5

Visibilità per l'arresto 6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
2

6
0

6
0

6
0

6
0

6
0

6
0

6
0

6
0

6
0

6
0

6
0

6
0

6
1

6
1

6
1

6
1

6
2

6
2

6
2

6
2

6
3

6
3

6
3

6
4

6
3

6
2

6
2

6
2

6
2

Distanza di visuale libera 4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

2
2
3

2
1
2

2
0
2

1
9
2

1
8
1

1
7
2

1
6
3

1
5
4

1
4
4

1
3
6

1
2
7

1
1
8

1
1
0

1
0
2

9
5

8
9

8
3

7
8

7
4

7
0

6
7

6
5

6
3

6
2

6
1

6
1

6
1

6
1

6
1

6
1

6
1

6
1

6
2

6
3

6
5

6
8

7
1

7
5

8
0

8
6

9
6

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

4
0
0

Allarg.ti visibilità dx

INT

EXT

0
.
2
4

0
.
2
4

Allarg.ti visibilità sx INTEXT

Andamento planimetrico
L= 90.000 L= 107.000

A= 124.257  Sv= 105.752

Tau= -23.0561  Dr= 3.177

Sv= 104.596  a=45.6083

R= 146.000

1

A= 150.000  Sv= 150.000

Tau= 31.8310  Dr= 6.194

Andamento altimetrico i = 3.72
%

L = 103.
439

R = 1750.000
L = 136.366

R = 550.000
L = 24.547

i 
= 
0.
39
%

L 
= 
45
.9
21

Diagramma delle velocità
60 60

Vp 60 km/h

L O P L SQ E 1 9 0 1

PROGETTO ESECUTIVO

DATAPROTOCOLLO

A
B
C
D

CA284

Direzione Progettazione e Realizzazione Lavori

S.S. 131 di "Carlo Felice"  
 Adeguamento e messa in sicurezza della S.S.131

Risoluzione dei nodi critici - 2° stralcio 
dal km 108+300 al km 158+000 
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