e || 50m | GN_PALA SOLIANA g SVINCOLO DI

| TRATTO_IN_ART(dx) " frete .

) GN_PALA SOLIANA =20 0SSI SV_01

GNO1_(dx) i S SN v, el L L e e P N _
L=1020,20m <

=
.

S N R Y S e el s N_PALA SOLIANA(fine)
o 7. g 5 S | MY L B ) LY o ==/ TRATTO_IN_ART(dx)

NO2_CHIGHIZZU(inizio) L=15m

TRATTO_IN_ART(Dx)
L=35m

GN_PALA SOLIANA
GNO1_(sx)
L=1005

= ; 3.4 .&
VI_04 (sx)/g
L=10

©eSr, il ¥ GN_PALA SOLIANA(inizio)
N_PALA SOLIANA(fine) g4  TRATTO_IN_ART(sx)
TRATTO_IN_ART(sx) L=1/m

L=13m %y,

Eot-i. NO2_CHIGHIZZU(inizio)
L SR e 3 S TRATTO_IN_ART(sx)
N_CHIGHIZZU_NAT(sx) Wt L=42m
L=807,41m oL ;

T

LEGENDA

E INTERVENTI
-"!;ILIIZIO INTERVENTO N . $d 0 |
KM 2024100 / R\ VI VIADOTTO
PO PONTE

CV CAVALCAVIA

GN - GALLERIA NATURALE

CONFINI COMUNALI
CORSI D'ACQUA

E SVINCOLO DI V
BUDAPEST

R

5

. -

. FINE INTERVENTO
KM 208+800 b T |

» & 3 g9 .-. ‘ ‘ = ¢ g - - G .‘ f . ¥ -, _ ’ .."' S Ik' I- “' . - : T :_ ' a.l .. . :‘—I, -:- ..-- 7 .. ’ -I .-I: GN_PALA OLIANA i ..
i : . Qs o MY i/ e oA e, R TRATTO_IN_ART(dx) | "

# GN_PALA SOLIANA i3 Eid
" GNO1_(dx) e i = ‘:’? :

L >

L

dnas

— R AR~ R o GRUPPO FS ITALIANE Direzione Progettazione e Realizzazione Lavori
N_PALA SOLIANA(fine) MR < ey

e : . : | TRATTO_IN_ART(dx) N e e A s T

NO2_CHIGHIZZU(inizio) & . - iy Lfe: 2 ol _ R R S s 4 5.8.131

TRATTO_IN_ART(Dx) _ _ ! SR .o “Carlo Felice”
L=35m s e §¢ i | : : | Xy e I, Completamento itinerario Sassari —Olbia.

Potenziamento e messa in sicurezza S.S.131
dal km 1924500 al km 209+500.
2° Lotto dal km 202+000 al km 209+500

GNO2_CHIGHIZZU(fine) ~ D" , G - : Y e BN : 1 A / Iy i A
TRATTO_IN_ART(Dx)  SMSCECEFS o e g SPRRL o TR e s iy o, RN e ' ' A A Byl o \ - =0 PROGETTO DEFINITIVO
R e T N PR B s R A U A B A = - B i > T N | L= 1000 20m e . T A PROGETTAZIONE: /A1 NG - VDIP = BRED

VI_06 (sx) . N S s 5. 80 X ORI GG LR < 7 WO, e i L §S O | - § - — S T RE . R\ N, Y % 7 4 RESPONSABILE DELL'INTEGRAZIONE DELLE PRESTAZIONI SPECIALISTICHE: | GRUPPO DI PROGETTAZIONE
L=—284’96m W e .' ~l'l\ .._'-\4. 3 - .. : . : o e, o 44 L ‘-. ; : : " ‘ s . / “‘. = . : ! : 2 -l : W.E ‘ | h.':{.." & : ’ g R : e e s S . iy 'f\ . ; = ) ¥ | — = : : . ' J = - - 5 \.. - me =" Dott. Ing. Gievanni Piazza (Ord. Ing. Prov. Roma A27296) MANDATARIA:
i - \e | - PROGETTISTA:

Responsabile Trocciato stradale: Doft. Ing. Massimo Copasso

(Ord. Ing. Prov. Roma 26031) "
Responsabile Strutture: Dott. flng. Gievanni Fiozza S E RI n G
(Ord. Ing. Prov. Roma 27296) y

Responsabile |draulica, Geotecnica e Impianti: Dott. Ing. Sergio OF Maio

(Ord. Ing. Prov. Palermo 2872) INGEGNERIA
Responsabile Ambiente: Dotf. /ng. Francesco Ventura

(Ord. Ing. Prov. Roma 14660)

GEQOLOGO:
; Dott. Geol. Enrico Curcurute (Ord. Geo. Regione Sicilia 966)
E . COORDINATORE SICUREZZA IN FASE DI PROGETTAZIONE:
\ "5 il ¥ GN_PALA SOLIANA(inizio) Dott. ing. Mtteo 01 Grolomo (0r. ng. Frov. Fomo 15138) BRENG
N_PALA SOLIANA(fine) 48  TRATTO_IN_ART(sx) RESPONSABILE SIA:

TRATTO IN ART(SX) L=1 7m Dott. Ing. Francesco Ventura (Ord. Ing. Prov. Roma 14660)
L:1 3_ . B VISTO: IL RESPONSABILE DEL PROCEDIMENTO:
= m : " T W g Dott, Ing. Edoarde Quattrone

-

GQ—_%Z(SX) : ‘ e N B e e A g ® B s £, A ) e ol B ST \ £ R ELABORATI GENERALI

o < : b ¥ 3 ” ¥ < " - % ' .

. iy - TS A 40 GNO2_CHIGHIZZU(inizio) ERES SRS . B oo, W \'\ noast il ML 4 e Y G el T Planimetria su fotomosaico
s NRENEIER A S b i ris S .  TRATTO_IN_ART(sx) .- ; S _ Wl I e Fi el _
GNO2_CHIGHIZZU(fine) SN L RO R cl o T L=42m : - =3 SR AP \E T B A e
TRATTO_IN_ART(sx) R e M S b _ PEE 7 e P, / N 4 L n 3 AN A 7 S R 2 e " CODICE PROGETTO NOME FILE
L=35 SRR K e OO e T . A - ol s O BaAG R S AR A | \\o ety - TR e e CA357_TOOEGOOGENPOOT_A

PROGETTO LIV. PROG. ANNO

DPIclA[3}5]7] (D) e TIOl0[EIGI00][GlEN]PioI0] 1]

1189 x 841

DESCRIZIONE DATA REDATTO VERIFICATO | APPROVATO

AQ



generico
GP


		2021-09-28T14:52:58+0200
	PIAZZA GIOVANNI




