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GRUPPO FS ITALIANE Direzione Progettazione e Realizzazione Lavori
S.S.131 “Carlo Felice”
Completamento itinerario Sassari - Olbia.
Potenziamento e messa in sicurezza S.S.131
dal km 1924500 al km 209+500.
2° Lotto dal km 2024000 al km 2094500
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