Pusrno

S Iz

S %

S IEZ

|
VIALDCO 7O F £ AR OViARO

|
VI7ve — [ =422.957 5.5

COMMITTENTE:

7

Y & 1

RF7

RETE FERROVIARIA ITALIANA

GRUPPO FERROVIE DELLO STATO ITALIANE

PROGETTAZIONE:

' & 4

J’ ITALFERR

‘GRUPPO FERROVIE DELLO STATO ITALIANE

DIRETTRICE FERROVIARIA MESSINA - CATANIA - PALERMO

NUOVO COLLEGAMENTO PALERMO - CATANIA

U.O. OPERE CIVILI E GESTIONE DELLE VARIANTI

PROGETTO DEFINITIVO

TRATTA LERCARA DIR. - CALTANISSETTA XIRBI (LOTTO 3)

VI16 - Viadotto ferroviario, Doppio Binario

Schema appoggi e giunti
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