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Andamento planimetrico

L= 63.62

A

=

 

5

2

.

5

0

 

 

S

v

=

 

3

6

.

7

5T

a

u

=

 

1

5

.

6

0

 

 

D

r

=

 

0

.

7

5

Sv= 30.59  a=25.96

R= 75.00

1 L= 17.06

Andamento altimetrico

i

 

=

 

-

4

.

9

4

%

L

 

=

 

8

4

.

3

9

R = 3000.00

L = 29.32

i

 

=

 

-

5

.

9

2

%

L

 

=

 

3

4

.

3

1

0 0

10 10

20 20

30 30

40 40

Vp 47 km/h

Diagramma delle velocità

COMMITTENTE:

PROGETTAZIONE:

U.O.

TRATTA LERCARA DIR. - CALTANISSETTA XIRBI (LOTTO 3)

COMMESSA LOTTO FASE ENTE TIPO DOC. OPERA/DISCIPLINA PROGR. REV.

R

Rev. Descrizione Redatto Data Verificato Approvato Autorizzato Data

n. Elab.:

S D

Data Data

File:

SCALA:

DIRETTRICE FERROVIARIA MESSINA - CATANIA - PALERMO

NUOVO COLLEGAMENTO PALERMO - CATANIA

PROGETTO DEFINITIVO

3 T

INFRASTRUTTURE NORD

VIABILITA'

NV06B - Variante innesto SP41 (pk 8+000)

Diagramma di velocità e visuale libera

1:1000

3 0 2 6 D 7 N V 0 6 B 0 0 0 1 D

A

Dic-2019

ATI Sintagma

Dic-2019

F.Coppini

Dic-2019

A.Barreca

Emissione Esecutiva

B

Gen-2020 Gen-2020

F.Coppini

Gen-2020

A.Barreca

Emissione Esecutiva

F.Sacchi

Apr-2020

RS3T.3.0.D.26.D7.NV.06.B.0.001.D 26_211

Rocksoil - Edin

ATI Sintagma

Rocksoil - Edin

C

Feb-2020 Feb-2020

F.Coppini

Emissione Esecutiva

A.Barreca

Feb-2020

ATI Sintagma

Rocksoil - Edin

D

Apr-2020 Apr-2020

F.Coppini

Emissione Esecutiva

A.Barreca

Apr-2020

Rocksoil - Edin

ATI Sintagma

AutoCAD SHX Text
DIAGRAMMA DI VISIBILITA' NV06B


		2021-08-27T09:28:44+0000
	Donato Ludovici
	.




