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Diagramma visibilita - Arresto - Corsia DX1 - NV26 - Tratto 2

Diagramma visibilita - Arresto - Corsia SX1 - NV26 - Tratto 2

260 —
240 |
220 |
200 —|
180 —
160 —
140 —
120 —
100 —
80 |
60 |
40
e e S e b e e A\
7 \
20 | - \
\
- \
\
N = = M o2 = o~ = ™M o [} 2] M o o o o o o o o o - @ — — — — — — — — — — — — — —
™~ ~ ™~ o S ™~ o~ N — = o S ~ ~ S = ! S} o S 2 < ~ @ © — — — — — — — — — — — — —
VISUALE LIBERA BFFETTIVA % 5 g 5 g E 2 2 ? ¢ 5 = g 2 2 € z z = = 3 3 G & & 2 2 2 2 2 2 2 2 £ £ £ £ 2
: : : : : : : : : : : : : : : : : : : : : : : : : : : : : : : : : : : : : :
3 3 & g N N N N N N Q Q & & & & @ @ @ & & & & & & & & 2 2 2 [ 2 Q 2 3 3 3 S
VISUALE LIBERARICHIESTA = S £ R S S S S S S S S S S K R g g € K K R R R K K K R R R S S S S S S koS
y f— i
1 2 wn
VERIFICA VISIBILITA' S £=365-11m ®
ANDAMENTO PLANIMETRICO Lrett=46.55m Aoga sem Lrett=209.58m Az s Gam Lrett=7.50m
Diagramma visibilita - Sorpasso - Corsia DX1 - NV26 - Tratto 2
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