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Distanza di visuale libera
—— Visibilita per I'arresto
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Direzione Progettazione e Realizzazione Lavor i

ITINERARIO RAGUSA-CATANIA

Collegamento viario compreso tra lo Svincolo della S.S. 514 "di Chiaramonte”

con la S.S. 115 e lo Svincolo della S.S. 194 "Ragusana”

LOTTO 1 - Dallo svincolo n. 1 sulla S.S. 115 (compreso) allo svincolo n. 3 sulla S.P. 5 (escluso)
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