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Distanza di visuale libera
—— Visibilita per 'arresto

scALA DISTANZE 1:100O 7T — —~—~—~—~—~—————~————/ri n fpo-2——/7/7?inn; B D o0 oYV =

CONFRONTO ->

o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o ©
o o o o o o o o o S S S S S S S S S S S S S S S S S S S S S S S S S S —
PROGRESSIVE 8 o o o S o o S o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o <
) o o o o o o o o o = - N 132} < D © = 0 > o — N D < ) © ~ 0 » o — N ™ < 0 W0
o ~— N (3p] < Yo © N~ o0 » ~— ~— ~— ~— ~— ~— ~— ~— ~— ~— AN AN AN (q\] N N N N N AN (32} ™ ™ ™ ™ oM
| I | I I | I I | | I I I I I I I | I I | | | | | | | | | | I I I I I [
o o o o o o o o o o o o o o o oo
© — © 0 0 ~ N~ 0 S S S S S S S a0} © — o 0 I To} ™ N o o » S S S S S S S S Isg=1
VISUALE LIBERA -> © < 2 © o« < e 0 o o o o o o o o < @ ~ - @ o« ~ o) o) o) @ o o o o o o o o oo
» N~ N~ o ™ o o o)) o o S = = o o To) ~ o — T} o To} < N o)) © © o o o = = = = S S o
Te) 0 (o] Te] Yo} < Te] 0 ~ ~ ~ ~— ~— ~— ~— (o] [o0] N~ N~ © Te] Te] Yo} Te] © (o] o] ~ ~ ~— ~— ~— ~— ~ ~ ~
| 1 | 1 | I | | | | | I I I I | | | I | | 1 | 1 | | | | | I I I I | | [
0 To} ™ N » © © ) N~ a0} ™ ) ™ ™ N~ o — <) © 0 — N~ N~ ™ < 0 < ™ To} To) To) 0 W0
VISIBILITA' ARRESTO -> 0 0 N » ™ < N ™ o < N < o =] ™ ™ ™ ™ N S o N 0 3] N o o - © - ~ ™ ™ ™ ™ ]
™~ ™~ A 2 - T} o < 0 ™ 0 ™ 0 To) To) To) T} To) To) T} < < < < < < < < < To} To} © © © © © ©
o o < ~ - - -— N N Ie) ™ < < Te) Te} Te} Te) Te) Te) Te) Te} Te} Te} Te} P} P} P} P} P} Te} Te} Ire) Ire) re) re) o lTe)
| | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |
DIAGRAMMA DI VISIBILITA' INVERSO
Distanza di visuale libera
—— Visibilita per 'arresto
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