
PIANTA SCHEMATICA APPOGGI
scala 1:50

Tipo Appoggio Ø D0 C D H

Appoggio a disco elastomerico confinato:
multidirezionale 275 345 385 92

IL GIUNTO SARA' INOLTRE COSTITUITO DA:
- Sistema di ancoraggio meccanico realizzato mediante barre filettate da un lato e  guida meccanica
  per il movimento trasversale, a mezzo di acciaio inox e ptfe, dall'altro;
- Doppia scossalina di raccolta acque in acciaio INOX;
- Profilo a "L" in acciaio inox per drenaggio acque di sottopavimentazione;
- Masselli di malta epossidica di raccordo fra gli elementi di giunto e la pavimentazione bituminosa.

NOTA:
Prima della realizzazione dei giunto verificare le
dimensioni del varco in funzione delle caratteristiche
geometriche indicate  dal fornitore del giunto.

GIUNTO SUI CORDOLI:
Prevedere giunti da marciapiedi sui cordoli aventi
scorrimento pari alla metà di quello dei giunti stradali.
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TRAVE IMPALCATO

ISOLATORI ELASTOMERICI 
SPOSTAMENTO SLC RICHIESTO 240 mm
MODULO DI ELASTICITA' TANGENZIALE (   =1): Gdin=0.8
SMORZAMENTO VISCOSO EQUIV.(   =1): 10%

HDS

Ke
kN/mm

Dg
mm

te
mm

h
mm

H
mm

Z
mm

0.51 450 126 226 276 500

h = altezza escluse piastre di ancoraggio
H = altezza totale incluse piastre di ancoraggio
Z = lato piastre di ancoraggio

te = spessore totale gomma
Dg = diametro elastomero
Ke = rigidezza orizzontale equivalente
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GIUNTO DI DILATAZIONE
SCORRIMENTO: LONGITUDINALE MAX. 300mm (±150mm)

SCORRIMENTO: TRASVERSALE MAX. 300mm (± 150mm)

TRASVERSALE         90mm (± 45mm)

LONGITUDINALE           90mm (± 45mm)

ISOLATORI ELASTOMERICI

Escursione ±140 mm su spalla 1
Escursione ±140 mm su spalla 2

SOLUZIONE ALTERNATIVA
DI ANCORAGGIO
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DESCRIZIONE - DIMENSIONIPOS.
Angolare11

MATERIALE
S235JR EN 10025

Impermeabilizzazione impalcato

Binder
Manto d'usura

Dado M16 UNI 5587
Massello

Barra filettata M16x160
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Classe 8 EN 20898
EPOBLOCK ME 3C

Classe B7 ASTM

EPOBLOCK ME  sigillante
X5 CrNi 1810 EN 10088

Gomma vulc.60±5 Sh/A

S355J2G3 EN 10025

Alettamento in malta

Profilo di drenaggio a "L" 

Elemento modulare

Scossalina raccolta acque sp. 1.2 mm
Stesa e rasatura stucco pareti vert.

Bocciardatura e mano d'attacco

DESCRIZIONE - DIMENSIONIPOS.
1

4
3
2 Sigillatura

Stuccatura
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Stuccatura

Piastra ponte

MATERIALE

S FIP 180
EPOBLOCK ME 3C
Primer P 150

S FIP 180

Hypalon
S FIP 180

Dado M16 UNI 5587 Classe 8 EN 20898

SPALLA

IMPALCATO

GIUNTI DI DILATAZIONE IN GOMMA ARMATA
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S275JRPiastra di scorrimento8
X5CrNiMO 17/12Acciaio inossidabile7
PTFELastrina antifrizione6
Neoprene EXP.Guarnizione5
OttoneGuarnizione4
S275JRPiastra mediana3
UNI 50Disco di gomma2
S275JRBasamento1

Pos. DESCRIZIONE MATERIALI

DettaglioSezione e pianta

DESCRIZIONE E MATERIALI

APPOGGIO MOBILE MULTIDIREZIONALE

Dimensioni in millimetri

C
H

D

D0

APPOGGIO MULTIDIREZIONALE

LEGENDA: APPOGGI/DISPOSITIVI

FORNITURA E POSA IN OPERA DI
GIUNTO GOMMA ARMATA
(Δs=±140 mm in direzione longitudinale)
(Δs=±140 mm in direzione trasversale)

ISOLATORE ELASTOMERICO

N.B. In corrispondenza delle spalle deve essere garantito un varco
minimo (in direzione longitudinale) di ampiezza 25cm.

SPALLE

NSLC [kN]

CARICO VERTICALE SU DISPOSITIVI ELASTOMERICI

Max
Min

NSLU [kN]

1150500

500

SPALLE

NSLC [kN]

CARICO VERTICALE SU DISPOSITIVI MULTI DIREZIONALI

Max
Min

NSLU [kN]

1150500

500

 Δlong [mm]  Δtrasv [mm]

240 240
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