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LEGENDA TABELLE VERTICI PLANIMETRICI
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TABELLA TRACCIAMENTO
L4 Asse CT-RG (SX) CURVA N°9
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A 550.000 A 550.000
Sv 187.888| [R 1610.000] [Sv 187.888
AngF |3.71470g| [Ac | 37.66611g| |AngF | 3.71470g
m 0.914| [Tan | 490.683| |m 0.914
Tl 125.281| [Sv 952.569| |TI 125.281 -
Tc 62.650| |Fr 69.937| |Tc 62.650 | o
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ASSE RG-CT

L,=90m L, =110 m

i Uscita parallela da Ragusa
Uscita parallela da Ragusa Tronco di manovra (Ly)
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NOTA INQUADRAMENTO GEODETICO: Il passaggio dal sistema Gauss-Boaga al sistema locale di coordinate
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rettilinee é stato realizzato con I'utilizzo del software LGO 6.0 di Leica ponendo come origine del sistema il vertice della
poligonale V.38, baricentrico rispetto al rilievo con i seguenti parametri :
<] Latitudine di Origine 37°11'7.16207” - Meridiano Centrale 14°45’ 16.80534” - Width Zone 3° - Scale Factor 1.00003
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® 2 ITINERARIO RAGUSA-CATANIA
‘&% Collegamento viario compreso tra lo Svincolo della S.S. 514 "di Chiaramonte" con
2 la S.S. 115 e lo Svincolo della S.S. 194 "Ragusana”
LOTTO 4 - Dallo svincolo n. 8 "Francofonte" (compreso) allo svincolo della "Ragusana"(escluso)
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